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1.1

1.2

1.3

14

1.5

Yleisia neuvoja

Seuraavien ohjeiden noudattaminen palvelee myds tuoteturvallisuutta. Jos annettuja ohjeita ei
noudateta varsinkaan yleisen turvallisuuden, kuljetuksen, varastoinnin, asennuksen, kdyton,
kayttdolosuhteiden, kayttéonoton, kunnossapidon, huollon, puhdistuksen ja havityksen/kierratyksen
yhteydessd, tuotetta ei voi enda kayttaa turvallisesti, joten se voi aiheuttaa kayttajan tai muun
henkildn ruumiinvamman tai kuoleman.

Seuraavien ohjeiden noudattamatta jattaminen voi taten aiheuttaa lakiin perustuvien
vahingonkorvausvaatimusten menettamisen seka vastuun siirtymisen ostajalle vaaralliseksi
muuttuneen tuotteen ohjeiden laiminlyénnin seurauksena.

Voimassaolo
Tama asiakirja koskee yleissdatdmoduulia UNIcon MODBUS Master.

Tiedote
Laitteet, jotka on varustettu hyvaksyntdmerkinnalla (ks. arvokilpi): kayttépaikasta riippuen on otettava
huomioon ilmoitetut ko. tiedot!

Kéayttéohjeen tavoitteet

Kayttdohjeeseen on perehdyttdva huolellisesti ennen asennusta ja kayttéonottoa, miké on tarke&éd
laitteiden oikean ja turvallisen k&ytén kannalta!

Tama kayttoohje on laadittu pelkastaan laitekohtaiset tarpeet huomioiden, se ei missdén tapauksessa
voi kattaa koko laitteistoa!

Oheinen kayttdohje on laadittu nimenomaan mainittua laitetta varten ja sen tavoitteena on taata
turvallinen tyéskentely. Manuaali siséltda myo6s turvaohjeet, joita on noudatettava, seka laitteen
hairiéttdmaan kayttéon liittyvia tietoja.

Kayttéohje on sailytettdva laitteen valittémassa laheisyydessa. On huolehdittava siita, ettd kayttéohje
on aina kaikkien laitteella tydskentelevien henkildiden saatavilla.

Kayttéohje on sailytettdva huolella ja mikali laite myydaan eteenpain, ohje on luovutettava seuraavalle
omistajalle, kayttajalle tai loppuasiakkaalle.

Kohderyhma

Kayttéohje on laadittu kaikkia niitd henkil6ita silmalla pitden, joiden tehtaviin kuuluvat suunnittelu,
asennus, kayttéonotto seka huolto ja kunnossapito ja jotka omaavat tehtédvien edellyttdman
patevyyden ja erikoistiedot.

Vastuuvapauslauseke

Taman kayttoohjeen sisallon paikkansapitdvyys laitteeseen kuuluvan tietoteknisen laitteiston ja
ohjelmiston kanssa on tarkastettu. Silti voi esiintyd epatarkkuuksia, joten emme voi taata taydellista
yhteensopivuutta. Oikeudet rakenteellisiin ja teknisten tietojen muutoksiin pidatetdan tuotekehittelyn
eteenpéin viemiseksi. limoitettujen tietojen, kuvien, piirustusten ja tekstin pohjalta esitettyja vaateita ei
niin ollen voida hyvaksya. Virheiden mahdollisuutta ei voida sulkea pois.

ZIEHL-ABEGG SE ei vastaa vaurioista, jotka johtuvat vaarasta, asiattomasta tai
maardystenvastaisesta kaytdsta tai ilman valtuutusta tehdyista korjaus- ja muutostdista.

Tekijanoikeudet

Taman kayttdohjeen sisdltamat tiedot ovat tekijanoikeuslain suojaamat. liman ZIEHL-ABEGG SE:n
lupaa kéyttdohjetta ei saa osittain eikd kokonaan kopioida, monistaa, kdantaa eika tallentaa
tietovalineille. Kieltoa rikkova on velvollinen vahingonkorvauksiin. Kaikki oikeudet pidatetddn mukaan
lukien sellaiset, jotka on suojattu patentilla tai kayttomallilla.

Turvaohjeita

Tama kappale sisaltda henkilo- ja aineellisten vaurioiden valttdmiseen liittyvia ohjeita. Ohjeet eivat ole
téydellisen kattavia. Tiedusteluihin vastaa ja ongelmaratkaisuissa auttaa jalleenmyyjan-tekninen
palvelu.
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2.2

Maardystenvastainen kaytto

Laite on tarkoitettu ainoastaan valmistajan toimitusvahvistuksessa mainittuihin tarkoituksiin.

Kayttdé muihin tarkoituksiin ja laajemmin kuin sopimuksessa mainitut, on méaéaraysten vastaista. Tasta
aiheutuvista vahingoista valmistaja ei vastaa. Riski on siind tapauksessa yksinomaan
asiakasyrityksella tai yllapitajalla.

Maaraystenmukainen kayttd edellyttdd myds, ettd kayttéohjeeseen perehdytaan ja ettd kaikkia siihen
siséltyvia ohjeita - varsinkin turvaohjeita - noudatetaan. Myds oheiskomponenttien kayttéohje on
otettava huomioon. Valmistaja ei vastaa maaraysten vastaisesta kaytdsté aiheutuvista henkilé- ja
esinevaurioista, ne ovat yksinomaan laitteen kayttajan vastuulla.

Tunnisteiden selitys
Turvaohjeet tunnistaa varoituskolmiosta, joissa vaaran tai riskin aste on esitetty seuraavasti:

Huomio!
Yleisesti patevat vaaralliset kohteet. Hengenvaara, vakava vamma tai huomattavat aineelliset
vahingot voivat olla seurauksena, mikali vaadittuja varotoimenpiteita laiminly6d&én!

Sahkovirrasta aiheutuva vaara
Varo vaarallisia séhkéisid jannitteitd! Hengenvaara tai vakava vamma voivat olla seurauksena,
mikali vaadittuja varotoimenpiteitd laiminlydd&aan!

Tiedote
Tarkeita lisatietoja ja kayttdévinkkeja.

2.3

24

Tuoteturvallisuus

Laite vastaa toimitusajankohdan tekniikan tasoa ja on periaatteessa kayttéturvallinen. Laitteen ja sen
lisdvarusteet saa asentaa ja ottaa kdyttdon ainoastaan moitteettomassa tilassa ja asennusohjetta
seké kayttbohjetta noudattaen. Jos laitetta kdytetddn muuhun kuin sen teknisen erittelyn mukaiseen
tarkoitukseen (katso tyyppikilpi ja liite / tekniset tiedot), sen seurauksena laite voi menna epékuntoon
ja aiheuttaa seurannaisvaurioita!

Tiedote

Henkil6- tai esinevahinkojen valttdmiseksi hairibtapauksissa tai laitteen mennessa epékuntoon on
tarpeen erillinen halytyslaitteilla varustettu valvontajarjestelma. Varakayttd on otettava huomioon. Jos
laite asennetaan eldinsuojiin, on varmistettava, ettd mahdolliset toimintahairitt
ilmanvaihtojarjestelméssa havaitaan riittdvan ajoissa, jotta eldimet eivat joudu hengenvaaralliseen
tilanteeseen. Laitteen suunnittelussa ja asennuksessa on noudatettava voimassa olevia paikallisia
maaradyksia ja asetuksia. Saksan Liittotasavallassa patevat mm. DIN VDE 0100, eldintensuojelua ja
hyoétyeldimien pitoa koskeva asetus, sikojen pitoon liittyvé asetus jne. Huomattava on myoés joukko
muita maarayksia, esim. eldinsuojien sdhkolaitteet (AEL), maataloustuottajien maaraykset (DLG),
vakuutusalan maaraykset (VdS).

Henkilostovaatimukset, huollellisuusvelvoitteet

Kaikkien henkiléiden, joiden tehtéviin kuuluu laitteeseen liittyva suunnittelu, asennus, kayttéénotto
seka huolto ja kunnossapito, on omattava kyseisten tehtavien edellyttdma patevyys ja erikoistiedot.
Liséksi heillda on oltava tarpeelliset tiedot turvallisuusmaarayksista, EU-/EG-direktiiveista,
ty6turvallisuusmaarayksista, vastaavista maakohtaisista maarayksista seka paikallisista ja
yrityksensisdisistd maarayksista. Koulutus-, harjaantumis- tai opetusvaiheessa oleva henkildkunta
saa tyéskennella laitteella ainoastaan kokeneen henkilén valvonnassa. Téma patee myds kaikkiin
viela oppivelvollisuusidssa oleviin henkildihin. Lakisdateinen alaikéraja on otettava huomioon.
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2.5

2.6

2.8

2.9

Kayttoonotto ja laitteen kaytto

Huomio!

o Vaérien saatdjen, viallisten komponenttien tai vaarin tehtyjen séhkdliitdntdjen seurauksena voi
kayttoonottovaiheessa syntya odottamaton tai vaarallinen tilanne. Vaaravydhykkeelld ei saa
oleskella, myds kaikki esineet on poistettava tielta.

o Kayttdtilassa laitteen on aina oltava kiinni tai asennettu kytkinkaappiin. Sulakkeet on vaihdettava
uusiin, niitd ei saa kunnostaa tai oikosulkea. Etusulakkeen maksimiarvo on ehdottomasti otettava
huomioon (katso Tekniset tiedot). Ainoastaan kytkentékaavioissa ilmoitettuja sulakkeita saa
kayttaa.

e Sadhkodteknisissa laitteissa, komponenttiryhmissa tai sdhkétarvikkeissa havaitut viat on korjattava
valittémasti. Mikali silloin on olemassa akuutti vaara, laitetta / laitteistoa ei saa kayttaa, ennen kuin
vika on korjattu.

e Moottorin / puhaltimen on kaytéva tasaisesti ja tarisematta: kdyttdbmekanismin dokumenteissa
olevia tahan liittyvia ohjeita on noudatettava ehdottomasti!

Laitteeseen kohdistuvat tyo6t

Tiedote

Sahkolaitteet saa asentaa, liittda ja ottaa kayttdédn ainoastaan ammattitaitoinen sdhkdasentaja
sahkoteknisia maarayksia noudattaen (Saksan liittotasavallassa mm. standardit EN 50110 tai
EN 60204)!

Sidhkovirrasta aiheutuva vaara

Sahkolaitteiston osia ei saa ryhtyd kunnostamaan, jos ne ovat jannitteellisia. Kun laitekotelo avataan,
suojausluokka on enaa IP00! Jannitteellisten osien koskettaminen on silloin hengenvaarallista.
Jannitteetdn tila on tarkastettava kaksinapaisella jénnitetesterilla.

Muutokset / Hairiot laitteita

Huomio!
Turvallisuussyista laitteeseen ei saa tehda omavaltaisia muutoksia tai rakenteellisia muutoksia. Kaikki
suunnitellut muutokset on annettava valmistajan hyvaksyttavaksi.

Varaosina, kuluvina osina ja lisdvarusteina saa kayttaa ainoastaan valmistajan alkuperaisosia
ZIEHL-ABEGG. Alkuperaisosat on suunniteltu nimenomaan kyseiseen laitteeseen. Vierasvalmisteiset
osat saattavat tosin sopia, mutta niiden kestévyys ja turvallisuus laitteen kdytssé ei valttdmatta ole
taattu.

Osat tai erikoisvarusteet, joita ZIEHL-ABEGG ei ole toimittanut, eivat ole ZIEHL-ABEGG in
hyvaksymia.

Kayttdjan huolellisuusvelvollisuus

 Yrityksen tai sen edustajan (kayttdja) on huolehdittava siitd, ettd séhkolaitteita ja séhkotarvikkeita
kaytetdan ja kunnossapidetdan sahkoteknisia maarayksiad noudattaen.

o Kayttdja vastaa siita, etta laite on sita kaytettdessa aina moitteettomassa kunnossa.

e Laitetta saa kayttaa vain kayttétarkoituksen mukaisella tavalla.

e Turvalaitteiden toimintavalmius on tarkastettava sdanndéllisin vélein.

¢ On huolehdittava siitd, ettd asennus- ja kayttdohjeet pysyvat luettavassa kunnossa ja taydellisina ja
ettd ne ovat aina kaytettavissa laitteen lahella.

¢ Henkildkuntaa on sddannénmukaisesti tiedottava kaikista tarpeellisista tyéturvallisuuteen ja
ymparistonsuojeluun liittyvat seikoista, lisdksi henkildkunnan on perehdyttava asennus- ja
kayttéohjeeseen ja varsinkin niissé oleviin turvaohjeisiin.

 Laitteelle kiinnitettyjé turva- ja varoituskilpia ei saa poistaa ja niiden on oltava aina selvésti
luettavissa.

Yrityksen ulkopuolinen tyévoima

Kunnossapito- ja huoltoty6t teetetdan useissa tapauksissa ulkopuolisella tyévoimalla, joka ei
useinkaan tunne yrityksensisaisia erikoisjarjestelyja eika pysty tunnistamaan niistd mahdollisesti
aiheutuvia vaaroja. Ulkopuolista tyévoimaa on informoitava tydkohteessa olevista vaaroista.
Toita on valvottava, jotta pystytaan ajoissa valttdmaan riskitilanteet.
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3

3.1

3.2

3.3

3.4

3.5

QY
‘@

Tuotevalikoima

Kayttétarkoitus

Laitteen tehtdva on s&ataa asetettu ohjearvo ja pitda se. Mitattua oloarvoa (tunnistinarvo) verrataan
jarjestelmaan asetettuun ohjearvoon, joiden pohjalta maaritetdén saatésuure.

Laitteeseen kuuluu kaksi erillista s&atopiirid ja kaksi tuloa tunnistimille (0 - 10V, 4 - 20 mA, KTY 81-
210, PT 1000).

Puhaltimien (my&s sellaisten, joihin on yhdistetty ohjainyksikk®) kierroslukusaadinta voidaan ohjata
joko 0 - 10 voltin signaalilla tai MODBUS-rajapintaliitdnnén kautta.

Huoltotoimenpiteet
Laitteen likaisuusaste on tarkastettava saanndllisin vélein, tarvittaessa laite on puhdistettava.

Kuljetus

¢ Laite pakataan tehtaalla sovittua kuljetustapaa vastaavasti.

e Laite tulisi kuljettaa aina alkuperadispakkauksessa.

¢ [skuja ja térmayksid on valtettdva kuljetuksen ja siirron aikana.

o Laitetta kdsivoimin siirrettdessa on varottava, laitteen nosto ja siirto vaatii voimaa.

Varastointi

¢ Laite on varastoitava kuivassa ja saélta suojatussa paikassa alkuperadispakkauksessaan.
e On valtettava liiallisen kuumuuden tai kylmyyden vaikutuksia.

e Liian pitkia varastointiaikoja on valtettava (suositus: kork. 1 vuosi).

Osien havittdminen ja kierratys

Kaytetty materiaali on havitettdva maakohtaisia lakisaateisia maarayksia noudattaen asianmukaisesti
ja ympaéristda suojellen.

> Materiaalit on lajiteltava laadun mukaan ympaérist6a suojellen.

> Tarvittaessa jatemateriaalien kasittelyn voi tilata erikoistoimijalta.

Asennuksen

Yleisia neuvoja

Huomio!
Jotta valtytaan laitevaurioilta joko virheellisen asennuksen tai ymparistotekijéiden vuoksi, on puhtaasti
mekaanisessa asennusvaiheessa otettava huomioon seuraavat seikat:

o Laitetta pakkauksesta purettaessa on tarkastettava, nakyyko siind kuljetusvaurioita. Jos havaitaan
kuljetusvaurio, laitetta ei saa ottaa kaytté6n lainkaan!

e Asennus tarisevélle alustalle ei ole sallittu!

e Jos asennus tehdaan kevytseindan, on huolehdittava siitd, ettei rakenteissa esiinny lilan korkeaa
varinaa tai iskukuormitusta. Varsinkin jos kevytseindssa oleva ovi paukautetaan kiinni, se voi johtaa
erittdin korkeaan iskukuormitukseen. Tasta syysta suositamme eristdmaan laitteet seinasta.

¢ Laitteen sisdan ei saa paasta metallilastuja, ruuveja tai muita kiintoesineita!

¢ Laitteen asennuspaikka ei saa olla kulkuvaylilla, silti laitteeseen on voitava paasté hyvin kéasiksi!

e Laite on suojattava auringonpaisteelta!
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4.2 Asennuksen toimintavaiheet

Tyyppi CXE/AV & CXG-24AV (malli suunniteltu seindasennukseen)

¢ Laite on suunniteltu pystysuoraan asennukseen (kaapelin sisdénvienti alhaalta). Vaakasuoraan tai
makaavaan asennukseen on haettava valmistajan tekninen hyvéksynta!

¢ Laite on asennettava sopivia kiinnitysvalineitd apuna kayttden puhtaalle, tukevalle alustalle,
kiinnitettdessa laite ei saa jddda jannitykseen!

Toimintaohjeet:
1. Poista liitdntoja peittava kansi.
2. Kiinnitysreikien valmistus (mittapiirros, ks. liite).

1.5

147.5

Lx@hL.5 mm
2 Nm
m# i i
+ MEOOO65F
22.09.2015
144
166

w

Kumpaakin ylemp&a littedkantaista ruuvia kierretddn sisdanpédin noin 2 mm:n etdisyydelle
pinnasta ja laite ripustetaan sen varaan.

Kumpaakin alempaa littedkantaista ruuvia kierretdan sisaanpain (kiristysmomentti 2 Nm).
Sahkojohdot vieddan sisaén asianmukaisesti ja litetdan, kaapelin [apiviennin tiiviys tarkastetaan.
Kayttamatta jaavat lapiviennit on pidettava suljettuina!

Kun sahkdliitdnnat on tehty (ndhda Sahkodasennukset), liitdntdkotelon kansi on suljettava
huolellisesti.

No ok

Tyyppi CXE/AVE & CXG-24AVE (malli suunniteltu asennettavaksi kytkintauluun)

¢ Laite on maaritetty kytkintauluun tehtédvaéa pystyasennusta varten (nayttd kohtisuorassa).
Vaakasuora tai makaava asennus ei ole sallittu!

¢ Vaadittava kytkintaulun aukko: 162,5 mm x 110,5 mm (mittapiirros, ks. liite).

o Sallittu kytkintaulun paksuus: 1 - 3 mm.

Toimintaohjeet:
1. Katso kytkintaulun aukko ja reiat kiinnitysta varten mittapiirroksesta (ks. liite).
2. Sijoita laite etukautta asennusaukkoon.
3. Sijoita mukana toimitetut ruuvit (8 kpl M3 x 6) takakautta kytkintaulun reikien lapi ja kirista
tasaisesti (kiristysmomentti 1,0 Nm).
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8x M3x6
1 Nm

GM00025B
05.04.2019

4.3 Asennus ulkotiloihin
Asennus ulkotiloihin on mahdollista (lAmpétilarajoitus -20 °C), mikali laite saa jatkuvasti virtaa.
Asennuspaikan on oltava mahdollisimman hyvin saalta suojattu, ts. ei mydskaan suoraan auringon
paisteessal

4.4 Asennuspaikka maatalousyrityksissa
Mikali laitetta kaytetdén karjasuojissa, sita ei pida asentaa suoraan tallitiloihin, vaan eteiseen tai
muuhun tilaan, jossa haitalliset paastét eivat ole niin korkeita. Nain voidaan vahentaa vaurioita, joita
haitalliset kaasut (esim. ammoniakki- tai rikkivetyhdyryt) aiheuttavat.

4.5 Lampédtilan vaikutus kayttéonottovaiheessa
Laite on hyva varastoida tilassa, jossa vallitsee huonelamp®, silloin véltetdan kosteuden tiivistyminen
ja siitd seuraavat toimintahéairiot!

5 Sahkodasennukset

5.1 Varotoimenpiteet

Sidhkovirrasta aiheutuva vaara

e Séahkodlaitteiston osiin kohdistuvat tyét saa tehda ainoastaan ammattitaitoinen séhkdasentaja tai
sahkotoihin perehtynyt muu henkildé sdhkdasentajan valvonnassa voimassa olevia sahkéteknisia
maarayksia noudattaen.

o Viittd térkedd séhkoteknisté turvasdantéd on noudatettaval

e Jannitteellista laitetta ei saa ryhtyd kunnostamaan.

e Asennuksen ajaksi on vieressé olevat sahkoélaitteet suojattava sopivin keinoin.

e Tarvittaessa on ryhdyttava lisatoimenpiteisiin, joilla taataan laitteiston jannitteeton tila.

e Jannitetta johtavia osia tai kaapeleita kunnostettaessa tai huollettaessa mukana on oltava aina
toinen henkild, joka hatatilassa voi katkaista virran.

e Sahkolaitteiston osat on tarkastettava saanndllisin valein. Léystyneet liitdnnat on kiristettava,
vioittuneet putket, johdot ja kaapelit on uusittava valittdmasti.

e Kytkinkaappi ja muut sdhkdiset jakoyksikét on aina pidettava lukittuina. Ne saa avata ainoastaan
valtuutettu henkilé joko avaimella tai erikoistytkaluilla.

o Laitetta ei saa kdynnistéda, jos sen kotelointi on avattu, koska silloin laitteen siséiset jannitteelliset
osat ovat paljaina. Mikali tata kieltoa ei noudateta, seurauksena voivat olla pahat henkilévauriot.
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* Metallisiin litdntdnapojen suojuksiin ja laitekotelon kanteen on tehty kotelon osien vélinen
suojajohdinliitédnta (kiinnitys ruuveilla). Vasta kun ko. ruuvit on kiinnitetty asianmukaisesti, laitteen
saa ottaa kayttdéon!

e Laitteen yllapitdja on vastuussa siita, ettd koko laitteiston sdhkdmagneettinen yhteensopivuus
(EMC) vastaa vaadittuja standardeja.

o Metalliset kierreliitokset eivat ole sallittuja muovisissa koteloissa, koska silloin puuttuu potentiaalin
tasaus.

e Siahkdlaitteita ei saa koskaan puhdistaa vedella tai muilla nesteilla.

Tiedote
1 Tarvittavat liitdnnat on esitetty taman kayttdohjeen liitteessa (nahda liitdntakaavio)!

5.2 Ohjausjohtojen EMC-mukainen asennus
Hairidjannitteiden valttdmiseksi on verkkovirta- ja ohjausjohdot vedettava tarpeeksi kauas toisistaan.
Ohjausjohtojen pituus saa olla kork. 30 m, 20 m lahtien johdot on suojattava! Suojattuja johtoja
kaytettdessa suojauksen on oltava yksipuolinen, ts. kytketty suojajohtimeen vain saatolaitteen
puolelta (niin lyhyt ja induktiovapaa kuin mahdollista!).

5.3 Verkkoliitédnta
On ehdottomasti huolehdittava siita, ettd verkkojannite pysyy sallitulla toleranssialueella (ndhda
Tekniset tiedot ja laitteen kyljessé oleva tyyppikilpi).

Sahkoévirrasta aiheutuva vaara
Verkkojannitteen on vastattava standardin DIN EN 50160 laatuvaatimuksia seké standardin DIN IEC
60038 jénnitearvojal

Tyyppi CXE/AV(E)

¢ Verkkoliitdntad tehdéén navoille N, L1 ja PE.

e Yhdysrakenteisen muuntajan ansiosta verkkoliitdnnan ja ohjausjéannitteen liitdntdjen valillda on
potentiaalierotus.

Tyyppi CXG-24AV(E)
o Kayttéjanniteliitdnta tehdaan navoille (+) ja (-).
e Eipotentiaalieroa kayttdjannitteen ja ohjausjénnitteen liitdntdjen valilla.

Sédhkovirrasta aiheutuva vaara
e Virran saa ottaa vain PELV-jarjestelméstd, jossa on taattu, ettd kayttdjannitteen katkeaminen
tapahtuu luotettavasti standardin IEC/DIN EN 60204-1 mukaan.

e UL-ohje:
— The products shall be supplied by limited energy in accordance to UL/IEC 61010-1 Third Edition,
Sub. Clause 9.4 “Limited-energy circuit” or LPS in accordance to UL/IEC60950-1, 2nd edition, or
the requirements of NEC Class Il or the standard UL1310.

5.4 signaalituloon tai tunnistinliitdnta (E1, E2)

Laitteessa on 2 analogisisdantuloa: Analog In 1 = “E1” ja Analog In 2 = “E2”".

Liitédnta riippuu ohjelmoidusta kayttttilasta seka sovelletusta tunnistinsignaalista.

e Mikali jarjestelmaan liitetddn passiivisia lAmpdétunnistimia TF.. (KTY81-210) tai PT1000 navoille
“‘E1”“T” tai “E2” “T”, napaisuuteen ei tarvitse kiinnittda huomiota.
Hairiokestavyyden tehostamiseksi on tunnistimen yhteyteen asennettava kondensaattori (1nF
rinnaikkais). Tyypin TF.. (KTY81-210) [dampd&tunnistimiin kuuluu yhdysrakenteinen kondensaattori.

e Mikali aktiivisia tunnistimia liitetdan navoille “E1” ja “GND” tai “E2” ja “GND”, on napaisuudet
otettava huomioon, 24 V DC -jannitteensy6ttd on silloin integroitu.

e Parijohdintunnistimissa (4 - 20 mA signaali) liitdnta tehdaan navoille “E1” ja “24 V" tai “E2” ja “24 V”,
“GND”-maadoitusliitdntaa ei tarvita.
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5.5

5.6

5.7

5.8

Sahkovirrasta aiheutuva vaara
Verkkojannitettd ei missdan tapauksessa saa kytkea signaalituloon!

Signaalilahd6t 0 - 10 V (A1, A2)
Analogilahdoista kasin voidaan ohjata esim. kierroslukusaadinta 0 - 10 voltin tuloliitdnnésta.
Puhaltimia, joissa on yhdysrakenteinen ohjainlaite ja 0 - 10 voltin tuloliitdnt&, voidaan ohjata suoraan.
e Analogilahté 1 (navat A1 - GND)

— Saadettava 0 - 10 voltin 1ahtd saatopiirille 1 (tehdasasetus: toiminto ).
e Analogiléht6 2 (navat A2 - GND)

— Kun kaytéssé on yksi sdatopiiri: Vakiojannite +10 V esim. erillisen potentiometrin

jannitteensyo6ttdon (tehdasasetus: toiminto ).
— Kun kdytéssa on kaksi saatopiirid: Saadettava 0 - 10 V 18ht6 saatopiirille 2 (esiasetus: toiminto

)-
Tarvittaessa liitédnta voidaan varata myds muille toiminnoille (hahda Kayttéohje / 1O Setup).

Sédhkovirrasta aiheutuva vaara
Useamman laitteen 1ahtdliitdnt6ja ei saa yhdistéa toisiinsa!

Erillisten laitteiden jannitteensyo6tté (+ 24 V, GND)

Ulkoisille laitteille, esim. tunnistimelle, on valmiina erillinen jénnitelahde (maks. kuormitusvirta katso
Tekniset tiedot).

Lahtdjannitteen toleranssi on 230 voltin ja 400 voltin malleissa -30 % - +20 %.

24 V DC -malleissa se on valittdmasti kayttdjannitteen funktio.

Ylikuormituksellatai oikosulun sattuessa (24 V GND) jannitteensy6ttd ulkoisesta lahteesta katkeaa
(multifuse). Laite suorittaa RESET-nollauksen ja toimii sen jalkeen taas normaalisti.

e Jannitteen lahtdliitdntdjd useammasta laitteesta ei saa yhdistaa toisiinsal
e Jannitteen lahtdliitédntdja laitteen sisalla ei saa yhdistaa toisiinsal

Digitaaliset tulot (D1, D2)

Digitaalituloihin “D1”ja “D2” voidaan maarittaa erityyppisia toimintoja (ks. IO Setup: digitaalisten
tulojen toimintoluettelo). Ohjaus potentiaalivapaiden koskettimien kautta, toimii pienjannitteella n. 24 V
DC.

Sahkovirrasta aiheutuva vaara
Verkkojannitettd ei missdan tapauksessa saa kytkea digitaalituloihin!
Ota huomioon tulovastus (ks. Tekniset tiedot).

Releiden lahdét (K1)
Releldhtoihin “K1” ja “K2” voidaan osoittaa eri toimintoja (katso 10 Setup: Releldhtdjen toiminta ja
invertointi). Max. Kosketinkuormitus, katso Tekniset tiedot ja liitdntdkaavio.

Rele K1
¢ Releen “K1” potentiaalivapaiden koskettimien liitdnta navoille 11, 14, 12.

e “K1 -toiminto” tehdasasetus: = Kayttotilaviesti. Ts. vetda, mikali ei ole kayttohairiéita, ja
paastaa tilassa “OFF”.

Rele K2

¢ Releen “K2” potentiaalivapaiden koskettimien liitdnta navoille 21, 24, 22.
* “K2 -toiminto” tehdasasetus: = Hairidviesti. Ts. vetaa, mikali ei ole kayttdhairisita seka tilassa
“OFF”.
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5.9 RS-485-rajapinta MODBUS RTU
Laitteeseen kuuluu kaksi RS-485 -iiitantdporttia MODBUS RTU véyléaverkotusta varten:

1. Liitantdportti “1A (1D+)”, “1B (1D-)’MODBUS Master sovelluksiin

« Esiohjelmoitu toiminto: 1aht6 on varattu s&atopiirille 1: [1. Saatésignaali (2A)]
Esim. kierroslukusaatimen ohjaukseen normaaleissa puhaltimissa tai puhaltimissa, joissa on
yhdysrakenteinen ohjainlaite ja MODBUS-liitdntaportti (nahda jarjestelmédssa MODBUS Master).
Ohjelmoitavat toiminnot ovat samat kuin kohdassa IO Setup selostetut toiminnot analogisille
[ahddille.

» Verkkokomponentit saavat osoitteen automaattisesti patentoidun menetelméan ansiosta.
Verkkoon kuuluville osille ei niin ollen tarvitse enda jakaa osoitteita manuaalisesti. Lisdksi varataan
“ID” liitanta (lisatietoja ndahda seuraava kappale).

¢ Integroitu vikaturvallinen kytkenta ja 150 Q paatevastus.

¢ MODBUS Master -liitdntd on galvaanisesti eristetty!

2. Liitantaportti “2A (2D+)”, “2B (2D-)”"MODBUS Slave sovelluksiin

¢ Laitteen liitdntdan ylemman tason rakennusautomaatioon.
e Osoitteen ja kommunikointiparametrien asetus ndhdé Ohjelmointi: Valikkoryhmad MODBUS Slave.

MODBUS Slave ja MODBUS Master -liitantéportti

CXE / CXG CXE / CXG

MODBUS Slave MODBUS Slave MODBUS Master MODBUS Slave
¥ = or3 ~
aSg ohd Zoc aE T
558 3o ooxe 58550

e S

Mikéli kdytetddn nelisdikeista puhelinjohtoa (4), ovat suositeltavat liitinnat seuraavat:
e A (D+) = punainen

¢ B (D-)=musta

e ID -1D1/2 = keltainen (autom. osoitteenmuodostukseen MODBUS Master -verkossa)

e GND = valkoinen

22042015
v_cxe_modbus_master_idgnd_slave_anschlvsd

P Tiedote

¢ Liitanta on ehdottomasti tehtava oikein, ts. navat “A (D+)” on liitettdva seuraavissa laitteissa navoille
1 “A (D+)”. Sama péatee napohin “B (D-)".

e Lis&ksi on tehtdvd GND-maadoitusliitdntd, muutoin potentiaaliero (yli 10 V!) rikkoo RS-485 -

litdnnan (esim. salaman iskiessa).

e Lukuunottamatta datayhteytta “A (D+)”, “B (D-)” “ID1 - ID2” (autom. osoitteenmuodostus MODBUS
Master-vaylalla) ja “GND” -yhteytta ei datajohdon saikeitd saa kayttdd muuhun tarkoitukseen.

e Verkko- ja moottorin johdot on vedettava erilleen (vah. 20 cm vali).

Datajohto on vietava yhdesta laitteesta seuraavaan. Muunlainen johdotustapa ei ole sallittu! Vain
kahta johdon séikeista (kierretty parijohto) saa kayttaa tiedonsiirtoliitantaan.

MODBUS-yhteys Suositetut johtotyypit

1. CAT5/CAT7 -johdot

2. J-Y (St) Y 2x2x0,6 (puhelinjohto)
3. AWG22 (2x2 kierretty parijohto)
Suurin sallittu johtopituus on 1000 m (malli CAT5/7 500 m)

MODBUS

26.02.2007
v_modbus._verbindung.vsd
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Suojaus

Normaalisti ei johtojen suojaus tosin ole tarpeen, mutta se tarjoaa kuitenkin tehokkaan suojan
sdhkdmagneettisia hairiditd vastaan, varsinkin korkeilla taajuuksilla. Suojauksen tehokkuus riippuu
luonnollisesti siitd, onko johdot asennettu asianmukaisesti.

Mikali kdytetdan suojattuja johtoja, suojaus on vedettava ainakin yhdelta puolelta “PE-suojamaata”
(mieluiten paaliitdinnan puolelta). Mikali suojaus liitetddn molemmin puolin, on otettava huomioon
mahdolliset tasausvirrat!

Oikeantyyppinen suojausliitanta Virheellinen suojausliitanta

Tiedote
e Epéselvissa tapauksissa saa lisatietoa teknisesta tiedotteestamme ,MODBUS-verkon rakenne®, R-
1 TILO8_01 jota voi tiedustella tukitiimiltdmme V-STE, limatekniikan saatdjarjestelmat. Se sisaltaa
MODBUS-aiheeseen liittyvaa yksityiskohtaista tietoa.

5.10 MODBUS Master -liitintdportin osoitteenmuodostus
MODBUS Master -liitdntaporttiin voidaan liittda korkeintaan 32 verkkokomponenttia.
Patentoitua automaattista osoitteenmuodostusta varten ei tarvita muita erityisid komponentteja
(Aktivointi ndhda valikkoryhma MODBUS Master: AutoAddressing). Ainoastaan slave-
verkkokomponenttien litdnnat “ID1” ja “ID2” vaylayhteyden ohella yhdistetaan keskenédéan ja liitetdan
MODBUS Masterin liitantaan “ID”.
MODBUS Masterin liitdnta “ID” on yhdistettéva joko “ID1” tai “ID2” -liitdntddn ensimmaisessa slave-
verkkokomponentissa. N&in em. laite tunnistetaan ja varustetaan osoitteella 1.
Ensimmaista laitetta seuraavien slave-verkkokomponenttien liitdnta “ID1” tai “ID2” yhdistetdan joko
litantaan “ID1” tai “ID2” sitd seuraavassa slave-verkkokomponentissa.
Tama yhteyden aktivoi automaattisella osoitteen haulla aina edellinen laite seuraavaa laitettava
varten.
Erillisesta nayttdterminaalista tai PC:sté kasin voi erikoisohjelmiston avulla ohjelmoida eri
verkkokomponenttien osoitteet jo etukateen, ennen kuin ko. laite on verkotettu jarjestelmaan.

Manuaalisen osoitteenmuodostuksen vaihtoehtona on vapaa osoitteen maarittely (katso Manuaalinen
osoitteenmuodostus).

Tiedote
bt e Mikali jarjestelmaan tarvitaan toistin ja halutaan hyddyntaa automaattista osoitteenmuodostusta, on
1 toistimena kaytettdva tyyppid Z-G-1NE, koska vain se pystyy lahettdmaan osoitteen vaatiman
signaalin.

e Mallista riippuen on slave-verkkokomponenteissa MODBUSiin vaadittuja liitantéja “A (D+)”, “B (D-)
joko yksi tai kaksi. Ne ovat séhkdlisesti yhteydessé toisiinsa.

e Liitdnnat automaattiseen osoitteen hakuun “ID1” ja “ID2” eivat ole sdhkoisesti yhteydessa toisiinsa.
Niitd ei saa oikosulkea, mutta liitantajarjestyksen voi valita vapaasti.

e Jos kaytdssa on liitdntarasia, on CAT5-kaapelin suojaus yhdistetty RC-piirin kautta “PE” -
suojamaahan.

e Kommunikaation vaatimat parametrit on asetettu kiinteasti nahda Ohjelmointi: valikkoryhma
MODBUS Master.
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Liitédnta puhelinverkkoon
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13.03.2013
v_modbus_master_autoadr.vsd

Liitdnta terminaaliin navoille: A (D+), B (D-) ja GND
Yhteys osanottajiin navoilta: A (D+), B (D-), GND ja ID1/1D2

Yhdistelma: RJ45-puhelinkaapeli liitdntdrasiaan, josta yhteys ECblue:hun (tuote-nro 380085).

| =T =71 = i
! n n R
: a

i 2128 =z2]|=|2|!
! SIS |o|3|<|8]:
i <|@o|< |
H — 1 a :
1 n I
| aola o al:
: alz|(S|8[z|12|Z]1
1 Cl|la G o |
M N .1

2 3

MODBUS Slave MODBUS Slave

,@‘ ﬁ& RJ45
;
4...32

13.03.2013
v_modbus_master_autoadr_zabox.vsd

Liitanta MODBUS Master -moduuliin navoille: 1A (1D+), 1B (1D-), ID ja GND
Yhteys slave-verkkokomponenttiin molempien RJ45-liitdntdjen “BUS1” ja “BUS2 kautta”
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Kayttéohje UNIlcon MODBUS Master Sahkdasennukset

5.11 USB-liitintaportti
USB-portin vélitykselld voidaan ohjelmisto tarvittaessa paivittda. Siind tapauksessa pyydamme
ottamaan yhteytta yrityksemme tekniseen tukeen (V-STE, saatojarjestelmat/iimatekniikka).
Toimitamme pyynnd&sté ohjelmat, jotka ovat tarpeen PC-yhteyteen ja tietojen kasittelyyn (Virtual COM
Port).

Sahkoévirrasta aiheutuva vaara

Litin J1 vain ohjelmiston péivitykseen, liitd USB-portin molemmille nastoille. Laite ei kdynnisty silloin,
jos tdma liitin on yhdistetty portin nastoille!

Liittimi&a ei saa kytkea / irrottaa jénnitteellisind, noudata turvaohjeita!

5.12 Ohjausjanniteliitantdjen potentiaali
Ohjausjannitteen liitdntdihin (alle 30 V) patee yhteinen GND -maapotentiaali (poikkeus:
relekoskettimet ovat potentiaalivapaita).

CXE/AV(E) 1~230V, 2~ 400V

Ohjausjanniteliitantjen ja suojajohtimen valissé on potentiaalierotus. On varmistettava, etta
ohjausjanniteliitdnnaéille tuleva vierasjannite ei ylita 30 V volttia (navan “GND” ja suojamaan “PE”
vélissa). Tarvittaessa voidaan tehda yhteys suojamaapotentiaaliin, ts. silloitus “GND”- navan ja “PE”-
litdnnan valiin.

CXG-24AV(E)
Pienjannitemalleissa (24 VV DC) ei ole potentiaalierotusta kayttdjannitepiirin ja ohjausjannitteen
litdntdjen valissa.

L-BAL-E255-FIN 1921 Index 002
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Kayttéohje UNIlcon MODBUS Master

Kayttétilan valinta

6

6.1

1

Kayttotilan valinta

Kayttétila ja signaalin tulo
Tiedote

Asennuksen yksinkertaistamiseksi voidaan valita esiohjelmoidut kayttétilat (ndhda Kayttéonotto).
Laitteen perustoimintotapa maaritetaan tassa, tehdasasetus EE = kierroslukusaadin (ohjaus 0- 10 V
signaalilla). Kun valitaan sovelluskohtaiset kdyttétilat, sdadinkokoonpano tapahtuu automaattisesti.
Kayttotilakohtaiset tehdasasetukset pohjaavat monivuotisiin kokemusperaisiin arvoihin, jotka
soveltuvat lukuisiin eri kayttékohteisiin. Poikkeustapauksessa niitd voidaan muuttaa yksiléllisesti
(nédhda Kayttéohje / Ohjainyksikon alkuasetus: “Saadinkokoonpano”).

Laitteen tehtéva on saataa asetettu ohjearvo ja pitda se. Mitattua oloarvoa (tunnistinarvo) verrataan

jarjestelmaan asetettuun ohjearvoon,

joiden pohjalta méaéritetdan saatdsuure (ohjaustila).

Kayttétilan valinta maaraa samalla toiminnon saatdépiirille 1, joka vaikuttaa seuraaviin ulostuloihin

(tehdasasetus):

1. Analogiléht6é “A1” 0 - 10 V toiminnolla (n&hdé Séhkbdasennukset).
2. MODBUS Master -liitédntéaportti “1A” + “1B” toiminnolla (n&hda Sahkoasennukset).

Kayttotila

Signaali ja tunnistin
(tulo)

Toiminto

signaali: 0- 10V, 0-20 mA, 4 - 20 mA
(E1)

Nopeudensaadin panosta asettamiseksi signaali, kaksivaiheinen toi-
minta (tehdasasetus)

Kasikayttdinen kierroslukusaadin, suora sy6ttd painikkeilla ¥ A (0 -
100 % tai 1 - 5 porrastuksella)

* | Tunnistin KTY81-210 / PT1000 (E1)

Lampdétilan s&ato, ilmastonti- ja kylmalaitteet
(esiasetettu ohjearvo 20.0 °C, sdatbalue 5.0 K)

*

Tunnistin KTY81-210/ PT1000 (E1)

Lampédtilan s&até ulkolampdtilasta riippumatta
(esiasetettu ohjearvo 5,0 °C, sdatdalue 20,0 K)

2.03

Tunnistin KTY81-210 / PT1000 (E1

Lampétilan sdato lisatoiminnoilla (I&mmitys, pellit, lAmpdtilan valvonta)

)
1x Tunnistin KTY81-210 / PT1000 (E1

Lampdtilan saato 2 tunnistimella, vertailu tai keskiarvon muodostus

1x Tunnistin KTY81-210 / PT1000 (E1

(E1)
1x Tunnistin KTY81-210 / PT1000 (E2)
(E1)
1x Tunnistin KTY81-210/ PT1000 (E2)

Lampdétilan saatd 2 tunnistimella, [@mpdotilaero

* | Tunnistin MBG.. (E1)

Lauhtumispaineensaatd (kylmalaitteet)

*| Tunnistin MBG.. (E1)

Lauhtumispaineens&étd kylméaineen syo6tolla

1x Tunnistin MBG.. (E1

Paineensaato kaksipiirikondensaattoreissa

1x Tunnistin MBG.. (E1

)
2x Tunnistin MBG.. (E2)
)
2x Tunnistin MBG.. (E2)

Paineensaéato kaksipiirikondensaattoreissa kylméainetta systtamalla

*

Tunnistin DSG.. / MPG.. (E1)

Paineensadéatd ilmanvaihtojérjestelmissa

1x Tunnistin DSG.. / MPG.. (E1)
1x Tunnistin KTY81-210 / PT1000 (E2)

Paineensaatd ulkolampdtilan kompensaatiolla

1x Tunnistin DSG../ MPG.. (E1)
1x BUS RS 485

Paineen saato tapahtuu ulkoldampétilaohjatusti ohjearvon mukaisella
korjauksella ja MODBUS-ohjauksella.

*

Tunnistin DSG../ MPG.. (E1)

Tilavuusvirran saaté (vakio) ilmanvaihtojarjestelmissa

1x Tunnistin DSG../ MPG.. (E1)
1x Tunnistin KTY81-210 / PT1000 (E2)

Tilavuusvirran saaté ulkolampétilan kompensaatiolla

olllollle
o S B=

*

Tunnistin MAL (E1)

limavirran nopeussaaté esim. puhdastilalaitteissa

Kéytté mahdollista myds kahdella s&éatépiirilld
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Kayttéohje UNIlcon MODBUS Master Kayttétilan valinta

Kayttétila ja signaali navoille E1, E2

(2.011812.03 B 3.01 5y 3.02 [ 4.01 |4 5.01] 6.01)

TF.. MBG I MPG, DSG 0 -10 V
MAL 0 -10 V
24v E1 E1 =
2 o GND GND GND
,‘l‘ S GND
=
[
X
BN WH YE 1 > 3
MBG MPG..
DSG..
(4-20 mA) ©-100) MAL1/10

(0-10V)

\

(2.04 54 2.05 IR 3.03 By 3.04 R 4.02 |4 5.02]

MBG..-l
4V E2
GND GND °
o
o
>
E
<
MBG
(4-20 mA)
\ %
N\
2A | 2B
GND (2D+)|(2D-)
22.04.2015
MODBUS v_e1_e2_sigl_sens_pt1000_cxe_master.vsd
(RS-485)

6.2 Kayttd kahdella saatopiirilla
Kayttétilan valinnalla maaritetdan toiminto, joka patee saatdpiiriin 1. Se vaikuttaa toiminnon
1&htoon.

Tarvittaessa voidaan aktivoida toinen s&atdpiiri, jossa on erillinen oloarvon tunnistus seka erillinen
|&htdliiténta.

Saatopiiri 2 saataé toiminnon lahtoa.

¢ Analogiléht6 “A2” (tehdasasetus) ndhda 10 Setup

e MODBUS Master -liitdntaportti nahda Verkkokomponenttien valikko

Kayttd toisella lisdsaatdpiirilla ei ole mahdollista seuraavissa kayttétiloissa:

Seuraavat kayttétilat, jotka on valmiiksi esiohjelmoitu lisdtunnistimen kayttdéa varten, voidaan
ohjelmoida kéayttétilaan, jossa on kaksi saatopiiria:

Toinen saatopiiri aktivoidaan “E2 toiminnolla” toiselle analogitulolle “E2” (nahda Valikkoryhma
“Perusasetukset”).

L-BAL-E255-FIN 1921 Index 002
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Kayttétilan valinta

E2 toiminnot sdatdpiirin 2 aktivointiin:

Tehdasasetus
E2 toiminto Seloste toinen saatopiiri E2 Analog | 2. Ohjearvo
In 1
Lampdtila Lampdétilan saato TE 200°C

(8E) Esiasetukset ja tunnistimen valinta nahda Kayttstila X '

Kylm&aineen N .
. Lauhdutinpaineen saato

aine MBGO- 15.

FZQE) Esiasetukset ja tunnistimen valinta nahda Kayttstila EXIH 60-30 5.00 bar
Kylmaaineen |Lauhtumispaineensdatd kylmdaineen syotolla

lampdtila Esiasetukset,3.02tunnistimen valinta ja kylmaaineen syétté MBGO0-30 | 35.0°C

(10E) nahda Kayttotila
llman paine Paineensaatd iimastointitekniikassa

(11E) Esiasetukset ja tunnistimen valinta ndhda Kayttstila EXEI DSG200 | 100.0Pa
Tilavuusvirta Tilavuusvirran saato

(12E) Esiasetukset,5.01tunnistimen valinta ja K-kerroin tulopuolen DSG200 | 44720 m°h

suuttimelle nahda Kayttotila K
liman virtausno- llman virtausnopeuden s&ato
eus MALA1 .
(p13E) Esiasetukset ja tunnistimen valinta nahda Kayttstila [ 0.50 m/s

Kun saatopiiri 2 on aktivoitu, valikkoryhma “Asetukset” laajenee.
e Nyt lisana tulevat parametrit saatopiirille 2 tunnistaa niiden edessa olevasta “2.” esim. “2.0hjearvo

17

e Saatopiiriin1 patevat parametrit tunnistaa niiden edessa olevasta “1.” esim. “1.0Ohjearvo 1”.

Esimerkki: Toinen sdatépiiri lauhdutinpaineen saatéon

E2 toiminto = [9E], kayttetila P lampétilan sa&teon saatopiirin 1 valityksella

Asetus 1. Ohjearvo 1
Ohjearvo 1 saatépiirille 1
20.0 °C Sé&éatbalue passiiviselle tunnistimelle, “TF”, “PT1000” : -50.0...150.0 °C
1. Ohjearvo 1 Tehdasasetus: 20,0 °C
Asetus 1. Ohjearvo 2
Ohjearvo 2 saatépiirille 1
R Asetus “Ohjearvo 2” esim. alhaisempi arvo yokaytélla.
1. Ohjearvo 2 Vaihtokytkent& Ohjearvo 1/2 erillisen koskettimen vélityksellé (mikéli arvoa ei osoiteta
Naytto: n&hd4 10 Setup).
Asetus 1.S&it6alue 1

5.0K

1.Saatoalue 1

Saatdalue 1 saatopiirille 1

Tehdasasetus: 5.0 K

Saatdalue passiiviselle tunnistimelle, “TF”, “PT1000”: 0.0...200.0 K

Asetus

1. Min. kierrosluku

0 %

1. Min. kierrosluku

Minimi kierrosluku saatdpiirille 1
Saatoalue: 0... “1. Max. kierrosluku”
Tehdasasetus: 0 %

Asetus

1.Max. kierrosluku

100 %

Maksimi kierrosluku saatopiirille 1
Saatodalue: 100 %... “1. Min. kierrosluku”

1.Max. kierrosluku | Tehdasasetus: 100 %

L-BAL-E255-FIN 1921 Index 002
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Kayttétilan valinta

Asetus

2. Ohjearvo 1

15.0 bar
2. Ohjearvo 1

Ohjearvo 2 saatopiirille 2
Saatdalue: tunnistimen mittausalueella
Tehdasasetus: 15.0 bar

Asetus

2. Ohjearvo 2

2. Ohjearvo 2

Ohjearvo 2 saatopiirille 2
Asetus “Ohjearvo 2” esim. alhaisempi arvo yokaytolla.
Vaihtokytkent&d Ohjearvo 1/2 erillisen koskettimen valitykselld (mikali arvoa ei osoiteta

Naytto: n&hd4 10 Setup).

Asetus

2.Saatoalue 1

15.0 bar
2.Saatoalue 1

Saatdalue 2 saatopiirille 2
Saatodalue: tunnistimen mittausalueella
Tehdasasetus: 15.0 bar

Asetus

2. Min. kierrosluku

0%
2. Min. kierrosluku

Minimi kierrosluku saatépiirille 2
Saatdalue: 0... “2. Max. kierrosluku”
Tehdasasetus: 0 %

Asetus

2.Max. kierrosluku

100 %
2.Max. kierrosluku

Maksimi kierrosluku saatopiirille 2
Saatodalue: 100 %... “2. Min. kierrosluku”
Tehdasasetus: 100 %

Asetus

Késikayttd

OFF
1. Kasikayttd

Késikayttd saatopiirille 1
“OFF” = automaattinen saaté asetettuun ohjearvoon (tehdasasetus)
“ON” = automaattinen saaté pois toiminnasta, kierrosluvun oletusarvo valikossa “Kier-

rosluku kasikaytolla”

Asetus

Krsluku kasik.

100 %
1.Krsluku kasik.

Kierrosluku kasikaytolla saatopiirille 1
Saatoalue: 0... “1. Max. kierrosluku”
Tehdasasetus: 100 %

Laajennetut toiminnot digituloille “D1” ja “D2” kayttétilassa, jossa toinen lisapiiri

D1/ D2 toiminto

Seloste *

E1/E2 Saatopiirin 2 1aht6on kytketaan “A2” ohella “A1” (siita riippumatta, mik& toiminto on
(4D) ohjelmoitu [A1]:lle). Sa&topiirin 1 14htd ei toimi piirien vaihtokytkennan aikana.
2. Ohj 12
j((;;lz)r)vo Saatopiirille 2: Vaihtokytkenta “Ohjearvo 17 / “Ohjearvo 2”
2.0hjet+saatoalue |Saatopiirille 2: Vaihtokytkenta valilla ohjearvo 1/2 ja saatdalue 1/2
1/2 Ta&ta toimintoa ohjelmoitaessa tulee saatopiirille 2 kohtaan “Asetukset” lisdksi parame-
(16D) triarvo: “2.Saatéalue 2”

* Seikkaperéinen seloste ndhdé IO Setup / Digitulot “D1”/ “D2”

L-BAL-E255-FIN 1921 Index 002
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Kayttéohje UNIlcon MODBUS Master Kayttétilan valinta

Seuraavat rajoitukset patevat saatopiiriin 2:

e Toiminto “Kasikayttd” valikkoryhmassa “Asetukset” vaikuttaa vain s&atopiiriin 1!

e Toiminto Limit (n&hda 10 Setup ja Controller Setup) vaikuttaa samanaikaisesti molempiin
saatopiireihin.

« “Max. kierrosluvun ” asetusarvo digitulon kautta (n&hda 10 Setup [11D]) vaikuttaa samanaikaisesti
molempiin saatdpiireihin. Ts. arvoon “1.Max. kierrosluku” ja arvoon “2.Max. kierrosluku”.

e Saadinkokoonpano (KP, KI, KD, Tl nahda Controller Setup) on identtinen molemmissa
saatdpiireissa. Hienosaato voidaan tehda erikseen kohdasta “Saatdalue” molemmille saatépiireille.

6.3 Ulkoinen ohjearvo / ulkoinen kierrosluvun asetus kasikaytolla

Ulkoinen ohjearvoasetus tai ulkoinen kéasikaytté 0 - 10 V:n (0 - 20 mA, 4 - 20 mA) signaalilla navoille “E2” ja
“GND” on mahdollista. “E2” konfiguroidaan kohdasta Perussaadot. Potentiometria Analog Out 1 (navat “A1”)
varten ohjelmoidaan toiminnolle =“+10 V” (kuten tehdasasetus &= 10 Setup).

E2 Analog In = tehdasasetus 0 - 10 V

0-10V

A2 | — E2

GND GND

0-10V

10k

18.03.2013
v_extern_pot_a2.vsd

Ulkoinen ohjearvo ulkoisen signaalin vélitykselld, korvaa asetuksen “Ohjearvo 1”. Toiminto “ulkoinen ohjearvo”
on aktivoitava perusasetuksissa toiminnolle “E2”. Valikkoryhmésté “Info” nékee aktiivisen ulkoisen ohjearvon
nayton.

Ulkoinen kierroslukuasetus kéasikaytélla. Toiminto “ulkoinen késikayttd” on aktivoitava perusasetuksista
toiminnolle “E2”. Laiteasetuksista vaihdetaan ulkoiseen kasikayttoon ja takaisin digitaalisen tulon vélityksella (&=
IO Setup: “S&ats / Kasikaytts” [7D)).

P Tiedote
Ei mahdollista kayttétiloissa, joissa kdytdssa on 2 tunnistinta ja toinen lisasaatopiiri, koska silloin
1 toinen analogitulo on jo varattu.
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7 Kayttoonotto

7.1  Kayttoottokriteerit

Huomio!

1. Laite on asennettava ja liitettdva kdyttdohjetta noudattaen.

2. Kaikkien liitdntéjen oikeellisuus on tarkastettava vield kerran.

3. Verkkojannitteen on oltava sama kuin tyyppikilvessa ilmoitettu.

4. Puhaltimen ymparille jaava vaaravyéhyke on tyhjennettava (ei henkildita, ei esineita).

7.2 Kayttéonoton toimintavaiheet

Jarjestys Asetus
1 > Liitdnta on tarkastettava ja suojakotelo suljettava.
> Verkkojénnite kytketaan paalle.
2
Nayttd, kun verkkovirta kytketdén péélle ensimmaisen kerran
3
Vaihda p&avalikkoon nédppéaimella |ESC
Valikkoryhma: Start
4 > Tarvittaessa valikkokielen asetusta voi muuttaa (tehdasasetus on englanti = Language GB).
> Nayttoon voidaan vaihtaa Sl-yksikkdjen (US-yksikot = OFF) sijasta haluttaessa US-yksikét (US-yksikot =
ON).
Valikkoryhma: Perussaadot
> Aseta haluttu kayttétila (tehdasasetus EH = kierrosluvun saadin, ks. Kayttétilan valinta).
> Muut asetukset riippuvat siitd, mika kayttétila on valittu sekd kaytdssa olevasta tunnistimesta /
5 asetussigaalista.
Huomio!
Kun kayttétila tallennetaan, ohjelma lataa aina ko. kayttétilaan liittyvat tehdasasetukset. Toisin sanoen tehdyt
asetukset toiminnolla “ IO Setup” menetetaan. Poikkeus, valikkojen kieliasetus jaa voimaan.
6 Valikkoryhmé Asetukset:
> Saatotilan parametrien asetus.
7 .) Kosketa PAALLE/POIS-nappainté noin 2 sekunnin ajan vapautuksen toteuttamiseksi (naytté [SEIS
sammuu).

Tiedote
1 Tee muut asetukset valitusta toiminnosta riippuen (ndhda Kayttdohje / Ohjelmointi).
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Kayttdelementit ja valikko

8 Kayttéelementit ja valikko

8.1

Monitoimi — LC-ndytt6 ja ndppaimisté

16.9 -c

El Actual

v_display_2nd_explain vsd

Naytto

Valikkoryhman nayttoé

Nayttdikkuna

Valikkojen sijainti valikkoryhmisséa

B WIN =

Nykyinen ohjelmanappaintoiminto, katso nappaimet [

Néppédimet

Symbolit

PAALLE/POIS

Talla nappéaimella voidaan verkkokomponenttien oh-
jaus (kierroslukuasetus) analogilahdén ja MODBUS-
litdntéportin kautta kytkeda pois p&altd, muut signaa-
lien tulot ja I14hd6t on edelleen aktivoitu.

Naytto paéltakytkennalla.

Huomaa, vain elektroninen katkaisu!

Virrattomassa tilassa aktivointisignaalia ei tule (ei
potentiaalierotusta, vrt. VBG4 §6 sahkdtekn. turva-
maaraykset)!

Modulointi: saatdpiiri 1

Modulointi: saatopiiri 2

Ei saatévapautusta, katso nappain IN= POIS, IO Setup -
toiminto

Mond-symboli aktiivista ohjearvoa 2 varten, katso 10 Setup

Jaahdytystoiminto aktiivinen (ohjausarvo sailytetdan), katso 10
Setup

Ohjeteksti (vield ilman toimintoa)

Liekkisymboli (lammityskaytts), katso Kaytts / Kayttétapa

Naiden ndppdinten toiminto on muuttuva ja riippuu
kulloinkin avoinna olevasta valikosta (ohjelmanap-
pain). Voimassa oleva toiminto pysyy naytdssa nap-
paimen avulla.

Ajastintoiminto aktiivinen (katso Ajastin)

ol O &K iREES

Menu Paavalikon nayttéon Protokollamerkintd, jota ei viela ole katsottu
. - Halytystunnus (hairidviesti ja oloarvon naytté vaihtuvat vuoro-
Info
Valikkoryhman infoon tellen), katso limoitukset ja Vianetsinta
. . -T- : o , o -
Edit Asetettavan valikon kohdan avaus Yhteys-/tiedonsiirtovirhe, katso lImoitukset ja Vianetsinta
Enter Valikkoryhmén avaus
Asetuksen kayttéonotto (tallennus)
Cancel Agetuksen lopetus ja valikon kohdan sulke-
minen
Back Yksi vaihe valikossa taaksepain
Details | T1€tojen nayttd héﬁriéilmoituksissa valikkor-
yhmassa Pdytakirja
D] A |Valikkojen valinta, arvo suurenee
v Valikkojen valinta, arvo pienenee
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Kayttdelementit ja valikko

8.2 Esimerkki: Kayttétilan PXXl ohjelmointi kohdassa “Perusasetus”

Jarjestys
1 2 3 4 5 6 7

Perusasetus Perusasetus Perusasetus Perusasetus

. 2X .
1.01 Edit 1.01 " 2.01 Edit 2.01
Kayttétila Kayttotila Kayttotila Kayttétila
Edit Menu Edit Cancel Edit Cancel Menu Edit
8.3 Valikkorakenne
Valikkoryhman valinta (esim. perusasetus) nuolindppaimilla v + A.
Ryhmissa olevat valikkokohdat (esim. Kayttétila) haetaan P-ndppaimella. Nuolindppaimilla siirrytaan
valikkoryhman sisélla ylds- ja alaspéin.
Valikkoryhmat on jaettu kayttdjavalikkoihin (Usermenu) ja huoltopalvelun valikkoihin (Service). Huolto-
valikot voi suojata asiattomalta paasylta syéttamalla PIN-tunnus.
Uuden laitteen kayttoonoton helpottamiseksi huoltotasoa ei ole lukittu, ts. sita ei ole suojattu PIN 0010
-koodilla (n&dhdéa Kayttéohje / ks. Ohjainyksikdn alkuasetus, PIN-suoja = OFF). Kun PIN-suoja on
aktivoitu (ON), huoltovalikko on edelleen auki PIN 0010 -sy6tén jalkeen niin kauan, kuin nappaimia
painetaan. Jos néppéaimia ei sen jalkeen paineta n. 15 minuuttiin, huoltotaso kytketédan
automaattisesti estotilaan.
Kun ensin on haettu oikea valikkokohta, asetuksia voi tehdd P-nappéaimelld. Kun voimassa olevan
arvon naytto alkaa vilkkua, arvoa voi muuttaa ¥+ A-ndppaimilla ja tallentaa arvot lopuksi P-
nappaimella. Valikosta voi poistua arvoja muuttamatta “Esc” -ndppainyhdistelmalla, silloin vanha arvo
jaé edelleen voimaan.
P Tiedote

Kun laite on asennettu valmiiksi, PIN-suoja on suositeltavaa aktivoida (katso Kayttdohje /
Ohjainyksikdn alkuasetus)!
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Kayttdelementit ja valikko

Esimerkki kiyttotilasta EKEN

PIN 0010
— — — — User —_ = — —>
Huolto
Info Esc |paavalikko Paavalikko Paavalikko Paavalikko Paavalikko
7 |start Start Start Start Start
Asetus Asetus Asetus Asetus Asetus
0% Poytakirja Poytakirja Poytakirja Poytakirja Poytakirja
Ohjaus Perusasetus Perusasetus Perusasetus Perusasetus Perusasetus
Ohjainyks.-set- Ohjainyks.-set- Ohjainyks.-set- Ohjainyks.-set- Ohjainyks.-set-
up up up up up
AV P| 1 ESC P| 1 ESC P| 1 ESC P| 1 ESC P| 1 ESC
» Ohjainyks.-set-
Info Start Asetus Poytékirja 1/22 Perusasetus up
(V) 0,
0% L 80 % Sensor1 1.01 OFF
Oletusarvo PIN-sy&ttd Oletusarvo ore Kayttotila PIN-suoja
ulk.1 y sis.1 000022:45:10 v !
AV AV AV AV AV
B Ohjainyks.-set-
Start Asetus Poytakirja 2/22 Perusasetus up
MODBUS
D ol t Komm. 0-10v OFF
Kieli eslilss;rvo oTC E1 Analog In Asetussuoja
) 000018:05:10
AV AV AV AV
Ohjainyks.-set-
Start Asetus Perusasetus up
0,
OFF Mi k‘? Yo | OFF s OFS
US-yksikot . Kerrosiu- E2 toiminto e ser
ku Setup
Valikot kéyttdtilasta riippuen
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Kayttéohje UNIlcon MODBUS Master

Kayttdelementit ja valikko

8.4

Valikkosryhmien nakyma

Pasvalikko Asetusvaihtoehdot

Info Mitattujen oloarvojen, saadettyjen ohjearvojen, moduloinnin jne. naytté.
Té&ssa valikkoryhmdéssa ei voi muuttaa asetuksia
PIN-sy6ttd esiasetettujen arvojen nollaamiseksi seké tehtyjen asetusten suojaamisek-
si.

Start Valikkokielen .aset.us . o
Nayttd Sl-yksikkoina tai US-yksikkoina
Laitteen taydellinen uudelleenk&ynnistys.
Valitun kdyttétilan, ohjelmistoversion jne. ndyttd

Asetus Kayttotilan, ohjearvon, saatdalueen, minimi- ja maksimikierrlosluvun jne. nayttoé
Poytéakirja Tapahtumien / hairiviestien naytto ja kysely.
Perusasetus Valittavan kayttétilan, signaali- ja tunnistintulojen konfiguroinnin asetus.

Aktivointi: sdatopiiri 2

Ohjainyks.-setup

Asetussuojan aktivointi, kayttdasetusten tallennus.

Halytysviestien aktivointi tunnistinhairién varalta.

Moduloinnin rajoitus digitaalisen tulon kautta tai ajastimen aktivointi.
Séaatdparametrien ja ryhmaohjauksen konfigurointi.

10 Setup Konfigurointi ja toimintojen valinta analogilahddille, digiluloille, releldhddille.
. Raja-arvoviestit riippuen moduloinnista, asetus- tai tunnistinsignaalista, ohjearvoon
Raja-arvot iy o s
patevasta offset-arvosta.
N Yhdysrakenteinen ajastin ohjelmoitavilla ajastintoiminnoilla.
Ajastin . -
Kellon hienos&étd
Diagnoosi Laitteen senhetkiset kyttétilat.
MODBUS Slave MODBUS Slave -liitdntéportin osoitteenmuodostus ja konfigurointi.

MODBUS Master

Kaynnista verkkoon osallistuvien automaattinen osoitteenmuodostus.
vaihtoehtoisesti
Osanottajien lukumaarédn manuaalinen sy6tto.

L-BAL-E255-FIN 1921 Index 002

26/119 ZIEHL-ABEGG 2



Kayttéohje UNIlcon MODBUS Master

Ohjelmointi

9

1

9.1

9.11

Ohjelmointi

Naytté Sl-yksikkoina tai US-yksikkoina
Seuraava seloste naytdsta Sl-yksikéilla (tehdasasetus). Kun ndyttéén vaihdetaan angloamer.yksikét
(US), on otettava huomioon tarvittavat laskentakertoimet (& valikkoryhma Start / US-yksikot).

kierroslukusaidin ENE, A

Kierroslukusaadin, asetusarvo ulkoisella signaalilla EE
Asetukset ohjauslahtéén toiminnolla (analogisignaalilla nahda 10 Setup, MODBUSin kautta
nahda Verkkokomponenttien valikko).

Perusasetus EKXl
Paasvalikko Perusasetus
Asetus
Poytakirja
Perusasetus
Ohjainyks.-setup
10 Setup
Perusasetus Kayttétila
Tehdasasetettu kayttotila: EREN
1.01]
Kayttotila
Perusasetus E1 Analog In
Valinnat: 0 - 10V, 0 - 20 mA, 4 - 20 mA (invertointi, E1 vayldmodus n&hda 10 Setup)
0-10V Tehdasasetus: 0- 10V
E1 Analog In
Perusasetus E2-toiminto (vain erikoissovelluksiin)
Analogitulo 2 “E2”: tehdasasetus “OFF”.
OFF
E2 toiminto Kéayttétilaan, jossa toinen asetusarvosignaali ja vaihtokytkenta potentiaalivapaan kos-
kettimen kautta: E2 toiminto = ulk. ohjearvo (1E)
Tarvittava toiminto digituloon: E1/E2 (4D) nahda 10 Setup
Kayttdtavalle, jossa sovelletaan kahta oletussignaalia ja automaattista ohjausta kor-
keampaan arvoon, on E2-toiminto asetettava 4E-toiminnolle.
Perusasetus E2 Analog In
Kun toimintoa ei ole maéritetty, naytts on:
e Valinnat: 0 - 10V, 0 - 20 mA, 4 - 20 mA (invertointi, E2 vaylamodus nahda IO Setup)
E2 Analog In Tehdasasetus: 0- 10V
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Kayttéohje UNIlcon MODBUS Master

Ohjelmointi

Asetus — Kayttotila KX

Paavalikko

Asetus
Pdytakirja
Perusasetus
Ohjainyks.-setup
10 Setup

Asetus

Asetus

80 %
Oletusarvo sis.1

Oletusarvo sis.1

Saatdalue manuaalisella kierrosluvun asetuksella: 0...100 % £ “Min. kierrosluku” -
“Max. kierrosluku”

Tehdasasetus: 80 %

Asetus

Oletusarvo sis.2

Oletusarvo sis.2
Asetus “Oletusarvo Sisdinen2” esim. alhaisempi arvo yokaytolla.
Vaihtokytkent&d Ohjearvo 1/2 erillisen koskettimen valitykselld (ndyttd, jos maaritys

puuttuu: [- - - - -]nahda IO Setup).

Asetus

0%
Min. kierrosluku

Min. kierrosluku
Saatoalue: 0... “Max. kierrosluku”
Tehdasasetus: 0 %

Asetus

100 %
Max. kierrosluku

Max. kierrosluku
Saatoalue: 100 %... “Min. kierrosluku”
Tehdasasetus: 100 %

Asetus

PAALLE
Oletusarvo ulk.1

Oletusarvo ulk.1
“ON” (tehdasasetus) = kierrosluvun méaaraa ulkoinen signaali
“OFF "= oletusarvoksi valitaan “Sisainen 1”

Diagrammi: oletusarvosignaali ja kierrosluku (idealisoitu periaatekaavio)

MODBUS Out:
Analog Out:
Si Signaali

S

5 =

5 3

[} o

a)e

aAS

ol &

= <
100 -2 [Min.0% __ Max. = 100 %
90— o

| [Min.35% _Max.=85% |
80 4— P
e
//
70—~
~
'
-~
60 ——© i
-~
~
50 |- w0 -7
-~
-~

4077;/’
Min. i

30 —m™

20—«

10—«

T T T T T T T 1 > Si
o [ 1121345 67 8]9 ] [10]o0-10v
09 [ 876543210 ][0-0v
8

0 2 4 6 10 12 14 16 18 | 20 [0-20mA
20 [ 1816 [ 1412108 |6 [ 4|20 20-0mA
4 [ 567288 |104] 12 136|152 168 18.4] 20 | 420 mA
20 [184]168[152[136] 12 [104] 88 [72[56] 4 [20-4mA]| 25032013

v_out_cxe_master_101.vsd

Kierrosluvun asetus MODBUSIn kautta
Kierrosluvun asetus analogildhdén 0 - 10 V kautta
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Kayttéohje UNIlcon MODBUS Master

Ohjelmointi

Kierroslukusiidin: suora asetus nappaimistosta EKA

Perusasetus A

Paavalikko Perusasetus

Asetus

Poytakirja

Perusasetus

Ohjainyks.-setup

10 Setup

Perusasetus Kayttotila
Kayttotilan asetukset: EA

1.02)]
Kayttotila

Perusasetus Tehoast lukumaar

Valinnat: 0,1, 2,3,4,5
0 Tehdasasetus: 0

Tehoast lukumaar

Tehoasteiden lukumaara: 0

Tehdasasetuksella “0” (ilman tehoastetta) voidaan modulointi sy6ttaa suoraan nappai-
milld ¥ A (ndhda Kaytdnaikainen s&aato).

Tehoasteiden lukumaara: 1, 2, 3,4, 5

Jokaiselle tehoasteella on méaéritetty tietty modulointi. Haluttu tehoaste valitaan nappéi-
milld ¥ A (ndhda Kaytonaikainen saato).

Valitusta tehoasteesta riippuen aktivoidaan seuraavassa kuvatut valikot. (tehoastetta ei
aktivoitu = [----])

Perusasetus

Tehoaste 1

Tehoaste 1-5

Saatoalue: 0...100 %

tehdasasetus: - - - - - (Tehoast lukumaéar 0)

tehdasasetus: 20 %, 40 %, 50 %, 60 %, 100 % (Tehoast lukumaar 1 - 5)

Valikkoryhmd“Saadot” (vain tarvittaessa)

Paavalikko

Asetus
Poytakirja
Perusasetus
Ohjainyks.-setup
10 Setup

Asetus

Asetus

80 %
Suor aset syotto

Suora asetusarvon sy6tto (jos tehoasteiden lukumaéra: 0 nahda “Perussaats”)

Jos asetusarvo halutaan antaa kaytdn aikana suoraan painikkeilla ¥ + A, ei tdssa
kohtaa tarvita saatja (ndhda Kayténaikainen saato ENE).

Asetusalue: Min. kierrosluku - Max. kierrosluku
Tehdasasetus: 80 %

Asetus

0
Tehoasten asetus

Tehoasteen asetus (jos tehoasteiden lukumaara: 1 - 5 nahda “Perusséatsd”)

Jos asetusarvo halutaan antaa kaytdn aikana suoraan painikkeilla ¥ + A, ei tdssa
kohtaa tarvita saatsja (nahda Kaytonaikainen saato KKH).

Saatbalue: 0 — asetettu tehoasteiden maara

Tehdasasetus: 0
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Kayttéohje UNIlcon MODBUS Master Ohjelmointi

Asetus Min. kierrosluku
Sé&éatbalue: 0... “Max. kierrosluku”
0% Tehdasasetus: 0 %

Min. kierrosluku

Asetus Max. kierrosluku
Séaéatdalue: 100 % - “Min. kierrosluku”
100 % Tehdasasetus: 100 %

Max. kierrosluku

Kiytonaikainen saito A

Asennuksen paatteeksi on valitusta toiminnosta riippuen nakyvissé enaa vain vaihtoehto “Suora asetusarvon
syottd” ja “Tehoasteen asetus” valikkoryhmassa “Info”. Kaikki muut valikot on suojattu PIN-koodilla.
Info Suora asetusarvon sy6tto (jos tehoasteiden lukuméaéra: 0 nahda “Perussaats”)
76 % Asetusalue: Min. kierrosluku - Max. kierrosluku
Tehdasasetus: 80 %

Suor aset syo6tto

Painikkeilla ¥ A asetettu arvo siirtyy heti muistiin ja patee (P -painike ilman toimintoa).

Info Tehoasteen asetus (jos tehoasteiden lukumaara: 1 - 5 ndhda “Perussaatd”)
5 Saatdalue: 0 — ohjelmoitu tehoasteiden maara
Tehdasasetus: 0

Tehoasten asetus

Ohjelma vaihtaa suojattuun valikkoryhmaan “Info” automaattisesti noin 15 minuutin kuluttua, jos
painikkeita ei paineta.

PIN-suojan aktivointi aikaistetusti:

¢ Valitse valikkoryhmé “Info” ja vahvista valinta painikkeella P.

« Paina painiketta toistuvasti perékkain, kunnes valikko “Suora asetusarvon syéttd” tai
“Tehoasteen syo6ttd” tulee nayttdon.

e Suorita toiminto “Reset” valikkoryhméasta “Start”.

o - \Verkkovirta katkaistaan ja kytketaan sitten uudelleen paalle.

PIN-sy6ttd [0010]: poistuminen suojatulta alueelta

— — — — N
Start
Asetus
76 % .- 0010 Poytakirja
V + A = [Esc P P
Suor aset sy6ttd Esdl PIN-sy6tto PIN-sy6tto Perusasetus
Ohjainyks.-setup
IO Setup
5
Tehoasten asetus

Valitse PIN 0010
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Ohjelmointi

9.2

9.21

Lampétilan saats POEL.. POE
Perusasetus EXIL... FXH

P3avalikko Perusasetus
Asetus
Poytakirja
Perusasetus
Ohjainyks.-setup
10 Setup
Perusasetus Kayttotila
Kayttotilan asetus, esim.
2.01]
Kayttotila
Perusasetus E1 Analog In
Tunnistimen tulo on ryhman B kayttotiloissa saadetty tyyppisarjan “TF” tunnistimille
TF (tunnistintyyppi KTY81-210).
E1 Analog In Mittausalue: -50.0...+150 °C
Liitdntanavat: “E1” ja “T”
Muut sdddettévit tunnistimet:
» PT1000 (liitanta navoille “E1” ja “T”, Mittausalue -50.0...+150 °C)
e MTG-120V (tyyppinimike aktiivitunnistimille O - 10 voltin 1&hdéll4, liitdnta navoille
“E1”, “GND” ja “24V”, mittausalue: -10...+120 °C)
e 0-10V,0-20mA, 4 - 20 mA (tunnistimiin, joilla vapaa mittausalue ja lineaarinen
saatokayra)
Jotta saadaan oikea mitattu oloarvo, on vapaan mittausalueen tunnistimen tapaukses-
sa syotettava tunnistimelle mittausalue.
Esimerkki: 0 - 10 V tunnistin, mittausalue 0 - 100 °C:
E1 Analog In=0-10V, E1 yksikké = °C, E1 desimaali = 1, E1 Min. = 0,0 °C, E1 Max.
=100,0 °C,
Kun valitaan aktiivitunnistin, seka ohjearvo etta saatdalue asettuvat automaattisesti
mittausalueelle 1/2.
Perusasetus E1 Offset
Tunnistimen nollaus vertailevalla mittauslaitteella.
20.0 °C Naytto iimoittaa ajankohtaisen “E1 oloarvon” seké tdhan asetetun offset-arvon.
E1 Offset
Perusasetus E1 ohjearvo MIN (toiminto aktiivinen ohjelmistoversiosta riippuen)
Saadettévissa olevan ohjearvon rajoitus (ks. kayttétilan asetukset)
--50.0 °C Saatdalue: tunnistimen mittausalueella

E1 ohjearvo min.

Tehdasasetus: minimi mittausarvo

Perusasetus

150.0 °C
E1 ohjearvo max

E1 ohjearvo MAX (toiminto aktiivinen ohjelmistoversiosta riippuen)
Saadettévissa olevan ohjearvon rajoitus (ks. kayttétilan asetukset)
Saatbalue: tunnistimen mittausalueella

tehdasasetus: maximaler Mitta-arvo
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Ohjelmointi

Perusasetus

OFF
E2 toiminto

E2 toiminto

Toinen signaalin sisdantulo ei ole aktivoitu kayttétiloissa, joissa tehdasasetuksena on
yksi tunnistin.

Kayttotiloissa, joissa sovelletaan kahta tunnistinta, toiminto ohjelmoidaan automaatti-
sesti. Toinen analoginen tulo on silloin varattu, eikd muita toimintoja voida enda
maarittaa.

Siadettava “E2 toiminto”

X E2-toiminto esiohjelmoitu -toiminnolle = vertailuarvo s&adolla
korkeampaan arvoon. Vaihtoehto: Keskiarvon muodostus 2 eri mittauspisteests,
ohjelmointi on silloin muutettava -toiminnolle. Esiohjelmoitu tunnistin: Tyyppi
“TE”

FXHE E2-toiminto esiohjelmoitu -toiminnolle = s&ato tunnistimen 1 ja
tunnistimen 2 lampétilaerolle. Esiohjelmoitu tunnistin: Tyyppi “TF”.

= ulkoinen ohjearvo esim. ulkoisen signaalin (0 - 10 V) valitykselld, korvaa
asetuksen “Ohjearvo 1”.
— Tunnistintyypissa “E1 analoginen tulo” = “TF tai PT1000™:0-10V £ -
50,0...+150 C.
— Tunnistimissa, joissa aktiivinen signaali: 0 - 10V £ 0 - 100 % tunnistimen
mittausalue.
= ulkoinen kéasikayttd ulkoisen signaalin valityksella (0 - 10 V).
Laiteasetuksista vaihdetaan ulkoiseen kasikayttdon ja takaisin digitaalisen tulon
valityksella (nahda 10 Setup: Toiminto ).
= tunnistin ulkoldmpétilaohjattuun ohjearvon mukautukseen (tilassa 2.03 &Y
mahdollista), esiohjelmoitu tunnistintyyppi “TF..”.
— lisdparametrit valikkoryhméassa “Asetukset’: T-Band-SA, T-Start SA, Min.
ohjearvo.
— lisdparametri valikkoryhmassé “Info”: ohjearvo/s&ats
— Esimerkki ndhdéa Kéyttétlan asetukset XL EXKY/ lisavalinnat valikossa.
= Mitta-arvo esim. raja-arvoviesteja varten. Naytt6 Info-valikon kohdassa “E2-
oloarvo”.

= tunnistintulo saatopiirille 2 (tilassa ei mahdollista) nahda

Perusasetukset / Kayttétila kahdella s&atopiirilla.

9.2.2 Asetukset - Kiyttstila PEL... PNE

2.01} Lampétilan s&ato, iimastonti- ja kylmalaitteet
(esiasetettu ohjearvo 20.0 °C, saatdalue 5.0 K)
2.02} Lampétilan s&atd ulkolampétilasta riippumatta
(esiasetettu ohjearvo 5,0 °C, sadatdalue 20,0 K)
2.03 Lampétilan saatdé ohjelmoiduilla lisatoiminnoilla (lammitys, saatdpelti, lampdétilan valvonta)

2.04] Lampétilan s&ato 2 tunnistimella
Vertailu saadolla korkeampaan arvoon. “E2-toiminto” asetetaan tilaan vertailu = . Kayttotilanayt-
t6: “Oloarvon saato”
Vaihtoehto: Keskiarvon muodostus 2 eri mittauspisteesté “E2-toiminto” asetetaan [3E]-toiminnolle.
Kayttotilanayttd: “Keskiarvo E1/ E2”

2.05] Lampétilan sdatd 2 tunnistimella, sdaté lampétilaerolla.
Kayttétilanayttd: “Oloarvo E1 - E2” K-asteina, “E1” = lahtélampdtila, “E2” saa aikaan positiivisen (E2 <
E1) tai negatiivisen (E2 > E1) lampétilaeron.

Asetukset saatimen ulostuloon toiminnolla (analogiasignaalilla, katso IO Setup, MODBUSIn
kautta, katso Verkkokomponenttien valikko).

Paavalikko

Asetus
Poytakirja
Perusasetus
Ohjainyks.-setup
10 Setup

Asetus
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Kayttéohje UNIlcon MODBUS Master Ohjelmointi

Asetus

20.0 °C
Ohjearvo 1

Ohjearvo 1

Saatbdalue passiiviselle tunnistimelle, “TF”, “PT1000": -50.0...150.0 °C
Tehdasasetus: XX, FAE], PX : 20,0 °C

FXH :5,0°C

bei FIH: 0,0 °C

Saatdalue aktiiviselle tunnistimelle, tyyppi “MTG-120V”: -10,0...+120,0 °C
Tehdasasetus PXX - PXH : 55,0 °C

Asetus

Ohjearvo 2

Ohjearvo 2
Asetus “Ohjearvo 2” esim. alhaisempi arvo yokaytolla.
Vaihtokytkenta Ohjearvo 1/2 erillisen koskettimen valitykselld (nayttd, jos maaritys

puuttuu: [- - - - -]nahda IO Setup).

Asetus

50K
Saatoalue

Saatoalue
Pieni arvo = nopea asettuminen
Suuri arvo = hidas asettuminen (korkea stabiliteetti)

Passiivinen tunnistin, tyyppi “TF”, “PT1000”
Saatoalue: 0 - 200,0 K (Kelvin)
Tehdasasetus: 5.0 K, (FXH] : 20,0 K)

Aktiivinen tunnistin, tyyppi “MTG-120V”
Saatéalue: -10.0...+120.0 K
Tehdasasetus: 65.0 K

Asetus

0%
Min. kierrosluku

Min. kierrosluku
Saatoalue: 0... “Max. kierrosluku”
Tehdasasetus: 0 %

Asetus

100 %
Max. kierrosluku

Max. kierrosluku
Saatoalue: 100 %... “Min. kierrosluku”
Tehdasasetus: 100 %

Krsluku kasik.

Asetus Kéasikaytto
“OFF” = automaattinen saaté asetettuun ohjearvoon (tehdasasetus)
OFF “ON” = automaattinen saaté pois toiminnasta, kierrosluvun oletusarvo valikossa “Kier-
KaS|kaytto rosluku kaS|kaytoIIa”
Asetus Krsluku késik.
Manuaalinen kierrosluvun syéttd, arvoon ei vaikuta ulkoinen signaali.
100 % Aktivointi valikosta “Kasikayttd” tai digitaalitulossa olevan erillisen koskettimen valityk-

sella (ndhda [0 Setup).

Asetusalue: 0...100 % £ “Min. kierrosluku”... “Max. kierrosluku”

Tehdasasetus: 100 %

Deaktivoidun sdaddn ndkee naytdsta, jossa nakyy kasikaytolle asetettu arvo vuoro-
tellen ajankohtaisen oloarvon kanssa.

L-BAL-E255-FIN 1921 Index 002

33/119 ZIEHL-ABEGG




Kayttéohje UNIlcon MODBUS Maste

r
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9.23

Lampétilasdadon funktiodiagrammit

Esimerkki 1: Tehdasasetettu Iampétilan saaté “Jadhdytystoiminto” (idealisoitu periaatekaavio)

s =

o 5

® 0

2 =

4

5| <

100 = [Min. 0 % Max. = 100 % |
90
[ Min.35% Max.=85% |

80
70 —

60—
50 —

40 ]
Min.

30

20

10 -

| I P I I [N > 28.03.2013
< > v_tempcontrol_cool_cxe_master.vsd
20 °C 10K 3oec T
S R

(ohjainlaitteen alkuasetus: “Olo > Ohje = n+” tilaan “ON”)

MODBUS Out:
Analog Out:
S Ohjearvo
R Sé&étdalue
I Oloarvo

Kierrosluvun asetus MODBUSin kautta
Kierrosluvun asetus analogildhdén 0 - 10 V kautta

Esimerkki 2: Lampdétilan sdato tilassa “Lammitystoiminto” (idealisoitu periaatekaavio)

=

5 2

S 3

g o

o o

A2
als
s| <
100 = -
[Min. 0 % Max. = 100 % |
90— o
Max. |—————- N
80 |— N ~
N
70 -~ S
N
> N

60 —— © N

50 {—w A
N
N
40—« ~
Min. > ————[Min.35% Max.=85% |

30—

20—

10—«

I T ~ T T N o 28.03.2013
h 2 e v_tempcontrol_heat_cxe_master.vsd
10°C 10K 20°C

(ohjainlaitteen alkuasetus: “Olo > Ohje = n+” tilaan “OFF”)
Kierrosluvun asetus MODBUSin kautta
Kierrosluvun asetus analogiléhdén 0 - 10 V kautta

MODBUS Out:
Analog Out:
S Ohjearvo
R Saétéalue
| Oloarvo

R

S
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9.24

Lissksi tilaan (sadtimen ulostulo 2 toiminnolla [6A])
Lahdon A2 (0 - 10 V) signaalia voidaan kayttda esim. saatdpellin tai l&mmityksen ohjaukseen.

Asetus

0.0K
Offset AnalogOut

Offset AnalogOut

Ohjearvo tassa lahddssa on sama kuin ohjearvo ilmanvaihdon +/- saadélle “Offset”.
Asetusalue: +/- 10,0 K verrattuna aktiiviin ohjearvoon.

Esimerkki pellin sdatémoottorin ohjauksesta:

Tehdasasetuksella “0,0 K” = synkroninen.

Analogiléhto on tehtaalla saadetty nousevalle ohjaukselle lampétilan noustessa. Ohjel-
moinnin muutos tilaan “Lammitystoiminto”, ts. nouseva ohjaus lampétilan laskiessa on
mahdollista (n&hda 10 Setup).

Asetus

20K
Pband AnalogOut

Pband AnalogOut

Pband AnalogOut = 0 — 10 V I1&8hdén erikseen saédettava saatéalue
Saatoalue: 0...200,0 K

Tehdasasetus: 2.0 K

Asetus

0%
Min. AnalogOut

Min. AnalogOut

Min. AnalogOut = minimi lI&htéjannite
Asetusalue: 0...100 % =0-10V
Tehdasasetus: 0 %

Asetus

100 %
Max. AnalogOut

Max. AnalogOut

Max. AnalogOut = maksimi 1&htéjannite
Asetusalue: 100...0% =10-0V
Tehdasasetus: 100 %

Esimerkki 0 - 10 V l1dhddsté (10 Setup: “A2-toiminto” = [6A])

10V
A
100 % [Min. 0 % Max. = 100 % |
Max. Analog Out | [Min35% Max. =85% ]
50 %
Min. Analog Ou; —————
‘ > |
20s°C 1% K 30°C +_signal_musgang 010 uvsd
Esimerkki: Ohjearvot: ilmanvaihto 25.0 °C, Offset - 5.0 K, saatéalue 10.0 K
S Ohjearvo ilmanvaihto +/- offset
R Saétdalue
| Oloarvo
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9.2.5 Lisaksi: PHE: Lammitys- tai jadhdytystoiminnon rele

Asetus OffsetDigitalOut
OffsetDigitalOut = siirtyma releldhddssa (tehtaalla esiohjelmoitu arvoon “K2”).

40K Releen kytkentapiste poikkeaa offset-arvon (siirtyman) verran ilmanvaihdon ohjeelli-
OffsetDigitalOut  |Sesta lampdtilasta (jos reletta "K2” ei ole invertoitu, navat “21°- “24” on silloitettu).
Sé&atdalue: -10.0...+10.0 K
Tehdasasetus: -1.0 K
e “0,0 K” asetettu, ts. lammitys “ON” kun oloarvo = ohjearvo
» Negatiivisella siirtymaarvolla I1ammitys “ON”, kun oloarvo = ohjearvo miinus siirtyma
 Positiivisella siirtyméaarvolla lammitys “ON”, kun oloarvo = ohjearvo plus siirtymé
Asetus Hyst. DigitalOut
Releen kytkentahystereesi

10K Asetusalue: 0...10,0 K, tehdasasetus: 1.0 K (Kelvin)
Hyst. DigitalOut

Lampdotilakdyra tehdasasetuksella K2-toiminnolle 10 Setup-ohjelmoinnissa, esim.
lammityksen ohjaukseen.

Lammitys on paalla niin kauan kuin huoneen ldmpédtila on alle sdadetyn kytkentapisteen. Kun
huoneldmpdtila nousee 2,0 K asteen verran yli lammitykselle sdadetyn kytkentépisteen, [Ammitys
kytketaan pois paalta, ts. katkaisupiste on hystereesiarvon verran yli kytkentapisteen.

Esimerkki: Esimerkki:
Ohjearvo 15,0 °C, Offset +5,0 K, hystereesi 2,0 K Ohjearvo 20,0 °C, Offset -5,0 K, hystereesi 2,0 K
[ON=15°C+5K=20°C| [OFF=20°C+2K=22°C] [ OFF=15°C+2K=17°"C | [ON=20°C-5K=15°C ]
30
28 30
28
AN \ [ :
521 \ 1 22 )3(-%
2 fg o 20 N g
0 / 5 enl < v X:
2 16 £
b 4 AV 5 14 3
o 58 12 g3
1.3 5 9 11 13 5 |7 19 21 23 p5 27 P9 g i: ° bl
[min] 95 1 3 5 7 9] 1" 13 [:"Si"] 17 19 21 23 25 27 29 9%

Info @

28.7 °C Nayton liekki-symbolista tunnistaa, etta lammitys on paalla.
E1 Oloarvo

Lampétilakédyrs, kun ohjelmointi muutetaan arvoon “K2”-toiminnolle 10 Setup-
ohjelmoinissa, esim. jadhdytyksen ohjaukseen

Esimerkki:
Ohjearvo 15,0 °C, Offset +5,0 K, hystereesi 2,0 K
[ON=15°C+5K=20°C]  [OFF=20°C-2K=18°C| Jaahdytys on paalla niin kauan kuin huoneen lampétila
w0 on korkeampi kuin sdadetty kytkentapiste. Kun huone-
2 lampdotila laskee 2,0 K asteen verran alle jaahdytykselle
o )()QX\ /\ saadetyn kytkentépisteen, jadhdytys kytketaan pois
£ ?g — L paalta, ts. katkaisupiste on hystereesiarvon verran alle
1 \Va \V/ kytkentapisteen.

13 5 7|9 11|13 145 |17 19 21 23 2§ 27 |29
[min]

16.03.2007
v_relais_kuehlen_10k_pos_offset.vsd
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9.2.6 Lisana kayttotilassa PXE]: releldhto halytysviestia varten

Mikali asetettu arvo “Halytys minimi” alittuu tai asetettu arvo “Halytys maksimi” ylittyy, naytté6n tulee
siité ilmoitus. Erillinen ilmoitus tulee tehdasasetetun releen “K1” kautta (10 Setup: K1-toiminto = ).

Asetus Halytys Minimi
Asetusalue: OFF /-49.9...150.0 °C
0.0 °C Tehdasasetus: 0.0 °C
Halytys Minimi
Asetus MAX-raja halytys
Asetusalue: OFF /-49.9...150.0 °C
40.0 °C Tehdasasetus: 40.0 °C

MAX-raja héalytys

Info Esimerkki ndyt6std, kun asetus “Halytys minimi” on alitettu, vuorottelee oloarvon
naytdn kanssa.
‘ Rele “K1” paastaa (jollei ole kdanteinen).
GW E1 min.
Info Esimerkki naytdstd, kun asetus “Halytys maksimi” on ylitetty, vuorottelee oloarvon
naytén kanssa
‘ Rele “K1” paastaa (jollei ole kdanteinen).
-
GW E1 max.

9.3 Lauhtumispaine ja

9.31 Perusasetus EX¥L...

Paavalikko Perusasetus
Start

Asetus
Poytakirja
Perusasetus
Ohjainyks.-setup

Perusasetus Kayttotila
Kayttotilan asetus, esim.
EX
Kayttotila
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Perusasetus

MBGO0-30
E1 Analog In

E1 Analog In

Tunnistinsisdantulo on ryhman K] kayttétiloissa saédetty tehtaalla tunnistintyypille
“MBG-301 .

Mittausalue: 0... 30 bar
Ulostulosignaali: 4 - 20 mA
Liitantanavat: “E17, “24V”

Muut sdadettavit tunnistimet:
e MBG-50I (mittausalue 0...50 bar, 18htésignaali 4 - 20 mA)
e DSF2-25 (mittausalue 2...25 bar, |&htdsignaali 4 - 20 mA)

e 0-10V,0-20mA, 4 - 20 mA (tunnistimiin, joilla vapaa mittausalue ja lineaarinen
saatokayra)

Jotta saadaan oikea mitattu oloarvo, on vapaan mittausalueen tunnistimen tapaukses-
sa syotettdva tunnistimelle mittausalue.

Esimerkki 0 - 10 V tunnistin, mittausalue 0 — 20 bar:

E1 Analog In=0-10V, E1 yksikkd = bar, E1 desimaali = 1, E1 Min. = 0,0 bar, E1 Max.
= 20,0 bar

Perusasetus

R448A
E1 Kylmdaine

E1 Kylmaaine

Kayttstiloissa KX ja laite laskee kylmaaineen sy6t6lla automaattisesti mitattua
painetta vastaavan lampétilan. Offset-nollauksen, ohjearvon ja sdatdalueen asetukset
tehdaan sen jélkeen °C tai K-asteina. Suhteellisen paineen laskenta (ero ympéristdn
paineeseen). Painetunnistimien kohdalla, esim. tyyppi “MBG-301” tai “MBG-501" (mit-
tausalue 0 - 30 ja 0 - 50 bar), ei tarvita muita asetuksia. Tunnistimille, joiden mittausalue
poikkeaa edella mainitusta, on syoétettava “E1 MIN- arvo” ja “E1 MAX-arvo”. Arvot
syotetdan bareina,“bar”, nayttd ilmoittaa yksikon “°C”!

0.00 bar
E1 Offset

E1 Offset
Tunnistimen nollaus vertailevalla mittauslaitteella.
Nayttd ilmoittaa ajankohtaisen “E1 oloarvon” seka tdhan asetetun offset-arvon.

Perusasetus

0.00 bar
E1 ohjearvo min.

E1 ohjearvo MIN (toiminto aktiivinen ohjelmistoversiosta riippuen)
Saadettévissa olevan ohjearvon rajoitus (ks. kayttétilan asetukset)
Saéatbalue: tunnistimen mittausalueella

Tehdasasetus: minimi mittausarvo

Perusasetus

30.0 bar
E1 ohjearvo max

E1 ohjearvo MAX (toiminto aktiivinen ohjelmistoversiosta riippuen)
Saadettavissa olevan ohjearvon rajoitus (ks. kayttétilan asetukset)
Saatbalue: tunnistimen mittausalueella

tehdasasetus: maximaler Mitta-arvo
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Perusasetus

OFF
E2 toiminto

E2 toiminto

Toinen signaalin sisdantulo ei ole aktivoitu kayttétiloissa, joissa tehdasasetuksena on
yksi tunnistin.

Kayttotiloissa, joissa sovelletaan 2 tunnistinta, toiminto ohjelmoidaan automaattisesti.
Toinen analogitulo on silloin varattu, eik& muita toimintoja voida en&a maarittaa.

Kayttotilat kahdella tunnistimella

T 3.03 I E2 toiminto esiohjelmoitu =vertailuarvo: s&at6 korkeammalla
arvolla (kaksipiirinen lauhdutin).

Saadettava “E2 toiminto”

o = ulkoinen ohjearvo esim. ulkoisen signaalin (0 - 10 V) valitykselld, korvaa
asetetun “ohjearvon 1”.0-10V £ 0 - 100 % tunnistimen mittausalue.

. = ulkoinen kasikaytto ulkoisen signaalin valityksella (0 - 10 V).
Laiteasetuksista vaihdetaan ulkoiseen kasikayttéon ja takaisin digitaalisen tulon
valityksella (nahda 10 Setup: Toiminto ).

. = tunnistimen keskimaar. arvo -> E1

. = tunnistimen ero -> E1

. = tunnistin ulkolampétilaohjattuun ohjearvon mukautukseen, esiohjelmoitu
tunnistintyyppi “TF..”.

— Valikkoryhma “Asetukset” lisdparametrit: T-Band-SA, T-Start SA, MIN-ohjearvo.
— Valikkoryhma “Info” lisdparametri: ohjea. s&até
— Esimerkki nahda Kayttotlan asetukset EXXL... EXKY/ lisavalinnat valikossa.

. = Mitta-arvo esim. raja-arvoviesteja varten. Naytto Info-valikon kohdassa “E2-
oloarvo”.

. = tunnistintulo saétopiirille 2 ndhdé Perusasetukset / Kéyttdtila
kahdella saatopiirilla.

Kylmé&aineen valinta*:

R12 R13

R13b1 R22 R23 R32 R114 R1234YF |R1234ZE

R134a R142B

R227 R401 R401A R401B R402 R402A R402B

R404A R407A

R407B R407C R410A R448A R449A R455A R500

R502 R503

R507 R717

*  Kylmé&aineidebn lukuméé&ré ohjelmistoversiosta rijppuen

9.3.2 Asetukset Kiyttstila EXEI... ENA

3.01 Lauhtumispaineen s&atd, ohjearvon asetus bar

Lauhtumispaineen saaté kylmaaineen sy6télla, ohjearvon asetus / °C

EXE] Kaksi tunnistinta kaksipiirikondensaattoriin. Automaattinen sa&té korkeammalle paineelle (yhdysra-
kenteinen vahvistin). Kayttotilandyttd: “Oloarvon sdatd”, ohjearvo bareina

Kaksi tunnistinta kaksipiirikondensaattoriin kylm&aineen sy6tdlla. Automaattinen s&atdé korkeammalle

oloarvolle (vahvistin). Oloarvon asetus °C asteina, soveltuu myds erityyppisille kylmaaineilla, koska
vertailu tehdaan lampétilan pohjalta. Kayttétilanaytto: “Oloarvon saats”

Asetukset saatimen ulostuloon toiminnolla (analogiasignaalilla, katso 10 Setup, MODBUSin
kautta, katso Verkkokomponenttien valikko).

Paavalikko

Start

Asetus
Poytakirja
Perusasetus
Ohjainyks.-setup

Asetus
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Asetus

12.0 bar
Ohjearvo 1

Ohjearvo 1

X ja

Saatdalue: tunnistimen mittausalueella
Tehdasasetus: 12.0 bar

EXH ja A

Saatdalue riippuu kdytdssa olevasta kylmaaineesta
Tehdasasetus: 35.0 °C

Asetus

Ohjearvo 2

Ohjearvo 2
Asetus “Ohjearvo 2” esim. alhaisempi arvo yokaytolla.
Vaihtokytkentéa Ohjearvo 1/2 erillisen koskettimen valityksella (nayttd, jos maéaritys

puuttuu: [- - - - -]nahda IO Setup).

Asetus

5.00 bar
Saatoalue

Saatoalue

Pieni arvo = nopea asettuminen

Suuri arvo = hidas asettuminen (korkea stabiliteetti)
EXXl ja EXE

Saatdalue: tunnistimen mittausalueella
Tehdasasetus: 5.0 bar

3.02JE1 3.04]

Saéatbalue riippuu kaytdssa olevasta kylmaaineesta
Tehdasasetus: 7.0 K

Asetus

0%
Min. kierrosluku

Min. kierrosluku
Saatoalue: 0... “Max. kierrosluku”
Tehdasasetus: 0 %

Asetus

100 %
Max. kierrosluku

Max. kierrosluku
Saatoalue: 100 %... “Min. kierrosluku”
Tehdasasetus: 100 %

Krsluku kasik.

Asetus Kéasikaytto
“OFF” = automaattinen saaté asetettuun ohjearvoon (tehdasasetus)
OFF “ON” = automaattinen saaté pois toiminnasta, kierrosluvun oletusarvo valikossa “Kier-
KaS|kaytto rosluku kaS|kaytoIIa”
Asetus Krsluku késik.
Manuaalinen kierrosluvun syéttd, arvoon ei vaikuta ulkoinen signaali.
100 % Aktivointi valikosta “Kasikayttd” tai digitaalitulossa olevan erillisen koskettimen valityk-

sella (ndhda [0 Setup).

Asetusalue: 0...100 % nahda “Min. kierrosluku”... “Max. kierrosluku”

Tehdasasetus: 100 %

Deaktivoidun sdaddn ndkee naytdsta, jossa nakyy kasikaytolle asetettu arvo vuoro-
tellen ajankohtaisen oloarvon kanssa.
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Kayttstilan funktiodiagrammi EXilll on EXiH (idealisoitu periaatekaavio)

[Min. 0 % Max. = 100 % |

5 bar

> |
28.03.2013

Kayttétilan funktiodiagrammi EXtF on EX (idealisoitu periaatekaavio)

[Min. 0 % Max. = 100 % |

.

9.3.3 Lauhtumispaineen saadon funktiodiagrammit
s
2 3
2p8
of &
= <
100 2
90— o
80 —— ©
70—~
60 |— ©
50 {—w
40—«
30— ™
20—
10—+«
R
12 bar
S
MODBUS Out:  Kierrosluvun asetus MODBUSIn kautta
Analog Out:  Kierrosluvun asetus analogildhdén 0 - 10 V kautta
S Ohjearvo
R Saétbalue
| Oloarvo
s s
3 3
[72] o
28
ol g
= <
100 2
90 {— o
80 —-|—
70—~
60 —— ©
50 |—w
40 — <
30 4— ™
20—«
10—«
L L
35°C
S
MODBUS Out:  Kierrosluvun asetus MODBUSIn kautta
Analog Out:  Kierrosluvun asetus analogildhdén 0 - 10 V kautta
S Ohjearvo
R Saétbalue
| Oloarvo
Tiedote
L ]

henkilén toimesta.

7K

> |
28.03.2013

42 °C v-diagramm_302_304_cxe_master.vsd

Tehdasasetukset on ehdottomasti sovitettava kayttdkohteen vaatimuksien mukaan asiantuntevan
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9.4 Paineensiato ilmastointitekniikassa EXEL...

9.41 Perusasetus FXNl...

Paavalikko Perusasetus
Start
Asetus
Pdytakirja
Perusasetus
Ohjainyks.-setup
Perusasetus Kayttotila
Kayttotilan asetus, esim. EXH
4.01]
Kayttotila
Perusasetus E1 Analog In
Tunnistintulo on ryhman B kayttétiloissa saadetty tehtaalla tunnistintyypille “DSG200 ”.
DSG200 Mittausalue: 0...200 Pa
E1 Analog In Ulostulosignaali: 0- 10 V
Liitantanavat: “E1”, “GND”, “24 V”
Muut sdddettavit tunnistimet / mittausalueet:
» “DSG 507, “DSG100”, “DSG200”, “DSG300”, “DSG500”, “DSG1000”,
“DSG2000”, “DSG4000”, “DSG6000”, INT300, INT500 (numerotiedot £
mittausalue [Pa], lahtosignaali 0 - 10 V). Tyyppimerkintd DSG... £ Painetunnistimet
uudella tyyppimerkinnélla MPG..
e 0-10V,0-20mA, 4 - 20 mA (tunnistimiin, joilla vapaa mittausalue ja lineaarinen
saatokayra)
Jotta saadaan oikea mitattu oloarvo, on vapaan mittausalueen tunnistimen tapaukses-
sa syotettava tunnistimelle mittausalue.
Esimerkki: 0 - 10 V tunnistin, mittausalue 0 - 400 Pa:
E1 Analog In =0 -10V, E1 yksikké = Pa, E1 desimaali = 1, E1 Min. = 0,0 Pa, E1 Max.
=400 Pa
Perusasetus E1 Offset
Tunnistimen nollaus vertailevalla mittauslaitteella.
0.0 Pa Nayttd ilmoittaa ajankohtaisen “E1 oloarvon” seka tdhan asetetun offset-arvon.
E1 Offset
Perusasetus E1 ohjearvo MIN (toiminto aktiivinen ohjelmistoversiosta riippuen)
Sé&adettavissa olevan ohjearvon rajoitus (ks. kayttétilan asetukset)
0.0 Pa Saatdalue: tunnistimen mittausalueella
E1 ohjearvo min. Tehdasasetus: minimi mittausarvo
Perusasetus E1 ohjearvo MAX (toiminto aktiivinen ohjelmistoversiosta riippuen)
Sé&adettavissa olevan ohjearvon rajoitus (ks. kayttétilan asetukset)
200.0 Pa Saatdalue: tunnistimen mittausalueella
E1 ohjearvo max |tehdasasetus: maximaler Mitta-arvo
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Perusasetus E2 toiminto
Toinen signaalin sisdantulo ei ole aktivoitu kayttétiloissa, joissa tehdasasetuksena on
OFF yksi tunnistin.
E2 toiminto Kayttotiloissa, joissa sovelletaan kahta tunnistinta, toiminto ohjeImoidaan automaatti-

sesti. Toinen analoginen tulo on silloin varattu, eikd muita toimintoja voida enda
maarittaa.

Kayttotilat kahdella tunnistimella
o Tila X E2-toiminto esiohjelmoitu -tilaan = tunnistin ohjearvon
alentamiselle. Esiohjelmoitu tunnistin, tyyppi “TF..”

« Tila EXIE E2-toiminto esiohjelmoitu -tilaan = tunnistin ohjearvon alentamiselle.

Esiohjelmoitu tunnistin: Tyyppi “0 - 10 V” (mittausalue-35,0...+65,0 °C)
Esiohjelmoitu 10 Setup -asetuksiin:

Tunnistinarvon lukuun vaylan kautta: E2 vaylamodus = “ON”

— Aktivointiin vaylan kautta: D1 toiminto = , D1 vaylamodus = “ON”

Vaihtokytkenta ohjearvojen 1/2 valilla vaylan kautta: D2 toiminto = , D2
vaylamodus = “ON”

Saadettavissa oleva “E2 toiminto” kayttétiloissa, joissa yksi tunnistin

o = ulkoinen ohjearvo esim. ulkoisen signaalin (0 - 10 V) vélitykselld, korvaa
asetetun “ohjearvon 1”.0-10V £ 0 - 100 % tunnistimen mittausalue.

. = ulkoinen kasikaytto ulkoisen signaalin valityksella (0 - 10 V).
Laiteasetuksista vaihdetaan ulkoiseen kasikayttéon ja takaisin digitaalisen tulon
valityksella (nahda 10 Setup: Toiminto ).

. = tunnistimen keskiméaéar. arvo -> E1

. = tunnistimen vertailu -> E1

. = tunnistimen ero -> E1

. = Mitta-arvo esim. raja-arvoviesteja varten. Naytto Info-valikon kohdassa “E2-
oloarvo”.

. = tunnistintulo saatopiirille 2 nahda Perusasetukset / Kayttotila
kahdella saatopiirilla.

9.4.2 Asetukset— Kiyttstila EIEL... FEY
14.01} Paineensaatd, ohjearvon asetusyksikko Pa
4.02] Paineensaaté ulkolampétilasta riippuvalla ohjearvon korjauksella
4.03 Paineen saaté tapahtuu ulkolampétilaohjatusti ohjearvon mukaisella korjauksella ja MODBUS-ohjauk-

sella.

Asetukset saatimen ulostuloon toiminnolla (analogiasignaalilla, katso IO Setup, MODBUSIn
kautta, katso Verkkokomponenttien valikko).

Paavalikko Asetus
Start
Asetus
Poytakirja
Perusasetus
Ohjainyks.-setup
Asetus Ohjearvo 1
Saéatbalue: tunnistimen mittausalueella
100 Pa Tehdasasetus: 100 Pa
Ohjearvo 1
Asetus Ohjearvo 2
Asetus “Ohjearvo 2” esim. alhaisempi arvo yokaytolla.
R Vaihtokytkenta Ohjearvo 1/2 erillisen koskettimen valityksella (nayttd, jos maaritys
Ohjearvo 2 puuttuu: [- - - - -]nahda IO Setup).
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Asetus Saatoalue
Pieni arvo = nopea asettuminen
100 Pa Suuri arvo = hidas asettuminen (korkea stabiliteetti)
Siitdalue Sé&atdalue: tunnistimen mittausalueella
Tehdasasetus: 100 Pa
Asetus Min. kierrosluku

0%
Min. kierrosluku

Saatoalue: 0... “Max. kierrosluku”
Tehdasasetus: 0 %

Asetus

100 %
Max. kierrosluku

Max. kierrosluku
Saatodalue: 100 %... “Min. kierrosluku”
Tehdasasetus: 100 %

Krsluku kasik.

Asetus Késikaytto
“OFF” = automaattinen saatd asetettuun ohjearvoon (tehdasasetus)
OFF “ON” = automaattinen s&até pois toiminnasta, kierrosluvun oletusarvo valikossa “Kier-
Kasikayttd rosluku kasikaytolla”
Asetus Krsluku késik.
Manuaalinen kierrosluvun syéttd, arvoon ei vaikuta ulkoinen signaali.
100 % Aktivointi valikosta “Kasikayttd” tai digitaalitulossa olevan erillisen koskettimen valityk-

selld (n&dhda 10 Setup).
Asetusalue: 0...100 % £ “Min. kierrosluku”... “Max. kierrosluku”
Tehdasasetus: 100 %

Deaktivoidun sdaddn nakee naytdsta, jossa nakyy kasikaytolle asetettu arvo vuoro-
tellen ajankohtaisen oloarvon kanssa.

Lisavalikkokohdat kayttotilalle EXiF] ja lEXE] ulkolampétilasta riippuvalla ohjearvon

korjauksella.

Ulkolampdtilasta riippuva ohjearvon korjaus

(Pal 4

S$1

Mikali sovellus on paineensaatdlaite, voidaan
aktivoida ulkolampétilan kompensaatio (tunnis-
timen liitdntad “E2”"= “Analog In 27).

Talla toiminnolla asetettu ja aktiivi “ohjearvo 1”
s2 - tai “ohjearvo 2” muuttuu automaattisesti mitat-
] 7 tuun ulkolampdtilaan nahden proportionaalises-
1 7 ti (nahda Info: “Ohjearvon saato”).
- ///
7
- 7
4
P-min?
] AT
T S S S >
15°C T-Band 30°C vipressureiseljepiouuempvvsd
T-min. T-Start

S1 Ohjearvo 1
S2 Ohjearvo 2
P-min.

T-min. Min. Ldmpdtila

Minimi Ohjearvo

T-Start Ohjearvon alentaminen kdynnistyy alle tdmén ulkoldmpdtilan

T-Band Lampétila-alue
AT  Ulkolédmpdtila

Asetus

30K
T-kaista SA

T-kaista SA

Lampdtila-alue, jolla ohjearvo muuttuu jatkuvasti ulkoldmpétilan muuttuessa
Sé&atdalue: 0.0...100,0 K

Tehdasasetus: 30.0 K
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9.5

9.5.1

Ohjelmointi

Asetus T-Start SA

Ohjearvon alentaminen kdynnistyy alle tdman ulkoldmpétilan
15°C Saatbalue: -10.0...40.0 °C
T-Start SA Tehdasasetus: 15.0 °C

Asetus Minimi Ohjearvo

Minimipaine erittdin alhaisessa ulkolampdtilassa
70.0 Pa Saatdalue: tunnistimen mittausalueella
Minimi Ohjearvo  |Tehdasasetus: 70 Pa

Tilavuusvirran saato il ja A

Perusasetus il ja A

Paavalikko

Perusasetus

Start

Asetus
Pdytakirja
Perusasetus
Ohjainyks.-setup

Perusasetus Kayttotila
Kayttotilan asetus, esim.
5.01]
Kayttotila
Perusasetus E1 Analog In
Tunnistinsisdéntulo on ryhman 5] kayttotiloissa saadetty tehtaalla tunnistintyypille
DSG200 “DSG200 .
E1 Analog In Mittausalue: 0...200 Pa
Ulostulosignaali: 0 - 10 V
Liitantanavat: “E1”, “GND”, “24 V”
Muut sdddettivat tunnistimet / mittausalueet:
 “DSG 507, “DSG100”, “DSG200”, “DSG300”, “DSG500”, “DSG10007,
“DSG2000”, “DSG4000”, “DSG6000”, INT300, INT500 (numerotiedot £
mittausalue [Pa], lahtosignaali 0 - 10 V). Tyyppimerkinta DSG... £ Painetunnistimet
uudella tyyppimerkinnalla MPG..
e 0-10V,0-20mA, 4 - 20 mA (tunnistimiin, joilla vapaa mittausalue ja lineaarinen
saatokayra)
Jotta saadaan oikea mitattu oloarvo, on vapaan mittausalueen tunnistimen tapaukses-
sa syotettdva tunnistimelle mittausalue.
Esimerkki: 0 - 10 V tunnistin, mittausalue 0 - 400 Pa:
E1 AnalogIn=0-10V, E1 Min. =0,0 Pa, E1 Max. =400 Pa
Perusasetus K-kerroin
Puhallintyypista (tulosuutin) riippuvan “K-kertoimen” syo6tto.
75 Saatdalue: 0...5000
E1 K-kerroin Tehdasasetus: 75
ZIEHL-ABEGG-puhaltimien K-kertoimet (suutinkertoimet) voidaan ottaa seuraavasta
taulukosta. Muiden puhaltimien K-kertoimet saat kysymalla valmistajalta.
Perusasetus E1 Offset
Tunnistimen nollaus vertailevalla mittauslaitteella.
0.0 Pa
E1 Offset
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Ohjelmointi

Perusasetus

0 m3h
E1 ohjearvo min.

E1 ohjearvo MIN (toiminto aktiivinen ohjelmistoversiosta riippuen)
Saadettévissa olevan ohjearvon rajoitus (ks. kayttétilan asetukset)
Saéatbalue: tunnistimen mittausalueella

Tehdasasetus: minimi mittausarvo

Perusasetus

1060 m3/h
E1 ohjearvo max

E1 ohjearvo MAX (toiminto aktiivinen ohjelmistoversiosta riippuen)
Saadettévissa olevan ohjearvon rajoitus (ks. kayttétilan asetukset)
Saéatbalue: tunnistimen mittausalueella

tehdasasetus: maximaler Mitta-arvo

Perusasetus

OFF
E2 toiminto

E2 toiminto

Toinen signaalin sisdantulo ei ole aktivoitu kdyttétiloissa, joissa tehdasasetuksena on
yksi tunnistin.

Kayttotiloissa, joissa sovelletaan kahta tunnistinta, toiminto ohjelmoidaan automaatti-

sesti. Toinen analoginen tulo on silloin varattu, eikd muita toimintoja voida enda
maéarittaa.

Kayttotilat kahdella tunnistimella

Tila EFIAL: E2-toiminto esiohjelmoitu -tilaan = tunnistin ohjearvon
alentamiselle. Esiohjelmoitu tunnistin, tyyppi “TF..”

Saiddettivissa oleva “E2 toiminto” kayttotiloissa, joissa yksi tunnistin

= ulkoinen ohjearvo esim. ulkoisen signaalin (0 - 10 V) valityksell&, korvaa
asetetun “ohjearvon 1”.0-10V £ 0 - 100 % mittausalue.

= ulkoinen kasikayttd ulkoisen signaalin valityksella (0 - 10 V).
Laiteasetuksista vaihdetaan ulkoiseen késikayttoéon ja takaisin digitaalisen tulon
valityksella (&= 10 Setup: Toiminto ).

= tunnistimen keskimé&ér. arvo -> E1

= tunnistimen vertailu -> E1

= tunnistimen ero -> E1
= Mitta-arvo esim. raja-arvoviesteja varten. Naytt6 Info-valikon kohdassa “E2-
oloarvo”.
= tunnistintulo s&étopiirille 2 ndhdé Perusasetukset / Kéyttdtila
kahdella saatopiirilla.

ZIEHL-ABEGG-puhaltimien K-kertoimet

Kokoluokka ZAbluefin C-sarja_ Vpro-sarja M-sarja ZAvblue
Cpro-sarja
Puhallinpyoran halkaisija K Kerroin K Kerroin K Kerroin K Kerroin
[mm]
225 47 57
250 60 68
280 75 86 86 95
315 95 112 96 120
355 121 144 142 150
400 154 180 172 200
450 197 220 217 240
500 252 291 274 320
560 308 360 400
630 381 445 480
710 530 490
800 670 620
900 850 789
1000 1050 999
1120 1250
Oikeudet teknisiin muutoksiin pidatetéén!
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9.5.2 Asetukset Kiyttétila FGEL... FOA

5.01} Tilavuusvirran s&at, ohjearvon yksikké m®/h
5.02] Tilavuusvirran sadaté ulkoldmpdtilasta riippuvalla ohjearvon korjauksella

Asetukset saatimen ulostuloon toiminnolla (analogiasignaalilla, katso 10 Setup, MODBUSin
kautta, katso Verkkokomponenttien valikko).

Paavalikko Asetus
Start

Asetus
Pdytakirja
Perusasetus
Ohjainyks.-setup

Asetus Ohjearvo 1
Ohjearvon asetus, yksikké m%h
530 m3h Asetusalue: riippuu tunnistimen mittausalueesta ja “K-kertoimesta”
Ohjearvo 1 Tehdasasetus: 530 m%h
Asetus Ohjearvo 2

Asetus “Ohjearvo 2” esim. alhaisempi arvo yokaytolla.
I Vaihtokytkentd Ohjearvo 1/2 erillisen koskettimen valitykselld (ndyttd, jos maaritys

Ohjearvo 2 puuttuu: [- - - - Jnahda 10 Setup).

Asetus Saatoalue
Pieni arvo = nopea asettuminen
530 m3h Suuri arvo = hidas asettuminen (korkea stabiliteetti)
Saitoalue Asetusalue: riippuu tunnistimen mittausalueesta ja “K-kertoimesta”
Tehdasasetus: 530 m*h

Asetus Min. kierrosluku
Saatoalue: 0... “Max. kierrosluku”
0% Tehdasasetus: 0 %

Min. kierrosluku

Asetus Kierrosluvun maksimi
Saatoalue: 100 %... “Min. kierrosluku”
100 % Tehdasasetus: 100 %

Max. kierrosluku

Asetus Késikaytto
“OFF” = automaattinen saaté asetettuun ohjearvoon (tehdasasetus)
OFF “ON” = automaattinen s&at6 pois toiminnasta, kierrosluvun oletusarvo valikossa “Kier-
Kasikayttd rosluku kasikaytolla”
Asetus Krsluku késik.
Manuaalinen kierrosluvun syéttd, arvoon ei vaikuta ulkoinen signaali.
100 % Aktivointi valikosta “Kasikayttd” tai digitaalitulossa olevan erillisen koskettimen vélityk-

Krsluku kisik. selld (nahda 10 Setup).
Asetusalue: 0...100 % £ “Min. kierrosluku”... “Max. kierrosluku”
Tehdasasetus: 100 %

Deaktivoidun sdadén ndkee ndytdsta, jossa nakyy kasikaytolle asetettu arvo vuoro-
tellen ajankohtaisen oloarvon kanssa.
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Lisavalikkokohdat kayttotilalle FP] ulkolampétilasta riippuvalla ohjearvon korjauksella

Ulkolampétilasta riippuva ohjearvon korjaus Mikali sovellus on tilavuusvirran s&até, voidaan
[m¥n] 4 aktivoida ulkolampétilan kompensaatio (tunnis-
s1 timen liitdnta “E2”= “Analog In 2”).
1 Talla toiminnolla asetettu ja aktiivi ohjearvo 1/2
s2 > muuttuu automaattisesti mitattuun ulkolampdti-
— 7 . . . . o m
e laan nahden proportionaalisesti (ndhda Info:
_ Vd . e segaeyy
e “Ohjearvon saato”).
— ///
— //
7
_ //
V-min.
] AT
T I S S >
-15°C T-Band 30°C v_volume_set_dep_outtemp.vsd
T-min. T-Start

S1 Ohjearvo 1

S2 Ohjearvo 2

V-Min SA  Minimitilavuusvirta

T-min.  Minimildmpdtila

T-Start Ohjearvon alentaminen kaynnistyy alle tdmén ulkoldmpdtilan
AT Ulkoldmpdtila

Asetus T-kaista SA
Lampétila-alue, jolla ohjearvo muuttuu jatkuvasti ulkoldmpétilan muuttuessa
30.0 K Saatoalue: 0.0...100,0 K
T-kaista SA Tehdasasetus: 30.0 K
Asetus T-Start SA
Ohjearvon alentaminen k&ynnistyy alle tdman ulkoldmpétilan
15.0 °C Séaatdalue: -10.0...40.0 °C
T-Start SA Tehdasasetus: 15.0 °C
Asetus Minimi Ohjearvo
Minimipaine erittdin alhaisessa ulkoldmpétilassa
700 m3h Asetusalue: riippuu tunnistimen mittausalueesta ja “K-kertoimesta”
Minimi Ohjearvo | Tehdasasetus: 700 m°h

9.6 llman virtausnopeuden saito [l

9.6.1 Perusasetus [l

Paavalikko Perusasetus
Start

Asetus
Poytakirja
Perusasetus
Ohjainyks.-setup

Perusasetus Kayttotila
Asetus — Kayttotila [XE
6.01]
Kayttotila
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Perusasetus

MALA1
E1 Analog In

E1 Analog In

Tunnistinsisaantulo on kayttotilassa [Xll saadetty tehtaalla tunnistintyypille “MAL1 ”.
Mittausalue: 0...1 m/s

Ulostulosignaali: 0- 10 V

Liitantanavat: “E1”, “GND”, “24 V"

Muut sdadettavat tunnistimet / mittausalueet:

e MAL10 (0...10 m/s, l&ht6signaali 0 - 10 V)

e MAL15 * (0...15 m/s, lahtésignaali 0 - 10 V)

e MAL20 * (0...20 m/s, l1&htosignaali 0 - 10 V)

e 0-10V,0-20mA, 4 - 20 mA (tunnistimiin, joilla vapaa mittausalue ja lineaarinen
saatékayra)

Jotta saadaan oikea mitattu oloarvo, on vapaan mittausalueen tunnistimen tapaukses-
sa syotettava tunnistimelle mittausalue.

Esimerkki 0 - 10 V tunnistin, mittausalue 0 - 5 m/s:
E1 Analog In=0-10V, E1 yksikkd = m/s, E1 desimaali = 1, E1 Min. = 0,0 m/s, E1
Max. =5 m/s

* Vaihtoehtoiset mittausalueet tunnistintyypille MAL10 voidaan valita hyppylankaa kayt-
taen.

Perusasetus

0.00 m/s
E1 Offset

E1 Offset
Tunnistimen nollaus vertailevalla mittauslaitteella.
Nayttd ilmoittaa ajankohtaisen “E1 oloarvon” seka tdhan asetetun offset-arvon.

Perusasetus

0.00 m/s
E1 ohjearvo min.

E1 ohjearvo MIN (toiminto aktiivinen ohjelmistoversiosta riippuen)
Saadettévissa olevan ohjearvon rajoitus (ks. kayttétilan asetukset)
Sé&atdalue: tunnistimen mittausalueella

Tehdasasetus: minimi mittausarvo

Perusasetus

1.00 m/s
E1 ohjearvo max

E1 ohjearvo MAX (toiminto aktiivinen ohjelmistoversiosta riippuen)
Saadettévissa olevan ohjearvon rajoitus (ks. kayttétilan asetukset)
Sé&atdalue: tunnistimen mittausalueella

tehdasasetus: maximaler Mitta-arvo

Perusasetus

OFF
E2 toiminto

Saadettava “E2 toiminto”

o = ulkoinen ohjearvo esim. ulkoisen signaalin (0 - 10 V) valitykselld, korvaa
asetetun “ohjearvon 1”.0-10V £ 0 - 100 % tunnistimen mittausalue.

. = ulkoinen kasikaytto ulkoisen signaalin valityksella (0 - 10 V).
Laiteasetuksista vaihdetaan ulkoiseen kasikayttéon ja takaisin digitaalisen tulon
valityksella (nahda 10 Setup: Toiminto ).

o = tunnistimen keskimaéar. arvo -> E1

. = tunnistimen vertailu -> E1

. = tunnistimen ero -> E1

J = tunnistin ulkolampétilaohjattuun ohjearvon mukautukseen, esiohjelmoitu
tunnistintyyppi “TF..”.

— Valikkoryhma “Asetukset” liséparametrit: T-Band-SA, T-Start SA, MIN-ohjearvo.
— Valikkoryhma “Info” lisdparametri: ohjea. s&até
— Esimerkki ndhdéa Kéayttétlan asetukset XL EXKY/ lisavalinnat valikossa.

. = Mitta-arvo esim. raja-arvoviesteja varten. Naytt6 Info-valikon kohdassa “E2-
oloarvo”.

. = tunnistintulo s&étopiirille 2 ndhdé Perusasetukset / Kéyttétila
kahdella saatopiirilla.
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9.6.2 Asetukset kiyttétilaan XXl

6.01] liman virtausnopeuden s&éts, ohjearvo ilmoitetaan m/s

Asetukset saatimen ulostuloon toiminnolla (analogiasignaalilla, katso IO Setup, MODBUSIn
kautta, katso Verkkokomponenttien valikko).

Paavalikko Asetus
Start

Asetus
Poytékirja
Perusasetus
Ohjainyks.-setup

Perusasetus Ohjearvo 1
Sé&atdalue: tunnistimen mittausalueella
0.50 m/s Tehdasasetus: 0,50 m/s
Ohjearvo 1
Perusasetus Ohjearvo 2

Asetus “Ohjearvo 2” esim. alhaisempi arvo yokaytolla.
- Vaihtokytkenta Ohjearvo 1/2 erillisen koskettimen vélityksella (nayttd, jos maaritys

puuttuu: [- - - - -]nahda IO Setup).

Ohjearvo 2
Perusasetus Saatoalue
Pieni arvo = nopea asettuminen
0.50 m/s Suuri arvo = hidas asettuminen (korkea stabiliteetti)
Siaitdalue Saatoalue: tunnistimen mittausalueella
Tehdasasetus: 0,50 m/s
Perusasetus Min. kierrosluku
Saatoalue: 0... “Max. kierrosluku”
0% Tehdasasetus: 0 %
Min. kierrosluku
Perusasetus Max. kierrosluku
Saatéalue: 100 %... “Min. kierrosluku”
100 % Tehdasasetus: 100 %
Max. kierrosluku
Perusasetus Késikaytto
“OFF” = automaattinen s&atd asetettuun ohjearvoon (tehdasasetus)
OFF “ON” = automaattinen s&até pois toiminnasta, kierrosluvun oletusarvo valikossa “Kier-
Kasikayttd rosluku kéasikaytolla”
Perusasetus Krsluku késik.
Manuaalinen kierrosluvun sy6ttd, arvoon ei vaikuta ulkoinen signaali.
100 % Aktivointi valikosta “Kéasikayttd” tai digitaalitulossa olevan erillisen koskettimen valityk-

Krsluku kisik. sella (néhdéi 10 Setup).
Asetusalue: 0...100 % £ “Min. kierrosluku”... “Max. kierrosluku”
Tehdasasetus: 100 %

Deaktivoidun sdadén ndkee ndytdsta, jossa nakyy kasikaytolle asetettu arvo vuoro-
tellen ajankohtaisen oloarvon kanssa.
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9.7 Valikkoryhma Start

Paavalikko

Start

Asetukset:
Poytakirja
Perusasetus
Ohjainyks.-setup

Start

Start

PIN-syétté

PIN-sy6tto

Huoltovalikko voidaan suojata PIN-koodilla niin, ettei sen asetuksia voida muuttaa
luvatta. Muilla PIN-koodeilla arvot voidaan nollata niin, ettd palataan alkuperéréisiin
asetuksiin.

PIN 0010
Huoltotason avaaminen, kun PIN-suoja on aktivoitu.

PIN 1234
Valikkoryhman “Asetus” avaaminen.
Kun “asetussuoja’= “ON” (ndhda Ohjainlaitteen alkuasetus)

PIN 9090
Nollaus takaisin kayttajakohtaisille asetuksille.

PIN 9091
Kayttajakohtaisten perusasetusten tallennus (vastaa toimintoa “Save User Setup” =
“ON”"nahda Ohjainyksikon alkuasetus)

PIN 9095

Nollaus takaisin tehdasasetuksiin = toimitustila

Poikkeus:

Tallennetut tulokset valikossa “Protokolla” jadvat muistiin myds siind tapauksessa, etta
tehdasasetukset palautetaan!

Start

GB
Language

Kieli
Laitteeseen asetetaan tehtaalla valikkokieleksi englanti.
Tasta valikkokohdasta voi valita eri kielet (D = saksa, GB = englanti, ...).

OFF
US Einheiten

US Einheiten

Naytt6én voidaan vaihtaa Sl-yksikkojen sijaan angloamerikkalaiset yksikot (US) =>
US-yksikdt ON.

Sl-yksikét (tehdasasetus): °C, bar, Pa, m®/h, K-kerroin, m/s

Angloamerikkalaiset yksikot (US): °F, psi, in.wg, cfm, K-kerroin US, ft/s
Lampdtilaerojen asetukset (Sl-yksikdissa Kelvin-asteina K) ilmoitetaan US-asteikossa
pelkastsan °F-asteina (A 1,8 °F 2 A 1 K).

Laskentakertoimet:

e Lampdtila:t/°F=1,8xt°C + 32.

e Paine: 1,0 psi = 0,069 bar, 1,0 in.wg = 254 Pa

e Tilavuusvirta: 1,0 cfm = 0.5885 mZ/h tulosuutin: K-kerroin US = 9,3 x K-kerroin SlI
¢ Nopeus: 1.0 ft/s = 0.3048 m/s

Nayton paivittdmiseksi sen jélkeen kun yksikkéstandardia on vaihdettu, on haluttu
kayttotila vahvistettava viela kertaalleen (ndhdéa Perusasetukset)!

Start

OFF
Reset

Reset
Laitteen taydellinen uudelleenk&ynnistys

Start

1.01]
Kayttstila

Kayttotila
Asetetun kayttotilan naytto (esim. IEE = kierroslukusaadin)
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Start Laitenimi
12.00 Laitenimen ja ohjelmistoversion naytté
XXX
Start Laitekohtainen numero
SN: 154036311039

9.8

Valikkoryhma Info

Sen jélkeen kun virta on kytketty p&élle tai kun asetusvalikosta on poistuttu ESC-n&dppéainkomennolla, nayttéon
tulee Info-valikkoryhmé&n ensimmainen valikkokohta (naytto riippuu valitusta kayttétilasta).
Tassa valikkoryhmassa ei voi muuttaa asetuksia!

Info — kéyttotila saatimena EE

Info Modulointiaste - sdatimen ulostulo.
0% Nayttéon tulee myods pylvasnaytténd modulointiaste prosentteina.
Ohjaus
Info Ajankohtaisen aktiivin oletussignaalin naytto.
0% Prosenttiluku vastaa laitteen sisaista ohjausta huomioon ottaen asetukset “Min. kierro-

Oletusarvo ulk.1

sluku” ja “Max. kierrosluku”.
0-100% £ 0-10V,10-0V,0-20mA, 20 -0mA, 4 -20 mA, 20 -4 mA

Naytto: Laite toimii:

“Oletusarvo ulk.1” Signaali -> “E1” / “GND”

“Oletusarvo ulk.2” Signaali -> “E2” / “GND”

“Oletusarvo sis.1” Valikko “ Oletusarvo sisdinen1”

“Oletusarvo sis.2” Valikko “ Oletusarvo sisdinen2”

Info, kun kayttotila on saadin FXIL... (OX

Info Vain kayttotilassa PR
0°C Ajankohtainen oloarvon erotus: tunnistin 1 - tunnistin 2 (yksikké asetuksista riippuen).
Oloarvo E1-E2
Info Vain kayttétiloissa PAYA, EXE], EX¥d (E2 toiminto = [4E])
0°C Kahdesta tunnistimen mittausarvosta lasketaan automaattisesti korkein arvo, joka

Sadadon oloarvo

patee s&adon oloarvona (yksikkd asetuksista riippuen).

Info

49.9 °C
Keskiarvo E1/E2

Vain kayttstilassa P ohjelmoitu keskimaaraisarvon muodostus (E2 toiminto = [3E]).

Info Ajankohtainen oloarvo mitattuna tunnistimesta 1 (yksikkd asetuksista riippuen)
0°C
E1 Oloarvo
Info Nayttd “Oloarvo 2” kayttétilassa, jossa 2 tunnistinta.
0°C Naytts, kun toiminto ei ole aktiivinen:
E2 Oloarvo
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9.9

9.9.1

Info

0°C
Ohjearvo 1

Aktiivisen ohjearvon nayttd, johon laite pyrkii.

“Ohjearvo 1” valikossa “Asetus ”

“Ohjearvo 2” valikossa “Asetus ”

“Ulkoinen ohjearvo” = oletusarvo ulkoiselta 0-10 V signaalilta. Kun kasikaytté on
aktivoitu, nayttd vaihtuu jatkuvasti oloarvon ja ké&sikaytélla valitun arvon valilla.

Naytto kayttotilassa, jossa kaksi sdatopiiria:
“1.0Ohjearvo 1” tai. “1.0hjearvo 2” saatopiirille 1
“2.0hjearvo 1” tai. “2.0hjearvo 2” saatopiirille 2

Info

100.0 Pa
Ohj. S#ts

Vain kayttotiloissa EXiF], EXKY, B ulkolampotilaohjatulla ohjearvon mukautuksella
(E2 toiminto = [6E]).

Info

0%
Ohjaus

Modulointiaste - sdatimen ulostulo.
Pylvdsnayton ohella nayttd ilmoittaa myds 1&htdjannitteen korkeuden.

Kun kaytdssa on kaksi saatopiiria, modulointitiedot ilmoitetaan molemmille piireille:
“1. Modulointi” saatépiirille 1
“2. Modulointi” saatépiirille 2

Info

OFF
Vahimmaiskatkaisu

Vahimmaiskatkaisun tila

“ON” = Katkaisu, jos asetettu ohjearvo (+/- arvo “Vahimmaiskatkaisun” arvo) saavute-
taan.

“OFF” = Ei katkaisua, kayttd vdhimmaisarvolla.

Nayttd kayttotilassa, jossa kaksi sdatopiiria:
“1. Vahimmaiskatkaisu ” saatopiirille 1
“2. Vahimmaiskatkaisu ” saatopiirille 2

Ohjainyks.-setup

PIN-suojan aktivointi, PIN 0010

Ohjainyks.-setup

OFF
PIN-suoja

Huoltotason asetukset voidaan suojata luvattomalta muuttamiselta. Se tehdaan aktivoi-
malla “PIN-suoja” = “ON”.

Uuden laitteen kayttéonoton helpottamiseksi huoltotasoa ei ole lukittu = “OFF”, ts.
tasolle paasee iimanPIN 0010 koodia.

Kaytettavissa olevat valikkoryhmat aktivoidulla PIN-suojauksella

Paavalikko

Start
Asetus
Poytakirja

Kun PIN-suojaus on aktivoitu, se toimii automaattisesti n. 15 minuutin kuluttua myés ilman

néppainkomentoa.

PIN-suojan aktivointi aikaistetusti:

e Suorita toiminto “Reset” valikkoryhmésta “Start”.
e - Verkkovirta katkaistaan ja kytketdén sitten uudelleen paalle.

Tiedote

Kun laite on asennettu valmiiksi, “PIN-suoja” on suositeltavaa aktivoida = “ON”
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9.9.2

9.9.3

9.94

9.9.5

Asetussuoja aktivointi, PIN 1234

Ohjainyks.-setup

Valikko “Asetus”, joka on varattu kayttdjan perusasetuksille (ohjearvo, oletusarvo, min,

OFF
Asetussuoja

max, ..) on tehtaalla jatetty avoimeksi, ts. sinne pdasee ilman “PIN” koodia.
Tarvittaessa myds ndma asetukset voidaan suojata luvattomalta muuttamiselta koodil-
la “PIN 1234”. Asetussuoja on silloin ohjelmoitava tilaan “ON”. Asetusvalikko ei silloin
tule lainkaan nayttoon, jollei PIN-koodia syoteté!

Toiminto on mahdollinen vain aktivoidulla PIN-suojalla!

Kaytettiavissa olevat valikkoryhmét aktivoidulla PIN-suojauksella + asetussuojauksella

Valikko

Start
Pdytakirja

Kayttdjaasetusten tallennus, palautus koodilla PIN 9090

Ohjainyks.-setup

OFF
Save User Setup

Tasta voidaan tallentaa kayttajakohtaiset laiteasetukset (User Setting) (= PIN 9091).
Syoéttdmalla koodin PIN 9090 palautetaan kayttdjakohtaiset asetukset (ndhda Start —
PIN-sy6tto).

Kun kayttdjakohtaiset asetukset tallennetaan, niistad luodaan oma tiedosto (user-
conf.csv), joka tallentuu paalevyasemaan (root directory).

Ohjelmasta ZAset kdsin em. tiedosto voidaan avata.

Tiedote

Koodilla “PIN 9095” valikosta “PIN” valikkoryhmasta “Start” laite palautetaan alkuasetuksiin, ts.
toimitustilaan (paitsi tulokset, jotka on tallennettu valikkoon “Protokolla”).
Silloin kaikki muut asetukset poistetaan.

Tunnistinhélytys ON / OFF
Analogisten tulojen tunnistimia “E1 Analogia sisdan” ja “E2 Analogia sisdan” (jos tunnistin 2 aktivoitu)

valvotaan.

Mikali tunnistinjohdossa on katkos tai oikosulku tai jos mitta-arvot ylittdvat mittausalueen, seuraa
hairidilmoitus, joka tulee aikaviiveella.
Toiminto ainoastaan saatolaitteena (alk. EXX)!

Ohjainyks.-setup

PAALLE
Tunnistinhdlytys

Kun “Hélytys tunnistimet” = “ON” (tehdasasetus), tunnistin-
hairidista tulee nayttéén “Halytys”, joka vuorottelee oloarvon
naytdn kanssa ja tallennetaan valikkoon “Péytékirja”. ‘
Ohjelmoitu hairittilarele (tehdassaato: rele K2) iimoittaa tun- -
nistimen hairion. Tunnistin 1

Ohjainyks.-setup

OFF
Tunnistinhdlytys

Kun “Halytys tunnistimet” = “OFF”, tunnistinhairidista tulee
nayttoon “Viesti”, joka vuorottelee oloarvon naytdn kanssa ja
tallennetaan valikkoon “Pdytékirja”.

A

Tunnistin 1

Raja

Ohjainyks.-setup

Raja

Kun on valittu digitaalinen tulo (n&dhda IO Setup), voidaan ohjaustilalle valita séd&detta-
vat rajat digitaalisesta tulosta (“‘D1”, “D2”, ..).

Naytts, jollei valintaa ole tehty valikosta “IO Setup”: |- - - -]
Kun kaytdssa on kaksi saatopiiria, rajoitus patee molempiin 18htéihin.

L-BAL-E255-FIN 1921 Index 002

54/119 ZIEHL-ABEGG



Kayttéohje UNIlcon MODBUS Master Ohjelmointi

“Limit ” = ohjaustila maksimissa (esim. ai- E o
kaohjattu kierrosluvun lasku yokaytoélla). e &
Saatdalue: “Limit (raja-arvo)” = “MIN-kierro- g‘ i
sluku” - iMAX-k|errosIu/Ifu . ‘ B [=70% Win=0% Wax = 100% |
Tehdasasetus: 100 % £ maksimi ohjaustila, wl o
ts. ei rajoitusta. wl o —={[L=70% Min.=35% Max.=85%|
Asetus laitetyypista riippuen: % tai rpm. L it
60— © //
50 4— //
g
30—
20—«
10— <
T L—— T >
0% 50 % 100 %D
| |
S - R — P
Limit -raja-arvo (idealisoitu periaatekaavio)
MODBUS Out: Kierrosluvun asetus MODBUSIn kautta
Analog Out: Kierrosluvun asetus analogilédhdén 0 - 10 V kautta
L Raja
S Ohjearvo
R Saétdalue
D Kierroslukuséédin: Oletusarvosignaali
P P-s&édin: S&éatépoikkeama

9.9.6 Vahimmaiskatkaisu

Ohjainyks.-setup Toiminto on tarkoitettu Iahinna tilaan, jossa laite toimii P-saatimena.
Kayttstilassa kierrosluvun szadin EE ei toimintoa!

OFF
Vihimmaiiskatkaisu |Nayttd kayttotilassa, jossa kaksi saatopiiria:
“1. vahimmaiskatkaisu” saatopiirille 1
“2. vahimmaiskatkaisu” sdatopiirille 2

Vahimmaiskatkaisu = OFF (tehdasasetus)

Jos asetusta “Min. kierrosluku” ei ole tehty, puhallin g ga,
pysahtyy, kun ohjearvo on saavutettu. EL Y
Kun “Min. kierrosluku” on asetettu (esim. 20 %), 1
puhallin kdy edelleen, ts. pienin mahdollinen teho on =
taattu (puhaltimen kierrosluku ei laske alle “minimi- T
kierrosluvun”). R
70 44—~
Vahimmaiskatkaisu esim. -2.0 K N
Puhallin pysahtyy, kun asetuksella “Min. kierroslu- 50 - [20K]
ku”arvo on “0” ja oletusarvon mukainen erotus oh- Y
jearvoon n&hden on saavutettu. i
Jos arvo on positiivinen (+) ennen ohjearvon saavut- e
tamista e i
Jos arvo on negatiivinen (-) ohjearvon alittumisen T T T >
jalkeen. 20°C 7K 27 °C i it bt e master v

S R

Vahimmaiskatkaisu (idealisoitu periaatekaavio)

MODBUS Out: Kierrosluvun asetus MODBUSIin kautta

Analog Out: Kierrosluvun asetus analogiléhdén 0 - 10 V
kautta

S Ohjearvo

R Saétbalue

| Oloarvo
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9.9.7 Saatéfunktion toiminnan kdadntyminen

Ohjainyks.-setup saatofunktiolle on kaksi eri tilaa:
. e ON -tilassa “Olo > ohje = n+”£ nouseva ohjaus, kun suureneva oloarvo on
PAALLE asetetun ohjearvon ylapuolella.
Olo>ohje=n+ o OFF tilassa “Olo > ohje = n+"£ nouseva ohjaus, kun laskeva oloarvo on

ohjearvon alapuolella.

Nayttd kayttotilassa, jossa kaksi saatopiiria:
“1.olo>ohje=n+" saatopiirille 1
“2.0lo>ohje=n+" s&atopiirille 2

Erikoissovellukset voidaan varustaa saatétoiminon ulkoisella vaihtokytkennalla (nadhda
10 Setup).

Kayttotilakohtaiset tehdasa- |Esimerkki Iampdtilan séd&dosta (idealisoitu periaastekaavio)

setukset
Kayttotila |Ohjaus- toi- £ g
minto s 8
1.01] ei HE
2.01 18 ON K
ON wlw
(4.01 18 OFF T
[5.01 18 OFF ol
6.01 88 OFF «1< | OFF ON
10—« T \
T 1 T T I T T T T

R s R ot ropsu v masra

MODBUS Out: Kierrosluvun asetus MODBUSIn kautta

Analog Out: Kierrosluvun asetus analogiléhdén 0 - 10 V kautta
R Saétéalue

S Ohjearvo

| Oloarvo

OFF olo > ohje = n+ = ldmmitystoiminto

PAALLE olo > ohje = n+ = jddhdytystoiminto

9.9.8 Saadinkokoonpano
Kun valitaan sovelluskohtaiset kayttotilat (“Perusasetus”) sdddinkokoonpano tapahtuu
automaattisesti. Kayttétilakohtaiset tehdasasetukset pohjaavat monivuotisiin kokemusperaisiin
arvoihin, jotka soveltuvat lukuisiin eri kayttokohteisiin. Yleensa saatdalueen asetuksella (katso
valikkoryhma “Asetus”) saavutetaan haluttu sdatémenettely, poikkeustapauksia varten tédssa on
mahdollista suorittaa lisdmukautus.

Ohjainyks.-setup Saadintyypista riippuu toimitapa, miten saatésuure kayttaytyy, kun ohjearvo ja oloarvo
eivat ole samat. Saatdtekniikassa patevat silloin standardialgoritmit, jotka ovat yhdistel-
méa kolmesta eri menetelmasta:

P
Saadintyyppi Valinta P, PID:

o P-s&aato (proportionaalinen osa, absoluuttisen poikkeaman osuus)
o |-s&ato (integraaliosa, kaikkien poikkeamien summan osuus)

o D-s34to (differentiaalinen osa, erotussuureen osuus)

Nayttd kayttotilassa, jossa kaksi saatopiiria:
“1.Saatotyyppi” saatopiirille 1
“2.Saatétyyppi” saatopiirille 2

Jos saadin on pelkka P-sdadin (saadintyyppi P), seuraavassa kuvatut asetukset ovat vailla toimintoa.
Edelld mainituista osista voidaan maarittaa tarvittaessa saatovalille tapauskohtaisesti sopivin yhdistelma.

Kun kaytossa on kaksi saatopiiria, sdadinkokoonpano (KP, Kl, KD, Tl) on identtinen molemmissa piireissa.
Hienosaato voidaan tehda erikseen kohdasta “Saatdéalue” molemmille saatopiireille.
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9.9.9

Ohjainyks.-setup

50 %
KP

P-osa= reaktioaika
Asetusalue: 0 - 200 %
pienempi = hitaampi
suurempi = nopeampi

Ohjainyks.-setup

50 %
Kl

l-osa = tarkkuus, asettumisaika
Asetusalue: 0 - 200 %

suurempi = nopeampi

pienempi = hitaampi

Ohjainyks.-setup

50 %
KD

D-osa

Suurempi “D-osa” merkitsee puhtaalla oloarvosignaalilla parempaa stabiliteettia ly-
hyemmilld asettumisajoilla

Jos ohjaus nousee liian korkeaksi, on suositeltavaa luopua “D-osasta”, asetus — 0 %
Asetusalue: 0 - 200 %

Arvo pienenee = alhaisempi “D-osa”

Arvo suurenee = suurempi “D-osa”

Ohjainyks.-setup

Integraatioaika = asettumisaika
Asetusalue: 0 - 200 %

0% pienempi = nopeampi
TI suurempi = hitaampi
Ryhméohjaus

Puhallinryhmien ohjaus voidaan toteuttaa analogilahtjen “A1” ja “A2”, relelahtdjen “K1” ja “K2” kautta
tai RS-485 -liitdntaportin kautta MODBUS RTU:lta.

Ohjainyks.-setup

OFF

Ryhmaévariantti

Kaytettavissa ovat seuraava ryhmavaihtoehdot:

o OFF: Ei Ryhmé&ohjaus (tehdasasetus)

o 1: Kaksi sdadettya ryhmaa

e 2:Yksi sdadetty ryhma ja kork. kolme kytkettavaa ryhmaa

Ryhmaéohjaus analogildhtéjen ja releiden kautta

¢ Jos ohjaukseen kaytetaan analogilahtoja ja releita, ryhmat on kytkettédva vaaditulla tavalla
ohjelmoituun ulostuloon.

¢ Analogildhtdjen ja releiden maaritys ryhmé&ohjaukseen tapahtuu valikossa IO Setup.

¢ Ryhmien mahdollinen lukumaara riippuu MODBUS Masterin laitteiston 1ahtéjen lukumaarasta
(korkeintaan 4 ryhm&a on mahdollista).

Ryhméohjaus MODBUS Master -kdytossa

¢ MODBUS-ohjauksella voidaan jokaiselle ryhméan laitteelle ohjelmoida laitekohtainen toiminto.

¢ Virtuaalisten I&ht6jen maaritys tehdaan valikkoryhmasta “MOBUS Master” ko. verkkokomponentille
“Puhallin 1”..“Puhallin xx”.

¢ Ryhmien mahdollinen lukumé&éara on riippumaton MODBUS Masterin laitteiston lahtdjen
lukumaarastéa (korkeintaan 4 ryhm&éa on mahdollista).

Ryhmatoiminnot (nahda 10 Setup)

Analogildhdét A1, A2 = Ryhméa 1
MODBUS A1, A2 = Ryhmé 2

= Ryhma 3

= Ryhma 4

[8K] = Ryhma 2
12K] = Ryhma 3
= Ryhma 4

Releiden 1&ahdét K1, K2
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ryhmille 2 ja 3 (ndhda 10 Setup).
¢ Ryhmaohjaus on aktiivinen vasta sitten, kun tietylle 1ahddlle on maéaritetty ryhmatoiminto (analogi,

rele, MODBUS).

9.9.9.1 Versio “1”: Kaksi saddettyd ryhmaa
Seuraavassa selostettu ohjelmointi patee samalla tavoin ryhméaohjaukseen seka analogilahtéjen “A1”
[ “A2” ettd MODBUS-liitdntaportin kautta.
Vaadittu méaaritys: Toiminto ryhmén 1 ohjaukseen, toiminto ryhmén 2.
Ohjainyks.-setup PAALLEarvoRhm2
Kytkentaraja — ryhma 2
50 % Asetusalue: 0 - 100 %
PAALLEarvoRhm2 |Tehdasasetus: 50 % *
Ohjainyks.-setup POISarvoRhm2
Katkaisuraja — ryhma 2
45 % Asetusalue: 0 - 100 %
POISarvoRhm2 Tehdasasetus: 45 *
Ohjainyks.-setup nmin ryhméssa2
Minimiarvo — ryhma 2
20 % Asetusalue: 0 - 100 %
nmin ryhmissi2 | Tehdasasetus: 20 % *
*  N&ytts, jos ryhmédmééritys analogildhté, releet tai MODBUS puuttuu: E
Esimerkki: versio “1”: Kaksi sdadettya ryhmaa
@ %] o 5
E] E] 2
= = BAS
Analog Analog |2 Analog / MODBUS Out
Ml\(/?:s?é:'s In MoDBUS " . [2A]= Standard
Master 100 -
Anal/(ig Out Anal:g Out 1A (1D+), 1B (0-)
[z =S| BN e 61 >
0-10V 0-10V MODBUS 80 —|— Analog@/g]oljs Out
_E—l e 2 ON = 50 %,
Analog Analog A (D+) A(D+)
In In B (D-) B(D-) 60—
Controller Controller Controller Controller
Slave Slave Slave Slave 50 — G2
0..100 % 0..100 % 0...100 % 0..100 % /Analog / MODBUS ﬂ
s0—< @ G2 =[5A]
30 —m
20— nmin @ G2=20 %
G1 G2 G1 G2 OFF = 45 %
U - 10—
Toinen ryhmé analogildhdén Toinen ryhma MODBUS-vaylan S
kautta kautta S A >
Toimint |0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 0...100 % |mgm
oiminto V_cxe_2nd_group_analog_modbus_dia.vsd
sregs L PP = s e MODBUS Out: Kierrosluvun asetus MODBUSIn kautta
J..OS. saatimen mOdUIOIntIE.‘.Ste y“.Ftaa ryhm..an 2 paallekytken Analog Out: Kierrosluvun asetus analogildahdén 0 - 10 V kautta
tépisteen (ON arvo ryhma 2), niin ryhmaa 1 lasketaan ar- G1: Ryhmé 1
voon f‘n-.min ryhméssa 2”. Nyt molemmat ryhmat toimivat G2: Ryhma 2
maksimiteholla. S:  Sadtimen modulointiaste prosentteina %
Kun ryhméohjaus on aktivoitu (A toiminto = [5A]), ulostulon |G 2 PAALLE: PAALLEarvoRhm2
saatokayra nousee automaattisesti kertoimella 1,4 (nousu Gz,og’GzPO/Sa(VOR:m? 00
. " . — nmin . nmin ryhmassa
llman ryhmaohjausta = 1). Analog / MODBUS Out Standard: S&étokéyré ilman ryhméohjausta
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9.9.9.2

Versio “2”: Yksi saadetty ryhma ja kork. kolme kytkettavaa ryhmaa

Seuraavassa selostettu ohjelmointi patee ryhméaohjaukseen kaikissa kolmessa tapauksessa:

analogildhdot, relelahdét ja MODBUS-vaylaohjaus.

Ryhmé&ohjauksessa analogilahtdjen “A1” / “A2” ja releldhtdjen “K1” ja “K2” kautta on versiota
valittaessa huomioitava kdytettavissa olevat 1ahdét (yhdistelmat ovat mahdollisia).

Esimerkki: Vaadittu maaritys saadetylle ja kytkettévalle ryhmalle

¢ Ohjaus toteutettu analogildhddn (ndhda 10 Setup) tai MODBUS-vaylan kautta (ndhda MOBUS

Master)

— Toiminto ryhmalle 1 (0 - 100 % s&&detty)
ryhmélle 2 (0 - 100 % kytketty)
¢ Ryhman 2 ohjaus releen kautta (nahda IO Setup)
— Toiminto ryhmélle 1 (0 - 100 % s&é&detty)
ryhmadlle 2 (ON / OFF -kytkenta)

— Toiminto

— Toiminto

Yhdistelmassa yksi sdadetty/kaksi kytkettya ryhmaa: ryhmalle 3 on lisaksi maaritettdva toiminto

[11A].

Yhdistelmassa yksi sdadetty/kolme kytkettya ryhmaa: ryhmalle 4 on lisédksi méaéaritettava toiminto

[12A].

Ohjainyks.-setup

50 %
PAALLEarvoRhm2

PAALLEarvoRhm2
Kytkentaraja — ryhma 2
Asetusalue: 0 - 100 %
Tehdasasetus: 50 % *

Ohjainyks.-setup

45 %
POISarvoRhm2

POISarvoRhm2
Katkaisuraja — ryhma 2
Asetusalue: 0 - 100 %
Tehdasasetus: 45 *

Ohjainyks.-setup

20 %
nmin ryhmassa2

nmin ryhméssa2

Minimiarvo — ryhmé 2
Asetusalue: 0 - 100 %
Tehdasasetus: 20 % *

Ohjainyks.-setup

70 %
PAALLEarvoRhm3

PAALLEarvoRhm3
Kytkentaraja — ryhma 3
Asetusalue: 0 - 100 %
Tehdasasetus: 70 % *

Ohjainyks.-setup

65 %
POISarvoRhm3

POISarvoRhm3
Katkaisuraja — ryhma 3
Asetusalue: 0 - 100 %
Tehdasasetus: 65 *

Ohjainyks.-setup

30 %
nmin ryhmassa3

nmin ryhméssa3

Minimiarvo — ryhma 3
Asetusalue: 0 - 100 %
Tehdasasetus: 30 % *

Ohjainyks.-setup

85 %
PAALLEarvoRhm4

PAALLEarvoRhm4
Kytkentaraja — ryhma 4
Asetusalue: 0 - 100 %
Tehdasasetus: 85 % *
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Ohjainyks.-setup

80 %
POISarvoRhm4

POISarvoRhm4
Katkaisuraja — ryhméa 4
Asetusalue: 0 - 100 %
Tehdasasetus: 80 % *

Ohjainyks.-setup

40 %
nmin ryhméasséa4

nmin ryhméassa4

Minimiarvo — ryhméa 4
Asetusalue: 0 - 100 %
Tehdasasetus: 40 % *

*

Néytté, jos ryhmémaéritys analogilaht, releet tai MODBUS puuttuu: [- - --]

Seuraaville ryhmille on valittava korkeammat asetusarvot: Ryhméan katkaisuraja on aina alle sen
kytkentérajan.

Esimerkki: versio “2” MODBUS-vaylan kautta

Yksi saadetty ryhma ja kolme kytkettavaa ryhmaa

X
o 3
Q »
g 24
[=]
T 2 G3ION@70%
In G2 ON @50 % G4 ON @85 %
MODBUS Master 100
1A (1D+), 1B (D-) 90 —
[2A]
80 ] MODBUS Out
MODBUS [2A]= Standard
70 —
y y I Ty EY
v i
A (D+) [CD) 60 — G1 A
B(D-) B(D-) i E
Controller Controller 50 i
Slave Slave H n@
L nmin
0...100 % 07100 % 40 — G4éOFF Ga= 40 %
o nmin @
30 G3 OFF Gszlso %
[ nmin @
20 G2 OFF G2=20%
G1 G2 10
S
[ [ [ [ [ [ [ [ [ o
¥ ' |0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 0...100 % |11vngv2014
A (D+) (D+) v_cxe_4_group_digswitch_dia.vsd
B (D) 8 (@) MODBUS Out:  Kierrosluvun asetus MODBUSin kautta
Controller Controller S: Séaétimen modulointiaste prosentteina %
G1: Ryhmé 1
0/100 % 0/100 % GZ R;hma 2
G3: Ryhma 3
G4: Ryhmé 4 L
G2, G3, G4 ON: PAALLEarvoRhm2, 3, 4
G2, G3, G4, OFF: POISarvoRhm2, 3, 4
G4 G3 nmin@G 2, 3, 4: nmin ryhmé&ssé2, 3, 4

25082016
V_group_var_4_dig_out_cxe_mast

e MODBUS Out Standard: Sé&é&tékayré ilman ryhméohjausta

Toiminto

Ryhmaa 1 sdadetaan portaattomasti (0 - 100 %), muut ryhmat kytketddn ON/OFF (0 / 100 %)
saatimen modulointiasteesta riippuen.

Jos modulointiaste ylittaa paallekytkentapisteen “ON arvo ryhma 2", MODBUS Master kytkee silloin
kakkosryhman péalle ja ykkdsryhmén kierrosluku lasketaan sdadettévissé olevaan minimiarvoon
“nMIN ryhméssa 2”.

Sen jalkeen ykkdsryhman kierrosluku nousee viela kaytettavissa olevan alueen rajoissa taas takaisin
maksimiarvoon.

Jos kolmas ryhmé on ohjelmoitu kytkentapisteeseen “ON arvo ryhma 3” jne.

Katkaisupiste “OFF arvo ryhma 2”péatee, kun kierroslukua voidaan laskea.
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9.9.10 Nayttoteksti ulkoiselle viestille

Ohjainyks.-setup Vaihtoehtoisesti voidaan naytdlle “Ulkoinen vika” ulkoisen viestin saapuessa (néhda IO
Setup / Digitulot “D1” / “D2” ohjelmoida seuraavat vikatekstit:

EC Moottorit
Suodatin

o Pakkassuoja

« Adiabaattinen tila

« Palohilytys

o Painevartija

o Kaasuhalytys

e Vesihdlytys

e RCD

o Poistoilma

Ulkoinen hairié
Ulkoinen viesti

RCD Vikavirtasuojakytkimelld varustetut laitteet

9.9.11 Saatdésignaalin Offset

Ohjainyks.-setup Saatos. Offset 1
Tarvittaessa sdatdsignaalin sdatokayraa voidaan mukauttaa saatopiirille 1.
0% Taman toiminnon aktivoimiseksi on ko. 1&hddn toiminto ohjelmoitava toiminnolle

Sitds. Offset 1 nahda 10 Setup.
Asetusalue: -50...+50 %

Tehdasasetus: 0 % (muuttumaton s&atokayra)

9

5 2
o 5
[2] o
2 o
o

n‘%
2|z

Analog Out [V]
100 4—2--

A1 Offset (2A) = 0 %

A1 Offset (14A) = 50 %

A1 Offset (14A) = -10 %

40 {— <

30—
20—«

10 4— ~,
Analog In 1
>

1

| | | | [

5 6 7 8 9 10 0.10V
0 12 14 16 18 20 0..20mA

0 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 0..100 % PWM |, os ot

v_offset_controlsig_cxe.vsd
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9.9.12 Valintavahvistin (komparaattori): saatopiiri 1 tai 2 Iahdolle A1

Ohjainyks.-setup Jos kéytdssé on kaksi s&atopiirid, voidaan valita se sa&todpiiri, jonka modulointiaste on
suurempi, aktiivisesti vaikuttamaan laitteen tehopaatteeseen.
OFF Tama toiminto soveltuu esim. jarjestelmiin, joissa on yhdistetty kylmaainepiiiri ja vapaa

Valintavahvistin maaladmp6a hyédyntava paineensaatopiiri.

Esimerkki:

e Saatopiiri 1 on ryhmitetty kuuluvaksi kylmaainepiiriin. Mitattujen oloarvojen
tunnistusta varten liitettynd on painetunnistin, ohjearvon ja saatéalueen asetus
ilmoitetaan yksikolla bar.

e S&atopiiri 2 on ryhmitetty kuuluvaksi maalampda hyddyntavaan paineensaatopiiriin.
Mitattujen oloarvojen tunnistusta varten liitettynd on lampdtunnistin, ohjearvon ja
saatbalueen asetus ilmoitetaan asteina C° / K.

¢ Siita riippuen, kumpi saatépiiri (mitatuista ja sdadetyista arvoista riippuen) tuottaa
suuremman modulointiasteen, sovelletaan asetusarvona joko paine- tai
lampétilasaatoa.

Valintavahvistin = OFF (tehdasasetus)
Saatopiireja ei verrata toisiinsa.

Valintavahvistin = ON
Sé&atopiirin 1 ja saatdpiirin 2 modulointiastetta (ohjaustehoa) verrataan kesken&an,
automaattiselld sédadolla valitaan suurempi arvo.

Controller 1
.C1 Comparator > /
Sensor 2 l A1 /75/ .t
Cout
Controller 2 l . ?
R )
- c2 A2 — ;
Sensor1 D Cout=C1@C1>C2 /75/ %
Cout=C2 @ C2>Cf
————*
13.03.2015
v_cxe_comparator_c1_c2.vsd
9.9.13 COM2 Toiminto
10 Setup Asetusvaihtoehdot:
e MODBUS Slave (tehdasasetus): Paavalikossa seuraa valikkoryhman “Diagnoosi”
MODBUS Slave jalkeen valikkoryhma “MODBUS Slave”. Siit4 voidaan valita

kommunikaatioparametrit.

e OFF: Valikkoryhma “MODBUS Slave” tai “MODEM SMS” eivat nay
paavalikossa.

« MODEM SMS: Paavalikossa seuraa valikkoryhman “lO Setup” jalkeen
valikkoryhma “MODEM SMS”. SIM PIN -syétts MODEM SMS liitantaporttiin (vield
ilman toimintoa).

COM2 Toiminto

9.9.14 Kokonaissaatopoikkeamaan liittyvat tiedot
Saadon kokonaispoikkeama saadaan laskemalla yhteen kaytto- ja tydaikainen saatépoikkeama, joka
patee maaritettyihin alueisiin.
Mitattua tulosuuretta suoraan saatdsuureeseen verrattaessa suurin poikkama ohjearvosta on <+ 5 %.
Aktiivisella valikko-ohjatulla tasauksella kokonais&atopoikkeama saadaan laskemaan arvoon < £ 1 %.
Tulosuuretta suoraan saatdsuureeseen verrattaessa on vield tarpeen muuntaa kaksi fysikaalista
suuretta, jolloin poikkeama saadaan tasauksen avulla laskemaan arvoon < + 5 %.
Joko integroidusta tai erillisesta kayttdyksikdsté kasin annetulla siséisella oletusarvolla
saatépoikkeama saadaan arvoon < £0,5 %.
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9.10

9.10.1

10 Setup

Valikkoryhmén 10 Setup yleiskuvaus

Paavalikko

Asetukset:
Poytakirja
Perusasetus
Ohjainyks.-setup
10 Setup

10 Setup

10 Setup 10 Setup kasittaa 4 aluetta:
Analog Out Analogildhdot

Analog In Analogiset tulot

Digital Out Digitaaliset [ahd6t

Digital In Digitaaliset tulot DI
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9.10.2 Ryhmitys: virtuaaliset 10t / todelliset 10t
Jarjestelmassa tehdaan ero virtuaalisten tulojen/lahtdjen (I0Ot) ja todellisten tulojen/lahtsjen (10t)

valilla.

e Todelliset 10t ovat fyysisia tuloja ja ajastintoimintoja MODBUS Masterilla, laajennusmoduuleilla ja
laitteilla, jotka on yhdistetty MODBUS-liitantaan.
¢ Virtuaaliset IOt ovat tuloja ja 1&htdja, joille voidaan suorittaa asetuksia MODBUS Masterilla.
Se, missa todellisissa tuloissa tai Iahddissa vaikuttaa virtuaaliset tulot ja 18hdét, voidaan osoittaa
vapaasti. Nain on mahdollista hyddyntéd&d mahdollisimman tehokkaasti kaytettdvissé olevien
todellisten 10iden "ryhm&a” (signaalildhteet).
Virtuaalisille IOille osoitettavissa olevien signaalilahteiden mahdollinen valinta riippuu kdytettavista

olevista todellisista |Oista.

Esimerkki mahdollisista ryhmityksisté todellisiin ja virtuaalisiin 10hin

Todellisten 10iden ryhma
(signaalildhteet)
Signaalilahteet

MODBUS Master
Analogildhdét: A1, A2
Analogitulot: E1, E2
Digitaalilahdot: K1, K2
Digitaaliset tulot: D1, D2
Ajastin1

Laajennusmoduuli tyyppi
Z-Modul-B02

Analogildhtd: A3
Analogitulot: E3, E4

MODBUS-liitanta
Holding-rekisteri
Rekisterin input

Virtuaaliset 10t
Mahdolliset osoitukset

I0iden parametrit
Asetus

AO1-AO6
Analogisten 1&htdjen osoitus:
MODBUS Master (A1, A2)

Laajennusmoduuli02tyyppi Z-Modul-
B02 (A3)

Analogisten lahtéjen asetukset:
Toiminto

minimaalinen lahtéjannite
maksimi lahtéjannite
Lahtéjannitteen invertointi

Al1 - Al6

Analogisten tulojen osoitus:
MODBUS Master (E1, E2)
Laajennusmoduuli Z-Modul-B02
(E3, E4)

MODBUS (MB.h 9000, MB.h 9001)

Analogisten tulojen asetukset:
Toiminto

Signaalityypin asetus

Sisaantulon invertointi (k&danteinen)

DO1-DOS8
Digitaalisten 1&ahtdjen osoitus:

MODBUS Master (K1, K2)

Digitaalisten lahtojen asetukset:
Toiminto
Releen invertointi

DI1 - DI8
Digitaalisten tulojen osoitus:

MODBUS Master (D1, D2,
D1andD2, D1orD2)

MODBUS Master (Timer1)

Laajennusmoduuli Z-Modul-B02
(E3, E4)*

MODBUS (MB.c0, MB.c1)

Digitaalisten tulojen asetukset:
Toiminto
Sisaantulon invertointi (k&danteinen)

*  Kun lisdmoduulin analogiset tulot on osoitettu, niitd kdytetdan digitaalisina tuloina
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Esimerkki: Tulojen osoitus lampdtunnistimia varten

MODBUS Master

[ESCICance

Sensor 1 Sensor 2
Virtuaalisten tulojen yleiskuvausndyttdé "Al1-Al6" oloarvojen ndytélld ja ohjelmoiduilla toiminnoilla
Todellisen tulon "E1" osoitus MODBUS Masterilla virtuaaliseen tuloon "Al1"
Todellisen tulon "E2" osoitus MODBUS Masterilla virtuaaliseen tuloon "Al2"
MODBUS Holding-rekisterin 9001 osoitus virtuaaliseen tuloon "Al3"

AwN=

I0iden osoitus ja nimitysten naytt6

MODBUS Slave
[1A] MODBUS A
L] E
]
]
Sensor 3

Tehdasasetuksena tehdyt osoitukset vastaavat tulojen ja Iahtéjen nimikkeita litdntanimikkeiden
naytélla (katso piirilevyn ja liitdntdkaavion tulostetta).

Kun toteutat toisen osoituksen ja esim. kohdassa "Al1" (anloginen tulo 1) osoitat aiemman laitetulon
"E1" sijaan tulon "E2", naytto ja asetus tapahtuu kuten kohdassa "E1". Toisin sanoen, liitdnnan nimitys
ja naytoén nimitys eivat enaa tdsméaa keskenaan.

Esimerkki mahdollisesta osoituksesta analogiatulolle Al1 ja Al2

Tehdasasetuksena tehtava osoitus

"Eq"

||E2u.

Virtuaaliselle tulolle "Al1" on osoitettu todellinen tulo

Virtuaaliselle tulolle "Al2" on osoitettu todellinen tulo

Vaihdettu osoitus

Virtuaaliselle tulolle "Al1" on osoitettu todellinen tulo
"E2".

Virtuaaliselle tulolle "AlI2" on osoitettu todellinen tulo
"E1".

10 Setup
Analog In

&
” [PIEdit
¥
1

[ESCICance

ESCIMenu  [PIEdit ! LESCIMenu

10 Setup
Analog In

il
Sensor 1
26.8°C

Sensor 2
15.3°C

néytollé ja ohjelmoiduilla toiminnoilla

NW N =

Oloarvon néytté "E1" ja "E2" valikkoryhmésséa Info
Virtuaalisten tulojen yleiskuvausndaytté "Al1-Al6" oloarvojen

Signaalin "E1" osoitus analogiseen tuloon "Al1"
Signaalin "E2" osoitus analogiseen tuloon "Al2"

Sensor 1

Sensor 2

268°C 15.3°C
Oloarvon néytté "E1" ja "E2" valikkoryhmésséa Info
Virtuaalisten tulojen yleiskuvausndytté "Al1-Al6" oloarvojen
néytollé ja ohjelmoiduilla toiminnoilla
Signaalin "E2" osoitus analogiseen tuloon "Al1"

AW N

Signaalin "E1" osoitus analogiseen tuloon "Al2"
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9.10.3 Analogildhdét “AO”
Valikkorakenne
Analog Out
AO1 (0.00V, 2A)
AO2 (10.00V, 1A)
AO3 (OFF) A Mahdollisten analogisten laht6-
AO4 (OFF) V  jenyleiskuvaus
AO5 (OFF)
P, 1 ESC
AO1
2.Saatosignaali p
(2A) AY Halutun toiminnon asetus
Toiminto
AY
AO1
A1 P  Osoitus: virtuaalinen 18ht6 / to-
Signal A V dellinen l&htd
AY
AO1
oov P  Lahtdjannitteen minimiarvon
Min. A V asetus
AY
AO1
100V P Lahtojannitteen maksimiarvon
Max. AV asetus
AY
AO1
OFF P wr . .
Invertierung AV Kaéanteinen ulostulo (invertoitu)
Mahdollisten analogisten lahtéjen yleiskuvaus
Analog Out Esimerkki ndyton selityksestd
0,00 V = Todellinen lahtéjannite “AO01”
AO1 (0.00V, 2A
( 27 2 A = Ohjelmoitu toiminto (1. sdatésignaali) “AO1”
10,00 V = Todellinen 1&ht6jannite “AO2".
AO2 (10.00V, 1A) 1A = Ohjelmoitu toiminto (vakiojannite 10 V) “AO2”
AQO3 (OFF) OFF = Ei osoitettua toimintoa
AO4 (OFF) OFF = Ei osoitettua toimintoa
AOS5 (OFF) OFF = Ei osoitettua toimintoa
AO6 (OFF) OFF = Ei osoitettua toimintoa
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Halutun toiminnon asetus

Toiminto Seloste
OFF ei Toiminto
Vakiojannite 10 V  |Vakiojannite +10 V
(1A) Tehdasasetus “A2” patee kayttotilaan yhdelld saatopiirilla.
2.S3aatosignaali Saadettava 0 - 10 voltin 1aht6 saatopiirille 1 (tehdasasetus: toiminto “A1”).
(2A)
E1 proportionaalinen tulo “E1”
(3A)
E2 proportionaalinen tulo “E2”
(4A)
Ryhma2 Ryhmaohjaus (ndhda Controller Setup Ryhma 2)
(5A)
2.Jadhdytys Vain kayttotilassa PXE] lampétilan saadin lisatoiminnoilla.
(6A) Saadinlahtd 2 nousevalla moduloinnilla olo>ohje = Jadhdytys.
2.Lammitys Vain kayttotilassa lampétilan saadin lisatoiminnoilla.
(7A) Saadinlahtd 2 nousevalla moduloinnilla olo<ohje = Lammitys.
2.Saatosignaali Saadettava 0 - 10 voltin [8htd saatopiirille 2 (tehdasasetus “A2” kayttétilaan kahdella
(8A) saatopiirilla).
Tarvittaessa voidaan ohjelmoimalla E2-toiminto aktivoida sa&topiiri 2 (ndhdé Perusase-
tukset / Kayttd kahdella saatopiirilla).
Ohjaus proportionaalinen 1.sdatésignaali
(9A)
Ryhma3 Ryhmaohjaus (nahda Controller Setup Ryhma 3)
(11A)
Ryhma4 Ryhmaohjaus (nahda Controller Setup Ryhma 4)
(12A)
Saatos. Offset 1 Saatosignaalin 1 Offset
(14A) Offset-asetus (ndhda Controller Setup)

Tehtaan puolen osoitukset: virtuaaliset Iahdoét / todelliset 1ahd6t

Virtuaalinen lahto Reaalonen liht6 Selitys
A1
AO1 . . A1 MODBUS Master
Signaali
A2
AO2 . . A2 MODBUS Master
Signaali
not available
AO3 n-a. (ei osoitettua l&ahtoa)
not available
AO4 .a.
© na (ei osoitettua Iahtsa)
not available
AO5 .a.
na (ei osoitettua 1&ht6d)
AOB na. not available

(ei osoitettua 1&ht6&)

Signaaliasetukset

Asetuksilla “min” / “max” voidaan korjata ulostulojannitteen kuvaajaa (sédatokayra).

AO1 Min.
Asetusalue: 0-10V
00V Tehdasasetus: 0 V
Min.
Asetuksen “Min.”taytyy olla pienempi kuin arvo “Max.”.
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AO1 Max.
Asetusalue: 10-0V
100V Tehdasasetus: 10 V
Max.
AO1 Invertointi
Asetuksella “Invertointi” ulostulojannite voidaan kadantaa painvastaiseksi.
OFF Tehdasasetus: Invertointi = “OFF”
Invertointi
“Min.” / “Min.” toiminto 3A] / 4A]
Analog I’y
Out A
0oV
10V
B A max: 10 - 5V ]
5V ° 5v
A min: 0 -5V ] |
] Funktion T
T 1 T T T T T T T - Signal
‘0 50 100‘0-1000{2132007 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 | 0-10V
v_a_funktion_amin_amax.vsd 10)9 |87 |6 5[4 ]3[]2]1 0 | 10-0V
8

10 | 12 14 16 | 18 | 20 | 0-20 mA

20 | 18 | 16 | 14 | 12 | 10 8 6 4 2 0 |20-0mA
‘ 4 | 56|72]88[104]| 12 [136[152(16,8|18,4| 20 [ 4-20mA
[

20 |18,4|16,8[152|13,6| 12 |[104| 88 |72 | 56 | 4 |20-4mA
-27 |-16.8| 6.6 | 3.6 |13.8| 24 |34,2|44.4|546|64.8| +75 | TF.. (KTY)

16.03.2007
v_at_funktion_3a_da.vsd

9.10.4 Analogiset tulot “Al”

Valikkokokoonpano “Al1” ja “Al2”

Analog In
Al1 (0.00V)
Al2 (OFF)
AlI3 (OFF) A Ma'hdollisten analogisten tulojen
Al4 (OFF) V  yleiskuvaus
Al5 (OFF)
P| 1 ESC
Al1
E1 P Ryhmitys: virtuaalinen tulo / to-
Signaali A V dellinen tulo
AV
Al1
OFF P Sisaantulon invertointi (kééntei-
Invertierung AY nen)

Laitetuloille “Al1” ja “Al2” toimintojen ja signaalityypin asetukset tehddan perusasetuksiin.

L-BAL-E255-FIN 1921 Index 002 )
68/119 ZIEHL-ABEGG



Kayttéohje UNIlcon MODBUS Master

Ohjelmointi

Valikon yleiskuvaus “Al3” ja “Al6”

Analog In
Al1 (0.00V, 2A)
Al2 (10.00V, 1A)
Al3 (OFF)
Al4 (OFF)
Al5 (OFF)
P| 1 ESC
Al3
OFF
Toiminto
AV
Al3
0-10V
Analog In
AV
Al3
n.a.
Signal
AV
Al3
OFF
Invertierung

Mahdollisten analogisten tulojen
yleiskuvaus

Halutun toiminnon asetus

Signaalityypin asetus: 0...10 V,
0..20 mA, 4...20 mA, TF,
PT1000

Ryhmitys: virtuaalinen tulo / to-
dellinen tulo

Sis&éntulon invertointi (kdantei-
nen)

Mahdollisten analogisten tulojen yleiskuvaus

Analog In Esimerkki ndyton selityksesta

Al1 (32.7 °C) 32,7 °C = Todellinen l[ampétila mitattu kohdassa “Al1”

Al2 (16.8 °C, 5E) |16,8 °C = Todellinen lampétila mitattu kohdassa “Al2”
5E = Ohjelmoitu toiminto (ero E1) “Al2”

Al3 (OFF) OFF = Ei osoitettua toimintoa
Al4 (OFF) OFF = Ei osoitettua toimintoa
Al5 (OFF) OFF = Ei osoitettua toimintoa
Al6 (OFF) OFF = Ei osoitettua toimintoa
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Halutun toiminnon (Al3-Al6) asetus

Toiminto Seloste, toiminto
OFF Ei Toiminto
Kayttotila - Laite toimielimena EKXI
1E Kayttdtila kahdella oletussignaalilla (vaihtokytkentd “E1” <-> “E2” potentiaalivapaan
koskettimen valitykselld)
4E Kayttotila kahdella oletussignaalilla ja automaattisella ohjauksella korkeampaan arvon
(“E1” <> "E2")
Kayttotila — Laite saatimena +
Ulk. Ohjearvo = ulkoinen ohjearvo esim. ulkoisen signaalin (0 - 10 V) vélitykselld, korvaa
(1E) asetuksen “Ohjearvo 1”
Ext. Kasikaytto Ulkoinen kasikaytto ulkoisen signaalin valityksella (0 - 10 V). Laiteasetuksista vaihde-
(2E) taan ulkoiseen kéasikayttdéon ja takaisin digitaalisen tulon valityksella.
Mitta-arvo Mitta-arvo esim. raja-arvoviesteja varten. Nayttd Info-valikon kohdassa “E2-oloarvo”.
(7E)
Ulkolampdtila Ei Toiminto!
(15E)

Tehtaan puolen osoitukset: virtuaaliset tulot / todelliset tulot

Virtuaalinen tulo Todellinen tulo Selitys
Al1 . ET . E1 MODBUS Master
Signaali
E2
Al2 . . E2 MODBUS Master
Signaali
not available
Al .a.
3 na (Ei osoitettua tuloa)
not available
Al4 .a.
na (Ei osoitettua tuloa)
not available
Al .a.
° na (Ei osoitettua tuloa)
not available
Al6 .a.
na (Ei osoitettua tuloa)

Signaaliasetukset

Al

OFF
Invertointi

Kun signaali- ja tunnistintyyppi on ohjelmoitu, voidaan tuloliitdnnan toimintatapa muut-
taa kéanteiseksi.

Tuloliitdntdjen tehdasasetttu tila on “OFF” heti kun liitdnta on aktivoitu (signaali: 0- 10V,
0-20mA, 4-20 mA).

Ohjaus kéaanteiselld oletussignaalilla tai tunnistimien k&anteinen ulostulosignaali pro-
portionaalisesti mittausalueeseen: invertointi kytketdan tilaan “ON” (signaali: 10-0V,
20-0mA, 20 -4 mA).
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Esimerkki: Kayttétila Kierroslukusaéadin, oletusarvo ulkoisella signaalilla

£
s =
o 5
2.9
ol
ol &
= <
100 2 [Min. 0 % Max. =100 % |
90 4— o
- [ Min.35% Max.=85% |
80 —— © //
~
//
70 -~
~
”~
//
60 |— © P
-~
e
50 {— w0 g
”~
-~
0—-5-"
Min. P
30— ™
20— N
10—«
.
T T 1 1 1T 1 T 71 1 > Si
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 0-10V | OFF
109876 5[ 4382 1[0 10-0v
0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 | 0—20 mA | OFF
20 18 16 14 12 10 8 6 4 2 0 |20-0mA
4 56 |72 |88 [104]| 12 [13,6]152|16,8|18,4| 20 | 4—20 mA | OFF
20 [184)16,8|152[136| 12 [104| 88 | 72 | 56 4 |20-4mA 04.04.2013

v_invert_analogin_cxe_master.vsd

MODBUS Out:  Kierrosluvun asetus MODBUSIn kautta
Analog Out:  Kierrosluvun asetus analogilédhdén 0 - 10 V kautta

Si  Signaali
OFF Invertointi = OFF
PAALLE Invertointi = ON

9.10.5 Digitaaliset Iahdét “DO”

Valikkorakenne

Digital Out

DO1 (0, 1K)
DO2 (1, 2K)
DO3 (OFF)
DO4 (OFF)
DOS5 (OFF)

P| 1 ESC

DO1

Kayttotilailmoitus
(1K)
Toiminto

AY

DO1

K1
Signal

AY

DO1

OFF
Invertierung

A
v

Mahdollisten digitaalisten l&ht6-
jen yleiskuvaus

Halutun toiminnon asetus

Osoitus: virtuaalinen |&ht6 / to-
dellinen 1ahtd

Kaanteinen ulostulo (invertoitu)
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Mahdollisten digitaalisten lahtéjen yleiskuvaus

Digital Out Esimerkki ndytdn selityksesta
DO1 (0, 1K) 0 = Rele DO1 lauennut
1K = Ohjelmoitu toiminto (kayttéilmoitus) “DO1”
DO2 (1, 2K) 1 = Rele D02 vedetty
2K = Ohjelmoitu toiminto (hairidilmoitus) “D0O2”
DO3 (OFF) OFF = Ei osoitettua toimintoa
DO4 (OFF) OFF = Ei osoitettua toimintoa
DOS5 (OFF) OFF = Ei osoitettua toimintoa
DO6 (OFF) OFF = Ei osoitettua toimintoa

Halutun toiminnon asetus

Releléhtdihin “K1” ja “K2” voidaan osoittaa eri toimintoja: Mikali valittu toiminto on sama molemmissa, “K1” ja

“K2” toimivat rinnan.

Toiminto

Seloste

OFF

Ei Toiminto
Releet ovat aina lepoasennossa, ts. ne paastavat.

Kayttotilailmoitus

Kayttotilaviesti (tehdasasetus “K1”, ei kddnteinen).

(1K) Vetad, mikali ei kayttohairioita, paastaa tilassa “OFF”
Hairidilmoitus Hairidilmoitus (tehdasasetus “K2”, ei kédanteinen).
(2K) Vetaa, mikali ei kayttdhairioita, paastaa ei tilassa “OFF”.

Paastaa, jos on verkko- tai laitehairi6 tai ulkoinen hairié digitaalisessa tulossa. Jos
tunnistin epdkunnossa, ohjelmoinnista riippuen.

Jos verkotettu MODBUS Master -litdnté&portin kautta, hairidilmoitus, jos MODBUS-
yhteydessa on vikaa ja verkkokomponentissa hairi6.

Ulkoinen hairié

Ulkoinen hairi6, ilmoitus digitaalituloon (tehdasasetus: navat ohitettu).

(3K)
Ohjauksen raja-arvo |Ohjauksen raja-arvo
(4K) Ohjauksen raja-arvojen ylitys tai alitus.
Raja-arvo E1 Raja-arvo “E1”
(5K) Raja-arvojenylitys tai1alitus, tulosignaali “E1”.
Raja-arvo E2 Raja-arvo “E2”
(6K) Raja-arvojenylitys tai2alitus, tulosignaali “E2”.
Offset-ohjearvo  |vain Kayttotila — Laite saatimens (PAENETNTIN)
(7K) Raja-arvo: Ohjearvo Offset (vain jos sdatopiirissa 1 aktiivinen ohjearvo).
Olo- ja ohjearvon valinen poikkeama on liian suuri.
Ryhma2 Ryhmaohjaus (ryhma 2)
(8K) Puhaltimien paallekytkenta ohjaustilan funktiona
Ryhma3 Ryhmé&ohjaus (ryhma 3)
(12K) Puhaltimien paallekytkenta ohjaustilan funktiona
Ryhma4 Ryhmaohjaus (ryhma 4)
(13K) Puhaltimien paallekytkenta ohjaustilan funktiona
(14K) ei Toiminto
(18K)
Kayttotila — Lampétilan saatolaite + lisdtoiminnot
2.Lammitys Lammitystoiminto
(9K) ON - kytkentépiste: Lampdtila = ohjearvo +/- Offset
OFF - kytkentapiste: Lampétila yli kytkentapisteen hystereesiarvon verran
2.Jadhdytys Jaahdytystoiminto
(10K) ON - kytkentapiste: Lampétila = ohjearvo +/- Offset

OFF-kytkentapiste: Lampdtila hystereesiarvon verran alle kytkentapisteen
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Ohjelmointi

Sl

(o e e[ [«

1 = vetda, navat 11-14 oikosuljettu

0 = paastanyt, navat 11 - 12 oikosuljettu

1 = vetda, navat 21-24 oikosuljettu

K 2. K2 g paastanyt, navat 21 - 22 oikosuljettu
Toiminto |Saatodlaitteen tila K1 /K2

1 =vetada
0 = paastaa

Invertointi

OFF PAALLE

1K Ei kayttohairioita, verkkovirta kytketty 1 0
2K Hairié + ilmoitus releen kautta 0 1
3K Ulkoinen hairi6 digitaalitulossa: ulkoinen hairié 1 0
4K Ohjaus ylittaa tai alittaa 1 0
5K Ylitys tai alitus, raja-arvot “E1” 1 0
6K Raja-arvojen ylitys tai alitus, “E2 -raja-arvot” 1 0
7K Poikkeama ohjearvosta liian suuri 1 0

Tehtaan puolen osoitukset: virtuaaliset Iahdoét / todelliset 1ahd6t

Virtuaalinen lahto Reaalonen 1dht6 Selitys
K1
DO1 . . K1 MODBUS Master
Signaali
K2
DO2 . . K2 MODBUS Master
Signaali
not available
DO3 n.a.
(ei osoitettua 1&ht6d)
not available
DO4 .a. . . sl s
na (ei osoitettua lahtda)
not available
DO5 n.a.
(ei osoitettua 1&ht6d)
not available
DO6 a. . .
na (ei osoitettua 1&ht6&)
Invertointi
DO1 Invertointi
Tehtaalla releet “K1” ja “K2” on asetettu tilaan “OFF” (mikali jokin toiminto on ohjelmoi-
OFF tu).
Invertointi Mikali halutaan kaanteinen tila, on valittava “ON” (kytkentatapa riippuu yhdistetysta
toiminnosta). Rele vetéa vain silloin, kun elektroniikkapiirien jannitteensyétto toimii. 3-
vaihelaitteissa on oltava vahintdan 2 verkkovaihetta!
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9.10.6 Digitaaliset tulot “DI”

Valikkokaavio

Digital In
DI1 (OFF)
DI2 (OFF)
DI3 (OFF) : I\/Ila'hiollisten digitaalisten tulojen
DI4 (OFF) yleiskuvaus
DI5 (OFF)
P| 1 ESC
DI1
(.)F.F P Halutun toiminnon asetus
Toiminto AY
AV
DI1
D1 P Osoitus: virtuaalinen tulo / todel-
Signal AV inen tulo
AV
DI1
OFF P Sisaantulon invertointi (kaantei-
Invertierung AV nen)

Mahdollisten digitaalisten tulojen yleiskuvaus

Digital In

Esimerkki ndyton selityksesta

DI1 (0, 1D)

0 = Tulo DI1 ei aktiivinen
1D = Ohjelmoitu toiminto (vapautus) “DI1”

DI2 (1, 3D)

1 = Tulo DI2 aktiivinen
3D = Ohjelmoitu toiminto (raja) “DI1”

DI3 (OFF)

OFF = Ei osoitettua toimintoa

Dl4 (OFF)

OFF = Ei osoitettua toimintoa

OFF = Ei osoitettua toimintoa

(

(
DI5 (OFF)
DI6 (OFF)

OFF = Ei osoitettua toimintoa

L-BAL-E255-FIN 1921 Index 002

74/119 ZIEHL-ABEGG




Kayttéohje UNIlcon MODBUS Master Ohjelmointi

Todellisten tulojen D1 ja D2 linkitys

Tarvittaessa voidaan molemmille todellisille digitaalisille tuloille (D1 ja D2) osoittaa signaalilahteeksi virtuaalinen
tulo DI... Tulojen D1 ja D2 linkitystapa (JA/TAI) voidaan maarittda valitsemalla vastaavat parametrit.
DI1
D1andD2 = JA-linkitys
D1andD2 Toiminto tulee aktiiviseksi vain, jos molemmat tulot (D1 ja D2) on aktivoitu.
Signaali
DI2
D1orD2 D1.or.D2 = TAI-Iink"itYS o . .
Signaali Toiminto tulee aktiiviseksi vain, jos tulo (D1 tai D2) on aktivoitu.
P Tiedote
Jos useammille digitaalisille tuloille (virtuaalinen) osoitetaan samat toiminnot (esim. DI1:lle ja DI2:lle
1 toiminto 1D vapautukselle ON/OFF), tapahtuu automaattisesti TAl-linkitys.
Tama patee myos silloin, jos osoituksella valitaan erilaisia signaalildhteitd (esim. DI1 = signaali D1 ja

DI2 = Timer1). Toisin sanoen mainitussa esimerkissd tapahtuu vapautus digitaalisen tulon D1 kautta
tai integroidun ajastimen kautta.

Halutun toiminnon asetus

Toiminto Seloste
OFF Ei toimintoa (tehdasasetus)
Aktivointi Laitteen etdohjaus: vapautus “ON” / “OFF”
(1D)
Ulkoinen hiirié limoitus ulkoisesta vikasta

(2D)
Raja “Limit” ON / OFF
(3D) Kun kaytdsséa on kaksi sdatopiiria, vaikuttaa saatopiiriin 1 ja 2.

E1/E2 Vaihtokytkenta tulot “E1” / “E2” (kun kaytdssa vain yksi saatopiiri)
(4D)

Reset ei Toiminto

(10D)

Oletus Max. kierrosluku “EIN” / “POIS”

Max. kierrosluku Kun kaytdssa on kaksi saatopiiria, vaikuttaa kulloinkin asetettuun arvoon “1. Max.

(11D) kierrosluku” ja “2. Max. kierrosluku”.
Moottorin lammitys |ei Toiminto

(12D)

Pyérimissuunta pain- |€i Toiminto

vastaiseksi
(13D)
Jaadytystoiminto  |“Jaadytystoiminto” = ajankohtainen ohjausarvo ja& voimaan
(14D)
Override Time Ajastintoiminnon péaéllekirjoitus (kun kaytéssa ajastin).

(21D) Ajastinlahtéon paallekirjoitetaan tietyksi ajaksi valittavissa oleva tila (ON / OFF).
(22D) ei Toiminto
(33D)

Kayttotilassa kierroslukusaadin EE

Ohjearvo 1/2 Vaihtokytkent& “Oletus Siséinen1” / “Oletus Sisdinen2”
(5D) “Ulkoinen 1” -asetusarvon on oltava tilassa “OFF”
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Ohjelmointi

Fastlagt verdi int/eks |Vaihtokytkentd “Sisainen” / “Ulkoinen ”
(6D)
Kayttétila — Laite saitimens (FINEL LYY
Ohjearvo 1/2 Vaihtokytkenta “Ohjearvo 1” / “Ohjearvo 2” saatopiirille 1
(5D)
Fastlagt verdi int/eks |Vaihtokytkenta “Sisainen” / “Ulkoinen ”
(6D) Mahdollista vain, kun kaytéssa on yksi s&atopiiri!
S3ito | Kisi Vaihtokytkenta “Saato” / “Kasikaytto”
(7D) Mahdollista vain, kun kaytéssa on yksi s&atopiiri!
Lammitys/Jadhdytys |Vaihtokytkentd saatéfunktio (esim. “Lammitys” / “Jadhdytys”)
(8D)
Mahdollista vain, kun toinen saatoépiiri on aktivoitu
Saatopiirin 2 1aht6on kytketdan “A2” ohella “A1” (siita riippumatta, mika toiminto on
E1/E2 ohjelmoitu “A1”:lle). S&atopiirin 1 18htd ei toimi piirien vaihtokytkennén aikana.
(4D) Vaihtokytkenté valilla tulo “E1” / “E2” kuten kayttdtilassa yhdelld saatopiirilla ei ole enda
mahdollista.
2. Ohjearvo 1/2 Saatopiirille 2: Vaihtokytkenta “2.0hjearvo 17/ “2.0Ohjearvo 2”
(9D)
Saatopiirille 1: Vaihtokytkenta valilla ohjearvo 1/2 ja sdatdalue 1/1
1.0hje+sdiitdalue 1/2 T&ta toimintoa ohjelmoitaessa tulee saatopiirille 1 kohtaan “Asetukset” liséksi para-
(15D) metriarvo: “1.Saatdalue 1”
Saatopiirille 2: Vaihtokytkenta valilla ohjearvo 1/2 ja sdatbalue 1/2
2.0hjetsaatoalue 1/2 Tatéa toimintoa ohjelmoitaessa tulee saatopiirille 2 kohtaan “Asetukset” liséksi para-
(16D) metriarvo: “2.S&atéalue 2”

Tehtaan puolen osoitukset: virtuaaliset tulot / todelliset tulot

Virtuaalinen tulo Todellinen tulo Selitys
D1
DI1 . . D1 MODBUS Master
Signaali
D2
DI2 . . D2 MODBUS Master
Signaali
not available
DI3 n.a.
(Ei osoitettua tuloa)
not available
Di4 na (Ei osoitettua tuloa)
not available
DI .a.
° na (Ei osoitettua tuloa)
not available
DI6 na (Ei osoitettua tuloa)
Invertointi
DI1 Invertointi
Tehdasasetus: digitaalisten siséantulojen kaanteisyys tilassa “OFF” (jos jokin toiminto
OFF on ohjelmoitu).
Invertointi Toiminnon invertointi: kytke tilaan “ON” (néytt6 [----], jos DI1 on ilman maaritetty
toimintoa).
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9.10.6.1 Kytkenta ON/OFF, toiminto
Eta -ON/OFF potentiaalivapaan koskettimen vélityksella.
Verkkokomponenttien ohjaus (kierroslukuasetus) analogilahddn ja MODBUS-liitdntéportin kautta
kytketdan pois paaltd, muut signaalien tulot ja |Ahdét on edelleen aktivoitu.
Laitetoimintoja voi silti kayttaa edelleenkin, kun ensin on painettu ndppainyhdistelmaa “Esc”.
e Ohjelmoitu kayttétilan rele (tehdasasetus “K1 toiminto” ) iimoittaa paaltakytkennasta.
« Ohjelmoitu héiristilarele (tehdasasetus “K2 toiminto” = [2K]) ei anna katkaisuilmoitusta.

Info s Naytts STOP pailtikytkennilla Digital IN 1 Digital N 1
* Laite “OFF”, kun kosketin on auki |24V| D1 | |24V| D1 |
OFF o Laite “ON”, kun kosketin on kiinni
Naytt66n vaihtuu vuoro- (tehdasa§etus).. .
tellen OFF-kytkents ja Kun “D1 on invertoitu tilaan” = “ON” kaan- 25.06.2007
oloarvon nayttd teinen toiminto, ts. laite “OFF” kun kosketin v_1d_24v_freigabe.vsd
on kiinni. ON OFF
Kosketin esim. digitaalituloon “Digital In 1”
Huomio!

Saatimen etdohjauksella ei vapautuskytkenta toimi (ei potentiaalierotusta, vrt. VBG4§6), jos laite on
kytketty pois paalta!

9.10.6.2 Ulkoinen viesti - toiminto
Ulkoisen hairidilmoituksen siirto (potentiaalivapaa kosketin). Digitaalituloon ulkoa pain tulleen
iimoituksen jalkeen laite toimii edelleen normaalisti, ndytt66n tulee halytyssymboli. Releiden (K1, K2)
koskettimien kautta kyseinen ilmoitus annetaan jarjestelmaan (ndhda 10 Setup - toiminto K1, K2).

Info ‘ * limoitus, kun kosketin on kiinni (tehdasasetus) “D1 Invertointi” = “OFF”
e |Imoitus, kun kosketin on auki “D1 Invertointi” = “ON”
‘ Vaihtoehtoiset nayttétekstit vikailmoitukselle nahda Controller Setup / Nayttoteksti Ul-
> koinen viesti.

Ulkoinen hairié

Naytt6é vuorotellen oloarvon
naytén kanssa

9.10.6.3 Limit ON / OFF, toiminto
Ohjainyksikon alkuasetuksissa annettu “Limit” -arvo aktivoidaan digitaalisen tulon kautta.
Kosketin esim. digitaalitulossa “Digital In 1” (laitetyyppista riippuen navoilla “D1” - “D1”tai “D1” - “24 V).
Kun invertointi on “D1” = “OFF”, rajoitus on aktiivinen, kun kosketin on kiinni.
Kun kaytdssa on kaksi sdatopiirid, rajoitus patee molempiin lahtdihin.

a0 .
Controller ‘ h=0-80% 3
[0]n=0-100%
24V o
D1 D1

10.05.2007

v_3d_limit.vsd

1 Asetus “Limit” (laitetyypisté riijppuen: %, Hz, rom)
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9.10.6.4 Vaihtokytkenta vililla tulot “E1” / “E2”, toiminto
(kayttotila yhdella saatopiirilld)
Vaihtokytkenta valilla tulosignaali 1 (Analog In 1 navalle “E1”) ja tulosignaali 2 (Analog In 2 navalle
UE2!)).
Kosketin esim. digitaalitulossa “Digital In 1” (laitetyyppista riippuen navoilla “D1” - “D17tai “D1” - “24 V”).

30F
Si2

Controller
E1
Si1
GND
E2
T n=0-100 %
siz | GND 24V
D1 D1
26.05.2010
v_4d_umschaltung_e1_e2.vsd
——

Si 1 Signaaili 1

Si2 Signaaili 2

Kierrosnopeussaadin-kayttstilaan (KN perusasetukset litantasn “E2 Analog In”: tarpeen.
Saadin -kayttotiloissa (EXE ..): perusasetukset liitdntaan “E2 Analog In”: tarpeen (mikali litantaa
ei ole varattu muulle toiminnolle).

9.10.6.5 Saatopiirin 2 1ahté toiminnon “A2” ohella “A1”, toiminto
Saatopiirin 2 1ahtéon kytketaan “A2” ohella “A1” (siité riippumatta, mika toiminto on ohjelmoitu
:IIe). Saatdpiirin 1 18htd ei toimi piirien vaihtokytkennan aikana.
Kosketin esim. digitaalitulossa “Digital In 1” (laitetyyppisté riippuen navoilla “D1” - “D17tai “D1” - “24 V").
Kun “D1” on invertoitu tilaan “OFF”, suljetulla koskettimella vaikuttaa saatopiirin 2 1&htd myds 1aht66n
“A1”.

Controller 1

[ o A1 > -

Sensor 2 n=0-100% =
Controller 2

e *@ e A2 > %

Sensor 1 n=0-100 % =

—f——F—

03.04.2013
v_4d_contr2_a2_or_plus_at.vsd

9.10.6.6 Oletus 1/2 tai ohjearvo 1/2, toimi

Kayttotilassa kierroslukusaadin kikll: Vaihtokytkenta “Oletus Sisdinen1” / “Oletus Sisdinen2 ”
Kosketin esim. digitaalitulossa “Digital In 1” (laitetyyppisté riippuen navoilla “D1” - “D1"tai “D1” - “24 V").

e “D1 Invertointi” = “OFF”: “Oletus
@\L{Q . Sisdinen1” kun kosketin on auki / “Oletus

E— Controller n=40% "!5 Sisdinen2”, kun kosketin on kiinni.

®\E'” o 0% L+ 'D1lnvertoint” = “ON": “Oletus

Uy 24V (N Sisdinen1” kun kosketin on kiinni / “Oletus
L . Sisdinen2” kun kosketin on auki.
5o vorgabe .1
[

1 Asetus “Oletus Sisdinen1” (laitetyypisté riippuen: %, Hz, rom)
2 Asetus “Oletus Sisdinen2” (laitetyypisté riippuen: %, Hz, rom)
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9.10.6.7

Info ( Kaytto arvolla “Oletus Sisainen2”: nayttdéon tulee kuu-symboli, ts. kayttd pienemmalla
teholla.
Kohdassa “Asetus” on arvo “Oletus Ulkoinen1” asetettava tilaan “OFF”.
50 %
Ohjaus

Kayttotilassa Laite saatimena (EXi lahtien): Vaihtokytkents “Ohjearvo 1” / “Ohjearvo 2”
Kun kaytossa on kaksi saatopiirid: Vaihtokytkenta “1.0hjearvo 1” / “1.0hjearvo 2”

Kosketin esim. digitaalitulossa “Digital In 1” (laitetyyppista riippuen navoilla “D1” - “D1”tai “D1” - “24 V”).

* “D1 Invertointi” = “OFF”: “Ohjearvo 1” =
®\/HU o 18 °C, kun kosketin on auki / “Ohjearvo 2" =
®\7

Controller n=0-100% 25 °C, kun kosketin on kiinni.
en “D1 Invertointi” = “ON”: “Ohjearvo 1” =
call - av e — - 18 °C, kun kosketin on kiinni / “Ohjearvo 2”
D1 D1 Sensor N =25 °C, kun kosketin on auki.
1]

1 Asetus “Ohjearvo 1” tai “1.0hjearvo 1” (kun kdyt6ssé on kaksi
sé&éatoépiirid, ndytté ohjearvo 1 sadétdpiirille 1)

2 Asetus “Ohjearvo 2” tai “1.0hjearvo 2” (kun kéytéssé on kaksi
s&éatepiirid, ndytté ohjearvo 2 saétépiirille 1)

Info ( Kayttd arvolla “Ohjearvo 2” nayttéon tulee kuu-symboli, ts. kayttdé pienemmalla teholla.

28.7 °C
E1 Oloarvo

Sisiinen /ulkoinen toiminto

Kayttotilassa kierroslukusaadin [IEN: Vaihtokytkentd “Oletus Sisdinen” / “Oletus Ulkoinen ”
Kohdassa Asetus on arvo “Oletus Ulkoinen1” asetettava tilaan “OFF”.
Kosketin esim. digitaalitulossa “Digital In 1”7 (laitetyyppista riippuen navoilla “D1” - “D17tai “D1” - “24 V”).

e “D1 Invertointi” = “OFF”: “Oletus
Sisdinen1” kun kosketin on auki/ “Oletus
Ulkoinen”, kun kosketin on kiinni.

e “D1 Invertointi” = “ON”: “Oletus
Sisdinen1” kun kosketin on kiinni / “Oletus

hoszr Ulkoinen”, kun kosketin on auki.

E1
Controller n=40%

n n=80%
®\Bu o B .

'''' D1 D1

v_6d_vor

Si Signaali
1 Asetus “Oletus Sisdinen1” (laitetyypisté riippuen: %, Hz, rom)

Kayttotilassa laite saatimena (EX lahtien): Vaihtokytkents “Ohjearvo 1” / “ulkoinen ohjearvo”
Mahdollista vain, kun kaytéssa on yksi saatopiiri!

Perusasetuksissa “E2-toiminto” ohjelmoitu toiminnolle = “Ulkoinen ohjearvo”.

Kosketin digitaalitulossa esim. “Digital In 1" = “D1” - “D1”
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9.10.6.8

9.10.6.9

®\ + “D1-invertointi " = “ON”: Asetus laitteesta —
dhl - kosketin on avoin / ulkoinen signaali —

----- Gontroler n=0-100% kosketin on kiinni

e “D1-invertointi” = “OFF”: Asetus laitteesta
— kosketin on kiinni / ulkoinen signaali —
kosketin on auki

ES ——»E2

=1

1 Asetus “Ohjearvo 17
ES Ulkoinen ohjearvo esim. 5 V £ 23.8 °C
Se  Tunnistin

24V e —
D1 D1 Se

26.05.2010
v_6d_sollwert1_externer_sollwert vsd

1o

Saato / kasikayttd — Toiminto [7D](kéyttotila ja seuraavat PXN)

Mahdollista vain, kun kaytéssa on yksi saatopiiri!

Vaihtokytkenta asetettuun ohjearvoon (aktivointitavasta riippuen: “Ohjearvo 17, “Ohjearvo 2”) pyrkivan
automaattisdadon ja laitteeseen asetetun tilan “Kierrosluku kdsikaytolla” valilla.

Jos tuloon 2 “E2-toiminto” ohjelmoidaan toiminto = , kytkenta vaihtuu valilla “Ohjearvo 1” tai
“Ohjearvo 2” ja ulkoinen késikayttd. Kun kasikaytté on aktivoitu, nayttédn vaihtuu vuorotellen “Oloarvo
”ja arvo, joka patee tilaan “Kasikaytto”.

Kosketin esim. digitaalituloon “Digital In 1”

o “D1 Invertointi” = “OFF”: Saatotila, kun
kosketin on auki / kasikaytto, kun kosketin
Jhl 180 on kiinni.
""" ¢ “D1 Invertointi” = “ON”: Saatétila, kun
@\ a1 kosketin on kiinni / kasikayttd, kun kosketin
o Controller n =0-100 % on auki.
|E| n=80%
ES —»{ E2 24V
D1 D1 E1<—?

26.05.2010
v_7d_regelung_hand vsd

g —

1 Asetus “Ohjearvo 17

2 Asetus “Ohjearvo 2”

3 Asetus “KierroslKasik.”(laitetyypisté rijpppuen: %, Hz, rom)
EH Ulkoisen késikéyton signaali, E2-toiminto =

Se Tunnistin

Saatoéfunktion toiminnan kaintyminen (EXilll ja suuremmat), toiminto

Vaihtokytkenta valilld: Nouseva ohjaus, kun oloarvo kasvaa ja nouseva ohjaus, kun oloarvo laskee.
“Saatétoiminnon” tehdasasetus riippuu valitusta kayttétilasta (nahda Ohjainyksikdn alkuasetus —
Saatofunktion toiminnan kaantyminen.)

Kun digitaalitulo kytket&én toiseen tilaan, laite toimii pdinvastaisella toiminnolla kuin mité on asetettu!
Kun kaytdssa on kaksi sdatopiiria, vaikuttaa sdatétoiminnon vaihto painvastaiseksi molempiin
I8ht6ihin.

Ohjainyks.-setup Saatéfunktion asetus ohjainyksikén alkuasetuksissa
Nayttd kayttotilassa, jossa kaksi sdatopiiria:
PAALLE “1.olo>ohje=n+" saatopiirille 1
Olo>ohje=n+ “2.0lo>ohje=n+" s&étopiirille 2
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9.10.6.10 Vaihtokytkenti ohjearvo 1/2 saatopiirille 2
Vaihtokytkenta valilla “2.0hjearvo 1” ja “2.0hjearvo 2” (kun kaytdsséa on kaksi saatopiiria)

Kosketin esim. digitaalitulossa “Digital In 1” (laitetyyppisté riippuen navoilla “D1” - “D1”tai “D1” - “24 V").

e “D1 Invertointi” = “OFF”: “2. Ohjearvo 1”
<@\/HU . =18 °C, kun kosketin on auki / “2. Ohjearvo
””” Controller n=0-100% !‘A) 2” = 25 °C, kun kosketin on kiinni.

@ oo L ¢ ‘D1lnvertointi” = “ON” “2. Ohjearvo 1" =
\__;H * P2V P — { 18 °C, kun kosketin on kiinni / “2. Ohjearvo
L. Sensor . 2”7 =25 °C, kun kosketin on auki.
[

1 Asetus “2.0hjearvo 1” = ohjearvo 1 saatépiirille 2
2 Asetus “2.0hjearvo 2” = ohjearvo 2 saétépiirille 2

Info ( Kayttd arvolla “2.0hjearvo 2” nayttoon tulee kuu-symboli, ts. kaytté pienemmalla
teholla.
Jos saatopiirille 1 aktivoidaan ohjearvon 2 “1.ohjearvo 2” ohella digitaalisen tulon kautta
28.7°C toiminto , nayttéon syttyy samalla kuusymboli.
E2 Oloarvo

9.10.6.11  Oletus Max. kierrosluku ON / OFF, toiminto
Kohdassa “Asetukset ” asetettu arvo “Max. kierrosluku” aktivoidaan digitaalisen tulon kautta, ts. laite
toimii sdatéfunktiosta riippumatta talla vakioarvolla.
Kosketin esim. digitaalitulossa “Digital In 1” (laitetyyppista riippuen navoilla “D1” - “D1”tai “D1” - “24 V”).
Kun kaytdssa on kaksi sdatopiiria, tdma toiminto vaikuttaa molempiin piireihin.

@\ e “D1 Invertointi” = “OFF”: “Max.
n kierrosluku” aktivoitu koskettimen ollessa
\‘9“ * Kiinni
/ o “D1 Invertointi” = “ON”: “Max.
Controller ) ‘ ,’ kierrosluku” aktivoitu koskettimen ollessa
=80 % - 9L f‘s auki
@=0..100% - &
24V {
D1 D1
1
15.05.2009
—E— v_11d_max_drehzahl.vsd

Naytto laitetyypista riippuen: %, Hz, rpm
1 Asetus “Max. kierrosluku” tai “1.Max. Kierrosluku” ja “2.Max.
kierrosluku”, kun kdyt6ssé on kaksi saéatopiirié

9.10.6.12 “Jaidytystoiminto” = ohjausarvo pysyy voimassa, toiminto
Laite toimii saatéfunktiosta riippumatta edelleen ohjaustilan ajankohtaisella arvolla ja kierrosluvulla
niin kauan kuin digitaalitulo on aktivoitu.

Info *

28.7°C Aktiivista “ja&hdytystoimintoa” ndytetddn symbolin avulla ndytdssa.
E1 Oloarvo

Kosketin esim. digitaalituloon “Digital In 1”
“D1 Invertointi” = “OFF”: “Jaadytystoiminto” aktivoitu koskettimen ollessa kiinni
“D1 Invertointi” = “ON”: “Jaadytystoiminto” aktivoitu koskettimen ollessa auki
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9.10.6.13

9.10.6.14

Vaihtokytkenti ohjearvo 1/2 ja saitoalue 1/ 2 saatopiirille 1

Vaihtokytkenta valilld “1.Ohjearvo 17/ “1.0hjearvo 2” ja “1.Saatdalue 1”7/ “1.S&atbéalue 2” (Idhtien
EXI1, i pade FXE)).

Toiminto periaatteessa kuten , lisdksi vield vaihtokytkenta saatopiirille 2.

Tata toimintoa ohjelmoitaessa tulee saatopiirille 1 kohtaan “Asetukset” lisédksi parametriarvo:
“1.S&atdalue 1”

Kosketin esim. digitaalitulossa “Digital In 1”7 (laitetyyppista riippuen navoilla “D1” - “D1tai “D1” - “24 V”).
Esimerkki: “D1-invertointi” = “OFF”:

e Kun kosketin on auki: “1.0hjearvo 1” = 20 °C + “1.S&at6alue 1" =5K

e Kun kosketin on kiinni: “1.0Ohjearvo 2" = 17 °C + “1.Saatbalue 2" = 3 K

,,,,é-,é', - S:ntroller1 ’
A1 >
----------------- n=0-100 % -
1.p;:al'gz « Controller 2 ’
A2 >
n=0-100 %
—————————=| bt
24V

D1
1 1 04.04.2013

v_15d_umsch_sollw_plus_regelb_kreis1.vsd
Sensor 1 Sensor 2

1.Setpoint1 Asetus “1.0hjearvo 1” = ohjearvo 1 s&éatdpiirille 1
1.Pband1 Asetus “1.S&atbalue 1”7 = sédétdalue 1 sééatopiirille 1
1.Setpoint2 Asetus “1.Ohjearvo 2” = ohjearvo 2 sééatopiirille 1
1.Pband2 Asetus “1.S&éatbalue 2” = sdatbalue 1 saétopiirille 1

Info E Kayttd arvolla “1. Ohjearvo 2” “1. Ohjearvo 2” nayttdon tulee kuu-symboli, ts. kayttd
pienemmalla teholla.

Jos saatopiirille 1 tai saatopiirille 2 on ohjearvon 2 ohella digitaalisen tulon kautta
aktivoitu toiminto / [9D], n&yttésn on jo syttynyt kuusymboli.

Jos saatdpiirille 2 on ohjearvon 2 ja saatéalueen 2 ohella aktivoitu digitaalisen tulon
kautta toiminto [16D], nayttd6n on jo syttynyt kuusymboli.

28.7°C
E1 Oloarvo

Vaihtokytkenta ohjearvo 1/2 ja saatoalue 1/ 2 saatopiirille 2

Vaihtokytkenta valilla “2.0hjearvo1” / “2.0hjearvo 2” ja “2.Saatbalue 1” / “2.Saatdalue 2” (mahdollista
vain jos kaytdssa on kaksi saatopiiria).

Toiminto periaatteessa kuten ja [9D], lisaksi vaihtokytkenta saatdpiirille 2 mahdollista.

T&ta toimintoa ohjelmoitaessa tulee saatopiirille 2 kohtaan “Asetukset” liséksi parametriarvo:
“2.Saatdalue 2”

Kosketin esim. digitaalitulossa “Digital In 1” (laitetyyppista riippuen navoilla “D1” - “D1”tai “D1” - “24 V).
Esimerkki: “D1-invertointi” = “OFF”:

e Kun kosketin on auki: “2.0hjearvo 1” = 20 °C + “2.S&at6alue 1" =5K

e Kun kosketin on kiinni: “2.0hjearvo 2" = 17 °C + “2.Saatbalue 2" = 3 K
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9.10.6.15

o * Controller 2

e R e My »
en R n=0-100 % =

2.s£thﬂu ° + s Controller 1
A1 > g
n=0-100% -

D1

D1
1 1 04.04.2013

v_16d_umsch_sollw_plus_regelb_kreis2.vsd

Sensor 1 Sensor 2

2.Setpoint1 Asetus “2.0hjearvo 1” = ohjearvo 1 s&éatdpiirille 2
2.Pband1 Asetus “2.S&éatbalue 1” = sédétéalue 1 saatopiirille 2
2.Setpoint2 Asetus “2.0hjearvo 2” = ohjearvo 2 sé&éatépiirille 2
2.Pband2 Asetus “2.Saéatbalue 2” = sdéatdalue 2 sééatopiirille 2

Info . Kayttotilassa “2.0hjearvo 2” ja “2.S&atbéalue 2” ilmoittaa kuusymboli, etta kayttotilan

tehoa on laskettu.

o Jos s&atopiirille 1 tai s&atopiirille 2 on ohjearvon 2 ohella digitaalisen tulon kautta
28.7°C aktivoitu toiminto / [9D], n&yttésn on jo syttynyt kuusymboli.

E2 Oloarvo Jos saatdpiirille 1 on ohjearvon 2 ja saatéalueen 2 ohella aktivoitu digitaalisen tulon

kautta toiminto [15D], ndyttd6n on jo syttynyt kuusymboli.

Ajastintoiminnon paéllekirjoitus

Tarvittaessa voidaan ajastinlahté6n paallekirjoittaa tietyksi ajaksi valittavissa oleva tila (ndhdé ajastin).
Kun ajastintoiminto halutaan paallekirjoittaa nappainpainalluksella seuraavaan ajastukseen saakka
=>“Override Time” = 0 min

N&ppainpainalluksella digitaalisesta tulosta aktivoidaan siirtym&aika (esimerkki, jossa D1 ei ole
invertoitu). Toisella ndppainpainalluksella siirtymaaika voidaan peruuttaa ennenaikaisesti.

Jos kosketin pysyy kiinni, alkaa my&s siirtymaaika juosta, jolloin lyhyt katkos on tarpeen ennen uutta
aktivointia.

Controller Setup

ai -
Linit.
NIV ¥
1O
LN i Limit ON: n=0-80 %
Limit (3D) >
Limit OFF: n=0-100 %

24V

D1 D1
A 11.09.2013

v_override_timer_3d_limit.vsd

——

Override Timer
Laitetyypisté riippuen kosketin navoille “D1” - “D1” tai “D1” - “24 VV*

Esimerkki: Kierrosluvun rajoitus ajastimella (toiminto )

Ajastimen avulla maksimi kierrosluku rajoitetaan tietyksi ajanjaksoksi (esim. ajastin ON klo.
6.00...10.00).

Koskettimen “Override Timer” kautta voidaan peruuttaa ajastimella aktivoitu rajoitus (klo. 6.00...10.00)
asetetuksi ajanjaksoksi “Override Time” (ndhda Ajastin/Ajastintoiminnon paallekirjoitus: Override
Status = OFF)

Jos rajoitus halutaan aktivoida ohjelmoidun ajan ulkopuolella (klo. 10.01...5.59) => “Override Status” =
ON
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9.11 Raja-arvot

9.11.1 Raja-arvot ohjauksen funktiona
Vain saatopiirin 1 modulointiin!
Nayttd kayttotilassa, jossa kaksi saatdpiirid: 1.Modul.toiminto, 1.Modul.MIN, 1.Modul.MAX,
1:Modul.viive

Raja-arvot Seuraavat toiminnot voidaan osoittaa télle raja-arvoilmoitukselle.

OFF OFF Ei toimintoa (tehdasasetus)
Ohjaus- toiminto

Raja-arvon nayttd vuorotellen oloarvon naytén kanssa. Listataan

Hairio protokollaan halytysviestina.
(1L) limoitus (+ ryhmahairié) ohjelmoidulta releeltéd (I0-osoitustoiminto
[2K]).
Viesti Listataan protokollaan tietoviestina. Vuorotellen oloarvon naytén
(L) kanssa ei tule ilmoitusta ja eiké viestia hairittilareleelta.

Suod?;[])héirié Kuten toiminto + vikateksti “Suodatin”

Suodatinviesti |Kuten toiminto + vikateksti “Suodatin”
(4L)

10 Setup -ohjelmoinnilla voidaan néista asetuksista riippumatta valita erillinen rele.

Raja-arvot Jos ohjaus nousee yli sdadetyn arvon “Ohjaus max.”, siita tulee ilmoitus, kunnes
asetettu “Ohjausarvo min.” on taas alitettu.
30 % limoituksen aikaviive vastaa “Ohjausviive” -asetusarvoa.
Ohjaus min. Asetusalue: 0 - 100 %
Tehdasasetus: 30 % /40 % *
Raja-arvot
40 %
Ohjaus max.
Raja-arvot Aikaviive - ylitys “ohjaus maksimissa”, kunnes tulee viesti releeltd sekd halytyssymboli.
Asetusalue: 0 - 120 sec.
2 sec Tehdasasetus: 2 sec. *

Ohjaus- viive

* N&ytté [----] kun toiminto = OFF
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9.11.2

Esimerkki: Releen laukaisema ilmoitus, “K1”:

ei invertoitu

10 Setup: K1 toiminto = 4K
10 Setup: K1 Invertointi = OFF

A
1

Invertointi

10 Setup: K1 toiminto = 4K

10 Setup: K1 Invertointi = OFF
A

1

0 0
—» b
min max 100 % min max 100 %
A A
1 1
0 ; 0 ‘
i -
— b
i 0,
max min 100 % 11.05.2007 max min 100 % 11.05.2007
° v_grenzwert_ausst_k1_ni.vsd i v_grenzwert_ausst_k1_i.vsd
A Ohjaus A Ohjaus

Kytkentépiste ilman hystereesia! Jos arvo “Ohjaus min.” asetetaan korkeammaksi kuin “Ohjaus max.”, ainoastaan

arvo “Ohjaus max” patee.

Raja-arvot oletus- tai tunnistinsignaalin funktiona

Samat toimintavaiheet analogituloissa “E1” ja “E2”

Raja-arvot Seuraavat toiminnot voidaan osoittaa talle raja-arvoilmoitukselle.
OFF OFF Ei toimintoa (tehdasasetus)
GW E1 Toiminto
Raja-arvon naytt6é vuorotellen oloarvon ndytén kanssa. Listataan
Hairidé protokollaan hélytysviestina.
(1L) lImoitus (+ ryhmahairié) ohjelmoidulta releelta (10-osoitustoiminto
[2K]).
Viesti Listataan protokollaan tietoviestina. Vuorotellen oloarvon naytén
(2L) kanssa ei tule iimoitusta ja eika viestid hairiétilareleelta.
Suodatinhé&iri®
ue (33:3 MO Kuten toiminto + vikateksti “Suodatin”
Suodatinviesti |Kuten toiminto + vikateksti “Suodatin”
(4L)

10 Setup -ohjelmoinnilla voidaan naista asetuksista riippumatta valita erillinen rele.

E1 Hystereesi

Raja-arvot Molemmat E1 -arvot (“E1 min” ja “E1 max”) voidaan asettaa toisistaan riippumatta ja
vastaavalla ohjelmoinnilla molemmat arvot vaikuttavat yhdessa releen toimintaan. Kun
o jokin toiminto aktivoidaan tai rele osoitetaan, molemmat asetukset (“min” ja “max)” ovat
. aluksi tilassa “OFF”.
GW E1 min. Raja-arvoilmoitukseksi voidaan valita joko vain toinen tai molemmat.
Sama asetus patee arvoihin “E2 Min.” ja “E2 Max.”, jéliempana selostetaan “E1”.
Raja-arvot Signaali alitettu (“E1 min”).
Jos signaali laskee alle asetetun arvon “E1 min”, siita tulee ilmoitus, kunnes asetettu
“eea arvo (+ asetettu hystereesi) jalleen ylittyy.
GW E1 max. Signaali ylitetty (‘E1 max”).
Jos signaali ylittda asetetun arvon “E1 max”, siité tulee ilmoitus, kunnes asetettu arvo
(miinus hystereesi) jalleen alittuu.
Raja-arvot GW E1 Hystereesi

Séaadettava hystereesi, yksikkd valitaan ohjelmoidun tulosignaalin pohjalta.
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9.11.3

Raja-arvot E1 Viive

Aikaviive, kunnes releelta tulee ilmoitus ja ndytdssa héalytyssymboli.
I Asetusalue: 0 - 120 sec.
GW E1 Viive. Tehdasasetus: 2 sec.

Tiedote
Tulosignaalin maksimiarvo on aina asetettava korkeammaksi kuin tulosignaalin minimiarvo!
E1 Max. > E1 Min.

Esimerkki: Oletussignaalin / tunnistinsignaalin raja-arvoilmoitukset tuloon “Analog In 1”

A Asetukset:
] -E1 Max.: 80 %
E - E1 Min.: OFF
- Kytkentahystereesi 5 % (koko-
naisarvosta 100 %)

] . Analog IN
50T % 1do 07Q 11.05.2007

v_grenzwert_signal_k1_1.vsd
A Asetukset:
1 -E1 Min.: 20 %
@ - E1 Max.: OFF
of-- - Kytkentahystereesi 5 % (koko-

. ___Analog IN - .
50 % 100 % 11.05.2007 naisarvosta 100 %)

v_grenzwert_signal_k1_2.vsd

A Asetukset:
1 -E1 Min.: 20 %
E + -E1 Max.: 80 %
- Kytkentahystereesi 5 % (koko-
naisarvosta 100 %)

. . Analog IN
50T % 1(;0 % 11.05.2007

v_grenzwert_signal_k1_3.vsd

Navat “E1” ja “GND”: ilmoitus releeltad “K1” (ei invertointia) IO Setup — K1 toiminto: = raja-
arvoilmoitukset

Raja-arvot ohjearvon poikkeaman (offset) funktiona

Kun laite toimii saatimena (+ EXH) raja-arvoilmoituksia voi tulla kaksi, joista toinen koskee asetettua
ohjearvoa ja toinen mitattua oloarvoa (E1-arvo).

Vain jos saatdpiirille 1 aktiivinen ohjearvo!

Naytto kayttotilassa, jossa kaksi sdatopiiria: 1.0ffset toiminto, 1. Offset 1, 1. Offset 2, 1. Offset hyst., 1
Offset viive

Raja-arvot Seuraavat toiminnot voidaan osoittaa talle raja-arvoilmoitukselle.
Identtiset asetukset molemmille analogituloille “E1” ja “E2”.

OFF OFF Ei toimintoa (tehdasasetus)
Offset-toiminto

Raja-arvon naytt6é vuorotellen oloarvon naytén kanssa. Listataan

Hairié protokollaan hélytysviestina.
(1L) lImoitus (+ ryhmahairié) ohjelmoidulta releelté (I0-osoitustoiminto
[2K]).
Viesti Listataan protokollaan tietoviestind. Vuorotellen oloarvon naytén
(2L) kanssa ei tule ilmoitusta ja eiké viestia hairidtilareleelta.
Suod?;[])héirié Kuten toiminto + vikateksti “Suodatin”
odatinviesti
Su (4:_)\” ' |Kuten toiminto + vikateksti “Suodatin”

10 Setup -ohjelmoinnilla voidaan naista asetuksista riippumatta valita erillinen rele.
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30

28 q
26
24
22 4
20 4
18
16 4
14 +
12 4

10

Raja-arvot

Offset 1, Offset 2

Offset 1

Molemmat arvot — Offset 1 ja Offset 2 — voidaan asettaa toisistaan riippumatta, vast-
aavalla ohjelmoinnilla molemmat arvot vaikuttavat releen toimintaan. Kun jokin toiminto
aktivoidaan tai rele osoitetaan, molemmat asetukset (Offset 1 ja Offset 2) ovat aluksi
tilassa “OFF”.

Raja-arvot

Raja-arvoilmoitukseksi voidaan valita joko vain toinen tai molemmat.

Offset 2

“Offset 1” ilmoitus, kun oloarvon ja ohjearvon suurin sallittu erotus ylittyy.
ON-kytkentapiste: oloarvo = ohjearvo +/- Offset
OFF-kytkentapiste: Oloarvo alle kytkentapisteen hystereesiarvon verran

“Offset 2” ilmoitus, kun oloarvon ja ohjearvon suurin sallittu erotus alittuu
ON-kytkentépiste: oloarvo = ohjearvo +/- Offset
OFF-kytkentapiste: Oloarvo yli kytkentapisteen hystereesiarvon verran

Raja-arvot

Offset hystereesi

Offset hyst.

Hystereesin asetusalue: Lampdétilasdadolla + / - 10 K, muut tunnistimet 10 % mittausa-
lueesta

Raja-arvot

Offset viive

Offset viive

Aikaviive, kunnes releelta tulee iimoitus ja ndytéssa halytyssymboli.
Asetusalue: 0 - 120 sec.
Tehdasasetus: 2 sec.

Esimerkkeja lampdtilan sdaddsta, muissa kayttétiloissa asetukset vastaavissa tunnistinyksikdissa.

[ON=15°C+5K=20°C

T T
1 3 5 7 9 11|13 15 |17

Offset 1-ilmoitus arvon ylittymisestéa Offset 2-ilmoitus arvon alittumisesta
[OFF =20°C-2K=18°C [ OFF=15°C+2K=17°C | [ON=20°C-5K=15°C |
30
28 A
AN M/\ /
24
—_ 22 A
""""" i A X
@ 18 4 2
£ e T SRV A D ) £
i .
g 12 g2
RES 10 — 1 89
;:\in]zw 2 x 29 ‘qoz’é 1 3 5 7 9 11 13 [15_] 17 19 21 23 25 |27 |29 .‘Eé

Esimerkki: Ohjearvo 15,0 °C, Offset +5,0 K, hystereesi 2,0 K Esimerkki: Ohjearvo 15,0 °C, Offset -5,0 K, hystereesi 2,0 K
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9.12

9.121

Ajastin

Ajastimen toiminto

Laite on varustettu tosiaikakellolla. Kun kello on ollut riittdvén kauan kayttdjénnitteeseen kytkettyna,
sen puskurijannite (Gold Cap) riittda 2- 3 paivaksi virran katketessa.

Kun ajastin otetaan kayttdéon, siihen on asetettava kellonaika ja péaivays. Paivaysasetuksesta laite
laskee kulloisenkin viikonpaivan.

Ajastintoiminto on periaatteessa verrattavissa digitaaliseen tuloon (Ajastin “ON”2 kosketin kiinni
invertoinnilla OFF). Ajastinkellolle voidaan antaa samat toiminnot kuin digitaalisille tuloille (ks. 10
Setup/Digitaaliset tulot “DI”)

Ajastintoiminnon invertointi (asetus kaanteiseksi)

Kun digitulo, jolle ajastintoiminto on ryhmitetty, asetetaan kdénteiseksi, myds ajastintoiminto
invertoidaan (ks. IO Setup/Digitaaliset tulot “DI”).

Kaanteisyydelld “DI” = “OFF” (tehdasasetus) aktivoituu toiminto kytkentdaikaan (ndytéssa
kellosymboli) ja deaktivoituu taas paaltakytkentdaikaan.

Asetuksella “DI” =“ON” deaktivoituu toiminto kytkentdaikaan ja aktivoituu taas paaltakytkentaaikaan
(naytdssa kellosymboli).

Toiminto Seloste * Ajastin ON =
(@ Timer Invert. = OFF)
©
OFF Ei toimintoa (tehdasasetus)
Aktivointi Laitteen etdohjaus: vapautus “ON” / “OFF”
(1D) Laite ON
Ulkoinen héiri6é limoitus ulkoisesta vikasta

(2D) Hairio

Raja “Limit” ON / OFF
(3D) Kun kéyttssé on kaksi saatopiirié, vaikuttaa s&atopiiriin 1ja  |Raja ON

2.

E1/E2 Vaihtokytkenta tulot “E1” / “E2” (kun kdytdssa vain yksi Signaali E2-sis&antulos-
(4D) s&atopiiri) ta

Reset ei Toiminto

(10D) Reset

Max. kierrosluku Oletus Max. kierrosluku “EIN” / “POIS”
(11D) Kun kaytdssa on kaksi saatopiiria, vaikuttaa kulloinkin asetet- |Max. kierrosluku ON
tuun arvoon “1. Max. kierrosluku” ja “2. Max. kierrosluku”.
Override Time Toiminto ei sovellu ajastimelle (vain digitaaliseen tuloon).
(21D)

Kayttétila - Laite toimielimens KKK
Ohjearvo 1/2 Vaihtokytkenta “Oletus Sisdinen1” / “Oletus Sisdinen2”
(5D) “Ulkoinen 1” -asetusarvon on oltava tilassa “OFF”

Oletusarvo sis.2

Fastlagt verdi int/eks |Vaihtokytkenta “Sisainen” / “Ulkoinen ”
(6D) Oletusarvo ulkoinen

Kayttotila — Laite sdatimena (PAkBELIIET)

Ohjearvo 1/2 Vaihtokytkentd “Ohjearvo 1” / “Ohjearvo 2” sdatopiirille 1 )
(5D) Ohjearvo 2

Fastlagt verdi int/eks |Vaihtokytkenta “Sisdinen” / “Ulkoinen ”
Ohjearvo Ulkoinen

(6D) Mahdollista vain, kun kaytéssé on yksi saatopiiri!
Saato / Kasi Vaihtokytkentd “Saato” / “Kasikaytto”
(7D) Mahdollista vain, kun kaytéssa on yksi s&atopiiri! Késikaytto
Lammitys/Jaahdytys |Vaihtokytkenta saatéfunktio (esim. “Lammitys” / “Jaéhdytys”)
(8D) Vakiotilan invertointi
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9.12.2

Toiminto

Seloste *

Ajastin ON =
(@ Timer Invert. = OFF)

1.0hje+sédatoalue 1/2

Saatopiirille 1: Vaihtokytkenta valilla ohjearvo 1/2 ja saatdalue

Ensimmainen saatopiiri:

(15D) 1/1 ) e
T4t4 toimintoa ohjelmoitaessa tulee saétopiirille 1 kohtaan | ©hiearvo 2 + saatoalue
“Asetukset” liséksi parametriarvo: “1.Saatéalue 1” 2
Mahdollista vain, kun toinen saatoépiiri on aktivoitu
E1/E2 Saatdpiirin 2 18htdon kytketdan “A2” ohella “A1”(siité riippu-
(4D) matta, mika toiminto on ohjelmoitu “A1”:lle). Ensimmaisen

saatopiirin 18hto ei toimi piirien vaihtokytkennén aikana.
Vaihtokytkenta valilla tulo “E1” / “E2” kuten kayttotilassa
yhdella saatopiirilla ei ole endd mahdollista.

Toinen s&éatdpiiri toimin-
noille A1 + A2

2. Ohjearvo 1/2

Saatopiirille 2: Vaihtokytkenta “2.0hjearvo 17/ “2.0Ohjearvo 2”

Toinen s&&topiiri: ohjear-

(9D) vo 2
2.0hje+séaatoalue 1/2 |Saatopiirille 2: Vaihtokytkenta valilla ohjearvo 1/2 ja saatdalue
(16D) 172 Toinen s&étopiiri: ohjear-

Tata toimintoa ohjelmoitaessa tulee saatopiirille 2 kohtaan
“Asetukset” liséksi parametriarvo: “2.Saatéalue 2”

vo 2 + sdatbalue 2

*

Yksityiskohtainenn toimintokuvaus, katso 10 Setup.

Kellonajan ja pdivdyksen asetus

Paavalikko Valikkoryhma Ajastin
Ohjainyks.-setup
10 Setup
Raja-arvot
Ajastin
AutoAdressing (autom.
osoitteenmuodostus)
Ajastin Paina P-ndppainta ja aseta tunnit ndppaimilla AUF / AB (ylés/alas), tallenna painamal-
la P-ndppainta.
13:05 Nyt vilkkuvat minuutit, ne voidaan asettaa nappaimilla AUF / AB (yl6s/alas), tallennus
Kellonaika P-nappaimella.
Ajastin Valikkokohdan “Kellonaika” seuraa paivayksen asetus — péiva, kuukausi ja vuosi —
saman kaavan mukaan.
Paivays
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9.12.3

9.12.4

Automaattinen vaihto kesdaikaan

Tehdasasetus on kesdaika-automatiikka“OFF” ts. kytketty pois. Kun kesdaika-automatiikka on
aktivoitu, laite kytkeytyy automaattisesti keséajasta talviaikaan.

“Nord” = pohjoisen pallonpuoliskon maat.

“Sid” = eteldisen pallonpuoliskon maat.

Pohjoinen pallonpuo-
lisko

Eteldinen pallonpuo-
lisko

Ajastin Ajastin Ajastin

OFF
Kesaaika — AUTO:

Etela
Kesaaika AUTO

Pohjoinen
Kesaaika — AUTO:

Tiedote

Kun kesédaika-automatiikka on aktivoitu, paivamaara ja kellonaika ajan vaihtumisesta ovat samat
molemmissa asetuksissa eiké niitd voi muuttaa.

Kellonaika vaihtuu maaliskuun viimeisena sunnuntaina klo 2:00 ydlla klo 3:00 (eteldinen
pallonpuolisko: klo 3:00 -> klo 2:00) ja lokakuun viimeisena sunnuntaina tunnilla takaisin klo 3:00 ->
klo 2:00 (etela: klo 2:00 -> klo. 3:00).

Jos kesé- ja talviaikaan siirtymiseen halutaan muunlaiset ajat, kellonaika on siirrettédva ko. paivana
kasin.

Kytkentdaikojen syotto

Jokaiselle viikonpaivélle voidaan syottaa kaksi kytkentdaikaa samalla toiminnolle (esim. =
Limit). Valikkokohdat ovat samat jokaista viikonp&ivaa kohti, kaksi ON- ja OFF-aikaa péivan aikana.
Kytkentaajat eivat sisally tehdasasetuksiin.

Asetuksien yksinkertaistamiseksi voidaan samat kytkentéajat sy6ttdd useammalle péivalle ryhmittéin.
Jotta kytkent&ajat eivat menisi sekaisin, ennen niiden ohjelmointia tulisi poistaa kaikki vanhat ajat.
Valitse aluksi ryhma (ma — su) ja deaktivoi kaikki 4 kytkentaaikaa.

Ennen uusien asetuksien valitsemista on ensin poistettava kaikki vanhat kytkentaajat.

Jarjestys

Ajastin

Ajastin Ajastin Ajastin

ma-su OFF1

P9x ma-su P

- 3xP
A ma-su PAALLE1

[P]

[ESC] [P] [ESC]] [P] [ESC] [P] [ESC]

Tehdasasetus ensimmai-
nen viikonpaiva *

Valittu kaikki viikonpaivat

Ensimmainen paéllekyt-

kentdaika kaikille viikon-

paiville.

Naytts: [ - - - -] = kytken-
téaikoja ei vield ohjelmoi-
tu.

Ensimmaiset kytkentéaajat
kaikille viikonpaiville on
nyt poistettu.

Sen jalkeen nayttodn tulee
ensimmainen paaltakyt-
kentdaika kaikille viikon-
paiville.

Kaikki muut kytkentaajat
poistetaan nyt samalla ta-
voin.

* Kun kytkenté&ajat kaikille viikonpdiville “ma-su” on ohjelmoitu, paina P-ndppéinta ja selaa tunteja A -ndppéimelld kunnes aika
on “23” ja deaktivointi nékyy. Naytts: [ - - - -|. Sitten P-néppaimelld 2x vahvistus, jolloin kytkentaajat poistetaan.

Kun tehdasasetukset on ladattu tai kun uusi kayttétila asetetaan, kaikki ohjelmoidut kytkentaajat poistetaan!
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Tehdasasetus ilman esiasetettuja kytkentdaikoja

ma-su
ma-pe ‘ la-su
ma Ti Ke To Fr ‘ Sa Su
PAALL-| ---- |PAALL-| ---- |PAALL-| ---- |PAALL-| ---- |PAALL-| ---- |PAALL-| ---- |PAALL-| ----
E1 E1 E1 E1 E1 E1 E1
pPOIST| ---- |POIS1| ---- |POIST1| ---- |POIST1| ---- | POIST1| ---- | POIST| ---- | POIST | --:--
PAALL-| ---- |PAALL-| ---- |PAALL-| ---- |PAALL-| ---- |PAALL-| ---- |PAALL-| ---- |PAALL-| ----
E2 E2 E2 E2 E2 E2 E2
pPOIS2| ---- |POIS2| --:-- |POIS2| ---- |POIS2| --:-- |POIS2 | ---- |POIS2 | ---- | POIS2 | --:--
Esimerkki 1: Paivittain: klo 8.00 ON ja klo. 18.00 OFF
ma-su
PAALL-| 08:00 |PAALL-| 08:00 |PAALL-| 08:00 |PAALL-| 08:00 |PAALL-| 08:00 |PAALL-| 08:00 |PAALL-| 08:00
E1 E1 E1 E1 E1 E1 E1
POIS1 | 18:00 | POIS1 | 18:00 | POIS1 | 18:00 | POIS1 | 18:00 | POIS1 | 18:00 | POIS1 | 18:00 | POIS1 | 18:00
PAALL-| ---- |PAALL-| ---- |PAALL-| ---- |PAALL-| ---- |PAALL-| ---- |PAALL-| ---- |PAALL-| ----
E2 E2 E2 E2 E2 E2 E2
pPOIS2 | ---- |POIS2 | --:-- |POIS2| ---- |POIS2| ---- |POIS2 | ---- |POIS2 | ---- | POIS2 | --:--

Esimerkki 2: Mo - pe: klo. 6.00 ON ja 8.00 OFF seka klo. 17.00 ON ja klo.22.00 OFF

ma-pe la-su
PAALL-| 06:00 |PAALL-| 06:00 |PAALL-| 06:00 |PAALL-| 06:00 |PAALL-| 06:00 |PAALL-| ---- |PAALL-| ----
E1 E1 E1 E1 E1 E1 E1
POIS1 | 08:00 | POIS1 | 08:00 | POIS1 | 08:00 | POIS1 | 08:00 | POIS1 | 08:00 | POIST | --:-- | POIST | --i--
PAALL-| 17:00 |PAALL-| 17:00 |PAALL-| 17:00 |PAALL-| 17:00 |PAALL-| 17:00 |PAALL-| ---- |PAALL-| ----
E2 E2 E2 E2 E2 E2 E2
POIS2 | 22:00 | POIS2 | 22:00 | POIS2 | 22:00 | POIS2 | 22:00 | POIS2 | 22:00 | POIS2 | ---- | POIS2 | --i---

Esimerkki 3: Keskiviikko klo. 18:00 ON ja torstai klo. 8:00 OFF

ma Ti Ke To Fr Sa Su
PAALL-| --:-- |PAALL-| ----- |PAALL-| 18:00 |PAALL-| ---- |PAALL-| --:-- |PAALL-| ---- |[PAALL-| --i--
E1 E1 E1 E1 E1 E1 E1
POIS1| ---- |POIST| ---- |POIST1| ---- | POIS1 | 08:00 | POIS1 | ---- | POIST1 | ---- | POIST1 | --i--
PAALL-| ---- |PAALL-| ---- |PAALL-| ---- |PAALL-| ---- |PAALL-| --:-- |PAALL-| ---- |[PAALL-| --i--
E2 E2 E2 E2 E2 E2 E2
pPOIS2| ---- |POIS2| ---- |POIS2| ---- |POIS2| ---- |POIS2| ---- |POIS2 | ---- |POIS2 | --i--

Tyhja taulukko ajastimen asetusaikaan kirjaamiseen

ma Ti Ke To Fr Sa Su
PAALL- PAALL- PAALL- PAALL- PAALL- PAALL- PAALL-
E1 E1 E1 E1 E1 E1 E1
POIS1 POIS1 POIS1 POIS1 POIS1 POIS1 POIS1
PAALL- PAALL- PAALL- PAALL- PAALL- PAALL- PAALL-
E2 E2 E2 E2 E2 E2 E2
POIS2 POIS2 POIS2 POIS2 POIS2 POIS2 POIS2
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9.12.5 Ajastintoiminnon paallekirjoitus
Tarvittaessa voidaan ajastinlahtéén paallekirjoittaa tietyksi ajaksi valittavissa oleva tila. Aktivointi
tehdaén digitaalisen tulon kautta (& 10 Setup toiminto [21D])
Sovellus: Poikkeudet normaalista ajastinohjelmoinnista, esim. manuaalinen tai automaattinen
lasnéolokytkin, juhla-modus jne.

Ajastin Override Time
Saadettévissa oleva aika ajastintoiminnon pidennykseen
120 min. Sé&éatbalue: 0...65535 min
Override Time Tehdasasetus: 120 min

Kun asetus on “0 min,” ajastintoimintoon p&allekirjoitetaan valittu tila, joka patee ajasti-
men seuraavaan muutokseen.

Ajastin Override Status

Saadettévissa oleva tila ajastintoimintoa muutettaessa:
OFF ON = toiminto kuten Timer ON &= Ajastintoiminto

Override Status  |OFF = toiminto kuten Timer OFF (tehdasasetus)

9.12.6 Tosiaikakellon tasaus

Ajastin Tarvittaessa tosiaikakellolle voidaan tehda hienosaato.
Mita suurempi asetettu arvo, sitéd hitaammin kello k&y. Kun arvoa nostetaan yhden
60 pisteen verran, kello alkaa kayda hitaammin ja jatattda noin 2 - 3 s kuukaudessa.
RTC Tasaus Asetusalue: 0 - 127
Tehdasasetus: 60

9.13 MODBUS Slave
Osoitteenmuodostus ja parametrit - MODBUS Slave -liitédntaportti.
Taman portin kautta laite voidaan verkottaa rakennuksen automaatiojarjestelmaan, jolloin laite toimii
slave-tasolla ja hyddyntdad MODUS-RTU -prokollaa.
Liitanta tehdadan navoille “2A (2D+)”, “2B (2D-)” MODBUS Slave -litdntaportissa (& Asennus / RS-
485 -liitantaportit - MODBUS RTU).

Tiedote

¢ |0 Setupissa on “COM-toiminto asetettava” tilaan “MODBUS Slave”, jotta tdma valikkoryhma nékyisi

1 naytdssa (tehdasasetus).

e MODBUS-asetukset (siirtonopeus, pariteetti) tehdaan vasta kun uuden kaynnistyksen jélkeen (&
valikkoryhma “Start” -> “Reset” tai jannitteensy6tto katkaistaan).

MODBUS Slave Vaylaosoite

Laiteosoite on asetettu tehtaalla korkeimmalle mahdolliselle MODBUS-véayldosoitteelle.
247 247.
Viyliosoite Asetusalue MODBUS Osoite: 1 - 247.

MODBUS Slave Osoitus

Ennen vaylaosoitteen syéttda “Osoite” -toiminto on kytkettava tilaan “ON”.
OFF
Osoitus

MODBUS Slave UART mod.nopeus

Siirtonopeuden asetus
19200 Patevat arvot: 4800, 9600, 19200, 38400, 115200
UART mod.nopeus | Tehdasasetus: 19200
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MODBUS Slave UART Mode
Siirtoformaatin asetus.
8E1 Patevat arvot: 801, 8N1, 8E1
UART Mode Tehdasasetus: 8E1

9.14 MODBUS Master
Osoitteenmuodostus verkkokomponenteille, joita ohjataan MODBUS Master -liitdntdportin kautta.
Osoitteenmuodostuksessa voidaan hyédyntaa patentoitua automaattista menetelmaa. Sen ansiosta
osoitteita ei tarvitse antaa verkon jokaiselle osanottajalle manuaalisesti.
Manuaalisen osoitteenmuodostuksen vaihtoehtona on vapaa osoitteen maarittely (katso Manuaalinen
osoitteenmuodostus).

Tiedote
* e Verkottaa ja liittda voidaan kork. 32 laitetta. Tiedonsiirtoasetukset on ohjelmoitu valmiiksi (19,2kBd,
1 8E1) eika niitd voida muuttaa.
e Ohjauksen toimivuuden takaamiseksi verkkokomponenttien digitulon toiminto “D1” asettuu

MODBUS Masterin kautta automaattisesti tilaan “OFF”. Se tarkoittaa, etta jollekin
verkkokomponentille mahdollisesti ohjelmoitu katkaisu (potentiaalivapaan koskettimen kautta) ei
ole en&é aktivoitu.

Paavalikko MODBUS Master
MODBUS Master Kun osoitteisto on tehty (kasin tai automaattisesti), laitteet listataan lopuksi valik-
Puhallin 1 (2A) koryhmaan “MODBUS Master” (ndhda “Verkkokomponentit - MOBUS Master”).

Puhallin 2 (2A)
Puhallin 3 (2A)

[P] Enter [ESC] Info

9.14.1 Automaattinen osoitteen haku
o Jarjestyksessa ensimmainen verkkokomponentti (MODBUS-osoite 1) on liitettdva navoille 1A(1D+)
ja 1B (1D-), lisaksi on yhdistettéva “ID” litdnnat (Meldung einer externen Stérung Asennus /
Kommunikaatio / Osoitteenmuodostus - MODBUS Master -liitantaportti).
¢ Verkkokomponentit numeroidaan asennusjarjestyksessa ja varustetaan automaattisesti osoitteella.
e Automaattinen osoitteenmuodustus edellyttaa, etta kaikki osoitteella varustettavat
vayldkomponentit on yhdistetty kesken&én, saavat virtaa ja on kytketty paalle.

Tiedote
1 Automaattinen osoitteenmuodostus toimii vain, mikali laitteet ovat yhteensopivial

Paavalikko

Raja-arvot

Ajastin MODBUS Master

Diagnoosi 1. Paina P-ndppéinti, niin valikko “MODBUS Master” avautuu.
MODBUS Master

[P] Enter [ESC] Info

MODBUS Master

1. P-ndappaimella valitaan my6s automaattinen osoitteenmuodostus.

Auto Osoite 2. Paina P-nadppainta, niin automaattinen osoitteenmuodostus kaynnistyy.
[P] Enter [ESC] Menu
MODBUS Master
.(.)souus Nayttd, kun automaattinen osoitteenmuodostus on meneillédan.
Loéydetty: 0
Kaynnissa
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[P] Repeat [ESC] Cancel

MODBUS Master Automaattisen osoitteenmuodostuksen paatteeksi nayttoon tulee 16ytyneiden
osanottajien lukumaara.

Osoitus
.. i Kun osoitteenmuodostus halutaan toistaa, P-ndppainta painetaan uudelleen.
Loydetty: 5 . . .
Valmis Sulje valikko valitsemalla [ESC].

[P] Repeat [ESC] Cancel

9.14.2 Manuaalinen osoitteenmuodostus
e Komponentit yhdistetaan laitteeseen navoille 1A(1D+) ja 1B (1D-) (katso Asennus / RS-485-liitédnta
MODBUS RTU:lle).
¢ Manuaalinen osoitteenmuodostus edellyttéa, ettd kaikki osoitteella varustettavat vayldkomponentit
on yhdistetty kesken&an.
e Syota jannitetta vain silla hetkelld osoitettaville vaylakomponenteille, ei muille vaylakomponenteille
osoituksen aikana!

Paavalikko MODBUS Master
Raja-arvot > Paina P-né&ppéintd, niin valikko “MODBUS Master” avautuu.

Ajastin
Diagnoosi
MODBUS Master

[P] Enter [ESC] Info

MODBUS Master

Auto Osoite

[P] Enter [ESC] Menu
MODBUS Master > Paina V¥ -ndppdinta valikon “ManualAddressing” valitsemiseksi.
> Paina P-ndappainta, niin valikko avautuu.

Manuaalinen osoitteen-
muodostus
[P] Edit ‘ [ESC] Menu
MODBUS Master

> Aseta pienin haluttu osoite nappaimilla ¥ A ja vahvista syote P-

) 4 ) ndppadimella.

Valitse osoite
[P]Stat | [ESC]Menu
Manuaalinen osoitteenmuo-
dostus > Valitse tyyppi nappaimilla ¥V + A ja vahvista se P-nappaimella.

— ZA ECblue
ZA ECblue — ZA B-G-028NE

Valitse tyyppi
[P] OK ‘ [ESC] Cancel
Manuaalinen osoitteenmuo-
dostus

Kytke laite padlle > Syéta laitteeseen jannite ja kytke paalle
4 > Paina P-ndppadinta ja suorita osoitteenmuodostus.
[P] OK ‘ [ESC] Cancel
Manuaalinen osoitteenmuo-
dostus > Azseta haluttu osoite nappaimillaé ¥+ A (suurempi kuin valmiiksi annetut
osoitteet).
5 > Paina P-ndppainta muiden vayldkomponenttien osoitteenmuodostuksen

Valitse osoite suorittamiseksi.

[P] Next
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9.15

Manuaalinen osoitteenmuo-
dostus

Osoitus Virhe

[P] Next

Virheilmoitus, kun osoitteenmuodostusta ei ole suoritettu.

MODBUS Master -verkkokomponentit
Kun osoitteisto on tehty (k&sin tai automaattisesti), listataan verkkokomponentit lopuksi

valikkoryhméaan “MODBUS

Master”.

Paavalikko

Komponentin osoitteen perassa nakyy, mika ohjaukseen liittyva toiminto

MODBUS Master
Puhallin 1 (2A)
Puhallin 2 (2A)
Puhallin 3 (2A)

MODBUS-véylan kautta on kyseessa.

Osoitteenmuodostuksen paatteeksi kaikille komponenteille on ohjelmoitu aluksi
sama toiminto: [1. Saatésignaali (2A)].

Ts. kaikkia komponentteja ohjataan s&atopiirin 1 1ahdoén kautta.

[P] Enter [ESC] Info

Kun komponentti on valittu

nappaimilld ¥ A, voidaan P-ndppaimella avata sen tilavalikko (valikon

sisaltd riippuu ko. verkkokomponentin tyypista).

Verkkokomponentin tilavalikko
Esimerkki: ECblue-puhallin

Puhallin 1 (2A)

ECblue V13.05
Puhallin OK!
Kierrosluku [rpm 570]
Moottorivirta [A] 2.60

P=0W

« laitetyyppi ja firmware-versio

«— verkkokomponentin kayttétila
«— Kierrosluku Oloarvo (1/min.)

« virrantarve

Taso=0%|« laitteen tehonotto ja ohjaus

[P] Edit

[ESC] Menu

Komponentin MODBUS-toiminnon asetus aloitetaan painamalla P-ndppainta.

Puhallin 1 (2A)

Paina P-nappainta, niin valikko avautuu.

2.Saatosignaali
(2A)
MB Toiminto

Haluttu MODBUS-toiminto valitaan ndppaimilla ¥ A ja valinta vahvistetaan P-
ndppdimella.
Esiohjelmoitu toiminto: [1. Saatdsignaali (2A)| = s&éatépiirin 1 14htd.

[P] Edit

[ESC] Menu

Esim. kierroslukus&atimien ohjaukseen puhaltimissa, my&s sellaisissa, joissa on
yhdysrakenteinen ohjainyksikké ja MODBUS-liitantaportti.

Ohjelmoitavat toiminnot ovat samat kuin analogiléhtdjen toiminnot (& 10 Setup).
¢ Verkkokomponenteille, joita ohjataan saatépiirista 2, toiminto: |Z
Saatdsignaali (8A)]

¢ Verkkokomponenteille, joita ohjataan ryhmissa (toiminto: , ~ ),

on otettava huomioon “ryhmaversion” asetus, jolloin tehdasasetuksella
“OFF” ei tapahdu ohjausta (&= Controller Setup)!

Valikosta poistutaan Esc-ndppdainyhdistelmalla ¥V + A.
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10 valikkotaulukko

10.1  Eri kayttétilavalikot
Kayttotila 12.01] 14.01] Kayttdjaase-
Ml pp | pm | pm | B BEEH g BH o tukset
KA m 3.02 NI 3.04] AE 5.02]
Parametrit Tehdasasetus
Info
. 1.02 =
Suor aset sy6ttd 80 %
Tehoasten asetus’ | 1.02=0
Oloarvo E1-E2 -2.4°C
Sa5d6n ol 2.04 = 12.0 bar
aadon oloarvo 300 °C 22.6°C
o R -~ | 10.0 bar | 10.0 bar 3
E1 Oloarvo 30.0°C | 30.0°C | 30.0°C 88.7°C | -88.7 °C 88.7 Pa |712m~h | 0.45 m/s
""" 10.0 b T
E2 Oloarvo 204= | ----- 300°C| ----- oar 4.02, 502= | -----
30.0 °C -88.7°C| 4.03= 210°C
' 21.0°C '
Ohjearvo 1 o R N 12.0 bar | 12.0 bar 3
1. Ohjearvo1? 20.0°C | 5.0°C | 0.0°C 35.0°C | 35.0°C 100 Pa {530 m°h | 0.50 m/s
2. Ohjearvo1®
4.02, _
Ohj. Saato 4.03= 5§6Or2713_h
100 Pa
Ohjaus 1.01=
1. Ohjaus? 0% 0% 0% 0% 0% 0% 0% 0% 0%
2. Ohjaus® 0% 0% 0% 0% 0% 0% 0%
1.01=
Oletusarvo ulk.1 0%
Vahimmaiskatkaisu
1. vahimmaiskat- OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
kaisu?
2. vahimmaiskat-
kaisu®
Start
PIN-sy6ttd
Kieli GB GB GB GB GB GB GB GB GB
US-yksikot OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
Reset OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
2.01 4.01
1.01 3.01 3.03 5.01
Kayttotila 2.03 2.02 2.05 4.02 6.01
1.02 204 3.02 3.04 403 5.02
UNIcon 12.18 12.18 12.18 12.18 12.18 12.18 12.18 12.18 12.18
SN- 000005- | 000005- | 000005- | 000005- | 000005- | 000005- | 000005- | 000005- | 000005-
' E45536 | E45536 | E45536 | E45536 | E45536 | E45536 | E45536 | E45536 | E45536
Asetus
. 1.01=
Oletusarvo sis.1 80%
Oletusarvo sis.2 1'0_1_=_ o
e 1.02 =
Suor aset sy6tto 80%
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Kayttéohje UNIlcon MODBUS Master

Kayttétila 2.01] 4.01] Kayttijaase-
3.01 I 3.03
O > 0. B o5 HE | pm | | gy ket
1.02] 3.02 3.04 5.02]
2.04] 4.03
Parametrit Tehdasasetus
Tehoasten asetus' | 1.02=0
Ohjearvo 1 o R . 12.0 bar | 12.0 bar 3
1. Ohjoarvor? 20.0°C | 5.0°C | 0.0°C | oo X | 27 01 100Pa | 530 m’h |0.50 mis
Ohjearvo 2 o
1. Ohjearvo2? 146%3P;
Saatdalue 5.0 bar | 5.0 bar 3
© SaatBame? 50K | 200K | 50K | 7 B BT | 100Pa | 530 m*h | 0.50 mis
1.Sa4t6alue2? 50K | 200K | 50K 57'00b:r 57'00b;r 100 Pa | 530 m*h |0.50 m/s
Min. kierrosluku 1 o, 0% 0% 0% 0% 0% 0% 0% 0%
1.Min. kierrosluku
Max. kierrosluku 14000, | 1009% | 100% | 100% | 100% | 100% | 100% | 100% | 100 %
1.Max. kierrosluku
2. Ohjearvo1®
2. Ohjearvo2®
2.Saatoalue®
2.Saatoalue2®
2.Min. kierrosluku® 0% 0% 0% 0% 0% 0% 0%
2.Max. kierrosluku®| 100% | 0% | 100 % 100 % 100% | 100% | 100 %
1.01=
Oletusarvo ulk.1 PAALLE
rasikavtis OFF | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF
1.1.Kasikayttd
Krsluku kasik. 100% | 100% | 100% | 100% | 100% | 100% | 100% | 100 %
1.Krsluku kasik.
Offset AnalogOut 20%3;
Pband AnalogOut 22%3;
Min. AnalogOut 2603 -
0
2.03 =
Max. AnalogOut 100 %
OffsetDigitalOut 2'108’ ;
Hyst. DigitalOut 21'%3;
) - 2.03=
Halytys Minimi 00°C
. 2.03=
MAX-raja hélytys 40.0 °C
T-kaista SA
j'gg T 502=
" | 300K
30.0K
T-Start SA
poel | s02=
150 | 150°C
Minimi Ohjearvo
. Joel | s02=
' 700 m°h
70.0 Pa
PoytAky
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Kayttéohje UNIlcon MODBUS Master

Kayttotila [2.01] xx Kayttajaase-
[1.01) 02l 205 BRSL ma | B | o tukset
1.02] 3.02 3.04 A
2.04] 4.03
Parametrit Tehdasasetus
Perusasetus
2.01} 4.01]
1.01] 3.01 3.03 5.01
Kayttotila om  |BE [2.02 I 2 05| =T a0 4.02] 5 02] 6.01]
[2.04) i i 4.03]
4.01=
DSG200
1.01=0 0-30 0-30
E1 Analog In S0V TF TF TF MBG MBG DSG200 | 4.02+ |0-1 MAL
4.03=
DSG50
Tehoast lukumaar | 1.02=0
1.02=--
Tehoaste 1 -~ (20%)
1.02=--
Tehoaste 2 - (40%)
1.02=--
Tehoaste 3 - - (50%)
1.02=--
Tehoaste 4 -~ (60%)
1.02=--
Tehoaste 5 --
(100%)
. 3.02= | 3.04=
E1 Kylmaaine R448A | R448A
E1 K-kerroin 75
E1 yksikko - -
E1 desimaali - -—-
E1 Min. - -
E1 Max. ---- ----
R R -~ | 0.00 bar | 0.00 bar 3
E1 Offset 149.9°C|149.9°C|149.9 °C 149.9 °C | 149.9 °C 0.0Pa | Omh | 0.0m/s
. . R o R 0.0 bar | 0.0 bar 3
E1 ohjearvo min. -50°C | -50°C | -50°C 122.3°C|-122.3°C 00Pa | Om’h | 0.0m/s
. . R R 30.0 bar | 30.0 bar 3
E1 ohjearvo max 150°C | 150°C | 150°C 96.4°C | 96.4 °C 200.0 Pa|1060m>h| 1.0 m/s
OFF OFF OFF
E2 toiminto OFF | 204=| OFF | 58 | OFf | 4 | #92% | 500-| OFF
4E 4.03 = 6E
6E
----- 0-30 402= | -----
E2 AnalogIn | ----- 204= | ----- T | ----- MBG TF 502=| -----
TF 4.03 = TF
Bus
o 3.04 =
E2 Kylmaaine R448A
E2 K-kerroin? i
E2 yksikk® - 4.03
=°C
E2 desimaali - 0321 7T
E2 Min. - 403=-| ----
35.0°C
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Kayttéohje UNIlcon MODBUS Master

Kayttotila % N 33; % ?—g - :ﬁé;()g;?jaase
[2.04] ' i 4.03
Parametrit Tehdasasetus
E2 Max. ---- ---- - ---- ---- 4.03 = ---- ----
65.0 °C
E2 Offset 204= | ---- |1499°C| ----- fag?gbfcr 2.'83?: 502= | ----
149.9 °C 1499 °C 149.9 °C
Ohjainyks.-setup
PIN-suoja OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
Asetussuoja OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
Save User Setup OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
Tunnistinhalytys ON ON ON ON ON ON ON ON
Raja ---- ---- ---- ---- ---- ---- ---- ---- ----
Véhimmaiskatkaisu
1. vahimmaiskat- OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
kaisu?®
2. vahimmaiskat-
kaisu®
Olo>ohje=n+
Olo>ohje=n+2 ON ON ON ON ON OFF OFF OFF
2. Olo>ohje=n+>
?_ia;;zm’;yp;piz P P P P P Pid Pid Pid
2.Saadintyyppi®
KP 50 % 50 % 50 % 50 % 50 % 50 % 50 % 50 %
Kl 50 % 50 % 50 % 50 % 50 % 50 % 50 % 50 %
KD 50 % 50 % 50 % 50 % 50 % 50 % 50 % 50 %
T 0 % 0 % 0 % 0 % 0 % 0 % 0 % 0 %
Ryhmavariantti 0 0 0 0 0 0 0 0 0
PAALLEarvoRhmM2 | ----- | ==cco | mmeee | cmmee | mmeee | mmmee | mmmee | mmeee | eeea
POISarvoRhm2 | ----- | —--oo | mmmmm | mmmmm | e | e | e e ] aae
nmin ryhmassa2 | ----- | ----- | —---- | mmmmm | mmmmm | e | e e ] o
PAALLEarvoRhmM3 | ----- | —ccco | ccoao | cmmoe | mmea | mmeen | e | e | aaa e
POISarvoRhm3 | ----- | —--o | mmmem | e | e | e | e e ] e
nmin ryhmassad | ----- | ----- | ----- | m-mmm | mmmmm | emmem | e e o
PAALLEarvoRhmM4 | ----- | =ccco | cmmae | cmmee | mmeee | mmmee | mmmee | mmeee | eaea
POISarvoRhm4 | ----- | —-oom | mmmmm | mmmem | e | e | e e ] aae
nmin ryhmassa4 | ----- | - | mmmom | mmmmm | mmmmm | e | e e ] e
Ulkoinen viesti Ulkoinen hairié
Saatos. Offset 1 0% 0 % 0% 0% 0% 0 % 0% 0% 0%
Valintavahvistin OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
COM2 Toiminto MODBUS SLAVE
10 Setup
Analog Out
AO1
Toiminto 2A 2A 2A 2A 2A 2A 2A 2A 2A
Signaali A1 A1 A1 A1 A1 A1 A1 A1 A1
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Kayttéohje UNIlcon MODBUS Master

Kayttotila .01 o [ 4.01] 5,01 :ﬁéli(yst;étijéase-
el 2.0 (2.02 [ 2.05 Qe oy | A 5 02] 6.01]
[2.04] 4.03
Parametrit Tehdasasetus
Min. ooV 0.0V ooV ooV 0.0V ooV ooV 0.0V ooV
Max. 100V | 100V | 100V | 10.0V | 100V | 100V | 100V | 100V | 100V
Invertointi OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
AO2
Toiminto 1A 1A 1A 1A 1A 1A 1A 1A 1A
Signaali A2 A2 A2 A2 A2 A2 A2 A2 A2
Min. ooV 0.0V ooV ooV 0.0V ooV ooV 0.0V ooV
Max. 00V | 100V | 100V | 10.0V | 100V | 100V | 100V | 100V | 100V
Invertointi OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
AO3
Toiminto OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
Signaali n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a.
Min. ooV o0V ooV ooV 0.0V ooV ooV 0.0V ooV
Max. 100V | 100V | 100V | 100V | 100V | 100V | 100V | 10.0V | 10.0V
Invertointi OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
AO4
Toiminto OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
Signaali n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a.
Min. 0.0V 0.0V 0.0V 0.0V 0.0V 0.0V 0.0V 0.0V 0.0V
Max. 100V | 100V | 100V | 100V | 100V | 100V | 100V | 10.0V | 10.0V
Invertointi OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
AO5
Toiminto OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
Signaali n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a.
Min. 0.0V 0.0V 0.0V 0.0V 0.0V 0.0V 0.0V 0.0V 0.0V
Max. 100V | 100V | 100V | 100V | 100V | 100V | 10.0V | 10.0V | 10.0V
Invertointi OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
AO6
Toiminto OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
Signaali n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a.
Min. 0.0V 0.0V 0.0V 0.0V 0.0V 0.0V 0.0V 0.0V 0.0V
Max. 100V | 100V | 100V | 100V | 100V | 100V | 10.0V | 10.0V | 10.0V
Invertointi OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
Analog In
Al
Signaali E1 E1 E1 E1 E1 E1 E1 E1 E1
Invertointi OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
Al2
Signaali E2 E2 E2 E2 E2 E2 E2 E2 E2
Invertointi OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
Al3
Toiminto OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
Analog In 0-10v | 0-10vV | 0-10V | 0O-10V | 0O-10V | 0-10V | O-10V | O-10V | O-10V
Signaali n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a.
Invertointi OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
Al4
Toiminto OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
Analog In 0-10v | 0-10vV | 0-10V | 0O-10V | 0O-10V | 0O-10V | O-10V | O-10V | 0-10V
Signaali n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a.
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Kayttéohje UNIlcon MODBUS Master

Kayttotila .01 o xx [5.01] :ﬁéli(yst;étijéase-
el 2.0 (2.02 [ 2.05 Qe oy | A 5 02] 6.01]
[2.04] 4.03

Parametrit Tehdasasetus

Invertointi OFF | oFF | oFfF | oFf | oFf | oFfF | oFf | OFF | OFF
Al5

Toiminto OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF

Analog In 0-10v | 0-10vV | 0-10V | 0O-10V | 0O-10V | 0O-10V | O-10V | O-10V | 0-10V

Signaali n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a.

Invertointi OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
Al6

Toiminto OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF

Analog In 0-10v | 0-10vV | 0-10V | 0O-10V | 0O-10V | 0O-10V | O-10V | O-10V | O-10V

Signaali n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a.

Invertointi OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
Digital Out
DO1

Toiminto 1K 1K 1K 1K 1K 1K 1K 1K 1K

Signaali K1 K1 K1 K1 K1 K1 K1 K1 K1

Invertointi OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
DO2

Toiminto 2K 2K 2K 2K 2K 2K 2K 2K 2K

Signaali K2 K2 K2 K2 K2 K2 K2 K2 K2

Invertointi OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
DO3

Toiminto OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF

Signaali n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a.

Invertointi OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
DO4

Toiminto OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF

Signaali n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a.

Invertointi OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
DO5

Toiminto OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF

Signaali n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a.

Invertointi OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
DO6

Toiminto OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF

Signaali n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a.

Invertointi OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
DO7

Toiminto OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF

Signaali n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a.

Invertointi OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
DO8

Toiminto OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF

Signaali n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a.

Invertointi OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
Digital In
DI1

Toiminto OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF

Signaali D1 D1 D1 D1 D1 D1 D1 D1 D1

Invertointi OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF

L-BAL-E255-FIN 1921 Index 002 >
101/119 ZIEHL-ABEGG



Kayttéohje UNIlcon MODBUS Master

Kayttotila .01 o [ 4.01] 5,01 :ﬁéli(yst:étijéase-
el 2.0 (2.02 [ 2.05 Qe oy | A 5 02] 6.01]
[2.04] 4.03
Parametrit Tehdasasetus
DI2
Toiminto OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
Signaali D2 D2 D2 D2 D2 D2 D2 D2 D2
Invertointi OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
DI3
Toiminto OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
Signaali n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a.
Invertointi OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
DIi4
Toiminto OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
Signaali n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a.
Invertointi OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
DI5
Toiminto OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
Signaali n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a.
Invertointi OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
DI6
Toiminto OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
Signaali n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a.
Invertointi OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
DI7
Toiminto OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
Signaali n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a.
Invertointi OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
DI8
Toiminto OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
Signaali n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a. n.a.
Invertointi OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
Raja-arvot
Ohjaus- toiminto
1. Ohjaus- toimin- OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
to?
Ohjaus min.
1.0hjausmin® | | T | o T
Ohjaus max.
1.Ohjausmax? | | T | T | T e e e
Ohjaus- viive
1.0hjaus-viive* | "~ | T | T T T
OFF
GW E1 Toiminto OFF 2.03= OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
1L
GWE1min. | ----- A R e B B N I I
0.0°C
GWE1Tmax. | ----- 203= | =---= | mmmmm | s | s | mmeee | mmee e | —mm e
40.0 °C
E1 Hystereesi | ----- A e R e B B I I I
1.0K
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Kayttéohje UNIlcon MODBUS Master

Kayttotila Kayttajaase-
Y (1.01) @ﬂ—?@] | orm | B % (5.01) mtukyset’
A m 3.02 3.04 T 5.02]

Parametrit Tehdasasetus

GW E1 Vive. | ----- 203= | mmmmm | mmmee | mmmee | e | e | e | o

2 sec
GW E2 Toiminto | ----- 204= | ----- OFF | ----- OFF |4.0203| 5.02= | -----
OFF =OFF | OFF

GWE2min. = | ----- | ==--= | ==--- | =---- | memmn | mmmmm | mmmee | mmmem | mmm
GWE2max. = | ===== | ===oc | mccce | mccen | memmn | mmmen | mmme | mmmee | mmmm
GW E2Hystereesi | ----- | ----- | ==--- | —=coc | mommn | mmmen | mmmme | mmmem | —mm
GW E2Viive | ===== | mmmmo | cmmm | oo | aiiin | aiiin | aiiin | iiin | iaas
?ﬂgfafts-tt-::-lzli:iontoz OFF | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF
Offsett | | 0
1.Offset 12

Offset 2

1.0ffset2? | | T | T Tt Tt e e
Offset hyst.

1.Offsethyst? | | | T T | T e T T T
Offset viive

1. Offset viive?

Ajastin

Kellonaika 14:24 | 1424 | 14224 | 1424 | 1424 | 1424 | 1424 | 1424 | 1424
Péivays 19.04.13/19.04.1319.04.1319.04.13|19.04.13|19.04.13 | 19.04.13[19.04.13 | 19.04.13
Kes&aika—AUTO: | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF | OFF
ma

ma PAALLE1 R B B e B e e e e e B e E e e B
ma POIS1 - ---- ---- - ---- - - ---- ----
ma PAALLE2 T N I S RO R A R
ma POIS2 ---- - -l ---- -l -l ---- -l -l
Override Time 120 min | 120 min | 120 min | 120 min | 120 min | 120 min | 120 min | 120 min | 120 min
Override Status OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
RTC Tasaus 60 60 60 60 60 60 60 60 60

Diagnoosi
Ohjainl_kéyttéaika 000007:40:35 |000007:40:35 | 000007:40:35 | 000007:40:35 | 000007:40:35 | 000007:40:35 | 000007:40:35 | 000007:40:35 | 000007:40:35
Moott_kéytt('jaika 000007:40:35 |000007:40:35 | 000007:40:35 | 000007:40:35 | 000007:40:35 | 000007:40:35 | 000007:40:35 | 000007:40:35 | 000007:40:35
E1-KTY 20.0 °C | 20.0°C | 20.0 °C | 20.0 °C | 20.0 °C | 20.0 °C | 20.0 °C | 20.0 °C | 20.0 °C
E1-virta 0.00 mA | 0.00 mA | 0.00 mA | 0.00 mA | 0.00 mA | 0.00 mA | 0.00 mA | 0.00 mA | 0.00 mA
E1 - jannite 0.00V | 0.00V | 0.00V | 0.00V | 0.00V | 0.00V | 0.00V | 0.00V | 0.00V
E2-KTY 20.0°C | 20.0°C | 20.0°C | 20.0°C | 20.0°C | 20.0 °C | 20.0°C | 20.0°C | 20.0 °C
E2-virta 0.00 mA | 0.00 mA | 0.00 mA | 0.00 mA | 0.00 mA | 0.00 mA | 0.00 mA | 0.00 mA | 0.00 mA
E2 - jannite 0.00V | 0.00V | 0.00V | 0.00V | 0.00V | 0.00V | 0.00V | 0.00V | 0.00V
Kayttd h Ryhm&1  |000007:40:35 | 000007:40:35 | 000007:40:35 | 000007:40:35 | 000007:40:35 | 000007:40:35 | 000007:40:35 | 000007:40:35 | 000007:40:35
Kéytt('j h RyhmaZ 000007:40:35 |000007:40:35 | 000007:40:35 | 000007:40:35 | 000007:40:35 | 000007:40:35 | 000007:40:35 | 000007:40:35 | 000007:40:35
Kaytt6 h Ryhm&3  |005617:10:55|005617:10:55 | 005617:10:55 | 005617:10:55 | 005617:10:55 | 005617:10:55 | 005617:10:55 | 005617:10:55 | 005617:10:55
Kéytt('j h Ryhmé4 000007:40:35 |000007:40:35 | 000007:40:35 | 000007:40:35 | 000007:40:35 | 000007:40:35 | 000007:40:35 | 000007:40:35 | 000007:40:35
MODBUS Slave
Vaylgosoite 247 247 247 247 247 247 247 247 247
Osoitus OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF OFF
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Kayttéohje UNIlcon MODBUS Master

Kayttotila [ 2.01] [ 4.01] Kayttdjaase-
[1.01) o2 2 0s MR ma | B | o tukset
1.02] 3.02 3.04 HA
[2.04] 4.03
Parametrit Tehdasasetus
UART mod.nopeus | 19200 19200 19200 19200 19200 19200 19200 19200 19200
UART Mode 8E1 8E1 8E1 8E1 8E1 8E1 8E1 8E1 8E1
Watchdog-tila 0 0 0 0 0 0 0 0 0
\a/\iIIf;chdog-vahdln 0 sec 0 sec 0 sec 0 sec 0 sec 0 sec 0 sec 0 sec 0 sec
Ec')‘iarraros'“v”” vaht- | 100% | 100% | 100% | 100% | 100% | 100% | 100% | 100% | 100%
MODBUS Master

Auto Osoite
Manuaalinen osoit-
teenmuodostus

1 Asetus "Tehoasten asetus" > 0 (ndhdé Perusasetus)

2 Saéatdopiirille 1, kun kdytéssé on toinen saétépiiri (néhdé Perusasetukset / toiminto E2)

3 Séatopiirille 2, kun kéytdssé on toinen sdétépiiri (esiasetukset riipppuvat ohjelmoidusta toiminnosta)

4 Kéyttotilassa, jossa saétépiiri 2 ja ohjelmoitu toiminto 15 D digitaaliselle tulolle (ndhda IO Setup)

5 Kayttétilassa, jossa s&éatépiiri 2 ja ohjelmoitu toiminto 16 D digitaaliselle tulolle (ndhdéa IO Setup)

10.2 Mahdolliset I/O ja PIN-piikkien jarjestykset

Analogisten tulojen Al yksikot

Ohjelmoitaville tunnistimille, joissa on vapaavalintaiset mittausalueet (0 - 10 V, 0 - 20 mA, 4 - 20 mA), voidaan
asettaa seuraavat yksikot.

E1 Analog In *

E2 Analog In

°C, m®h, bar, %, Pa, m/s, m*/s, Ohmi, mbr, °F, ft/s, cfm, in.wg, psi, ppm

* Kéyttotiloissa ja néytts m>/h, muut yksikot eivét ole mahdollisia

AO = Analogiset lahdét

Toiminto Seloste
OFF ei Toiminto
Vakiojdnnite 10 V  |Vakiojannite +10 V

(1A) Tehdasasetus “A2” patee kayttotilaan yhdella saatopiirilla.
2.Saatosignaali Saadettéava 0 - 10 voltin 1aht6 saatopiirille 1 (tehdasasetus: toiminto “A1”).
(2A)
E1 proportionaalinen tulo “E1”
(3A)
E2 proportionaalinen tulo “E2”
(4A)
Ryhma2 Ryhmaohjaus (nahda Controller Setup Ryhma 2)
(5A)
2.Jaahdytys Vain kayttétilassa lampétilan saadin lisétoiminnoilla.
(6A) Saadinlahtd 2 nousevalla moduloinnilla olo>ohje = Jadhdytys.
2.Lammitys Vain kéyttotilassa l&mpétilan s&&din lisatoiminnoilla.
(7A) Saadinlahtd 2 nousevalla moduloinnilla olo<ohje = Lammitys.
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2.S3aatosignaali Sé&adetty 0 - 10 V lahto saatopiirille 2.

(8A) Tehdasasetus “A2” patee kayttétilaan kahdella s&atopiirilla.
Tarvittaessa voidaan aktivoida toinen sadatopiiri ohjelmoimalla E2-toiminto (ndhda Peru-
sasetukset: E2-toiminnot 8E - 13E ja toinen saatopiiri)

Ohjaus proportionaalinen 1.saatésignaali

(9A)

Ryhma3 Ryhmaohjaus (ndhda Controller Setup Ryhma 3)

(11A)

Ryhma4 Ryhmaohjaus (ndhda Controller Setup Ryhma 4)

(12A)

Saatos. Offset 1 Saatésignaalin 1 Offset
(14A) Offset-asetus ndhda Controller Setup

Analoginen tulo E2 perusasetuksissa

Toiminto Seloste, toiminto E2
OFF Ei toimintoa (tehdasasetus)
Kayttétila - Laite toimielimenz KX
1E Kayttotila kahdella oletussignaalilla (vaihtokytkenta “E1” <-> “E2” potentiaalivapaan
koskettimen vélitykselld)
4E Kayttotila kahdella oletussignaalilla ja automaattisella ohjauksella korkeampaan arvon
(E1” <> “E2")
Kayttotila — Laite sadtimeni +
Ulk. Ohjearvo = ulkoinen ohjearvo esim. ulkoisen signaalin (0 - 10 V) vélityksella, korvaa
(1E) asetuksen “Ohjearvo 17
Ext. Kasikaytto Ulkoinen kéasikayttd ulkoisen signaalin valitykselld (0 - 10 V). Laiteasetuksista vaihde-
(2E) taan ulkoiseen kéasikayttdon ja takaisin digitaalisen tulon valityksella.
Keskiarvo E1 Tunnistimen keskiarvo E1:1l4 (nahda Kayttétila PXEY)
(3E)
Vertailu E1 Tunnistimen vertailu E1:1la (nahda Kayttstila PXZ)
(4E)
Erotus E1 Tunnistimen erotus E1:een (nahda Kayttstila PEE)
(SE)
Ohjearvo Lasku | Tunnistin ulkolampétilaohjauksen ohjearvolle (nahda Kayttotila EXE, R ).
(6E)
Mitta-arvo Mitta-arvo esim. raja-arvoviesteja varten. Naytto Info-valikon kohdassa “E2-oloarvo”.
(7E)
Toisen saatopiirin aktivointiin
(mahdollista vain tietyissé kayttétiloissa (nahda Kéytdssa toinen saatopiiri)
Lampétila
(8E) Lampétilan saato, esiasetukset ja tunnistinvalinnat vastaavat kayttotilaa PXEN
Kylméaineen paine || aynduttimen paineensats, esiasetukset ja tunnistinvalinnat vastaavat kayttstilaa
(9E)
Kylmaaineen lampoti-
la Lauhduttimen paineensaaté ja kylm&aineen sy6ttd, esiasetukset, tunnistinvalinnat ja
(10E) kylmaaineen syétté vastaavat kayttotilaa
liman paine limastointitekniikan paineens&ato, esiasetukset ja tunnistinvalinnat vastaavat kayttoti-
(1ME) £} 4.01]
Tilavuusvirta Tilavuusvirran saéto, esiasetukset, tunnistinvalinnat ja tulopuolen suuttimen K-kerroin
(12E) vast. kayttstilaa N
liman virtausnopeus
(13E) liman virtausnopeuden s&4to, esiasetukset vastaavat kayttotilaa [l
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Toiminto

Seloste, toiminto E2

Ulkolampétila
(15E)

Ei Toiminto!

Al3..Al6 = Analogiset tulot IO Setupissa

Toiminto Seloste, toiminto
OFF Ei toimintoa (tehdasasetus)
Kayttotiloissa ERII+ERE]
Ulk. Ohjearvo Kayttétila kahdella oletussignaalilla (vaihtokytkentd “E1” <-> “E2” potentiaalivapaan
1E koskettimen vélitykselld)
Ext. Kisikaytté Ulkoinen kasikayttd ulkoisen signaalin valityksella (0 - 10 V). Laiteasetuksista vaihde-
taan ulkoiseen kéasikayttdon ja takaisin digitaalisen tulon valityksella.
(2E)
Mitta-arvo Mitta-arvo esim. raja-arvoviestejd varten. Nayttd Info-valikon kohdassa “E2-oloarvo”.

(7E)

Ulkolampétila Ei Toiminto!
(15E)

DO = Digitaaliset lahdo6t

Toiminto

Seloste

OFF

Ei Toiminto
Relee pysyy jatkuvasti lepotilassa, t s. se paastaa

Kayttotilailmoitus

Kayttotilaviesti (tehdasasetus “K1”, ei kdénteinen).

(1K) Vetaa, mikali ei kayttohairioita, paastaa tilassa “OFF”
Haéiriéilmoitus Hairidilmoitus (tehdasasetus “K2”, ei kdanteinen).
(2K) Vetad, mikali ei kayttdhairi6ita, paastaa ei tilassa “OFF”.

P&aéastad, jos on verkko- tai laitehdiri6 tai ulkoinen hairié digitaalisessa tulossa. Jos
tunnistin epdkunnossa, ohjelmoinnista riippuen.

Ulkoinen hairié

Ulkoinen hairi®, ilmoitus digitaalituloon (tehdasasetus: navat ohitettu)

(3K)
Ohjauksen raja-arvo |Ohjauksen raja-arvo

(4K) Ohjauksen raja-arvojen ylitys tai alitus
Raja-arvo E1 Raja-arvo “E1”

(5K) Raja-arvojen ylitys tai alitus, tulosignaali “E1”
Raja-arvo E2 Raja-arvo “E2”

(6K) Raja-arvojen ylitys tai alitus, tulosignaali “E2”

(14K) ei Toiminto

(18K)

Offset-ohjearvo

Offset-ohjearvo

(7K) Olo- ja ohjearvon vélinen poikkeama on liian suuri
Ryhma2 Ryhmaohjaus (ryhma 2)
(8K) Puhaltimien paallekytkenta ohjaustilan funktiona
Ryhma3 Ryhmé&ohjaus (ryhma 3)
(12K) Puhaltimien p&allekytkenta ohjaustilan funktiona
Ryhma4 Ryhmaohjaus (ryhma 4)
(13K) Puhaltimien paallekytkenta ohjaustilan funktiona
Kayttotila — Lampotilan saatolaite + lisdtoiminnot
2.Lammitys Lammitystoiminto
(9K) ON - kytkentapiste: Lampétila = ohjearvo +/- Offset

OFF - kytkentépiste: Lampétila yli kytkentapisteen hystereesiarvon verran
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2.Jadhdytys
(10K)

Jaahdytystoiminto
ON - kytkentapiste: Lampétila = ohjearvo +/- Offset
OFF-kytkentapiste: Lampétila hystereesiarvon verran alle kytkentapisteen

DI = Digitaalitulot D1 ja D2

Toiminto Seloste
OFF Ei toimintoa (tehdasasetus)
Aktivointi Laitteen etdohjaus: vapautus “ON” / “OFF”
(1D)
Ulkoinen hiirié limoitus ulkoisesta vikasta

(2D)
Raja “Limit” ON / OFF
(3D) Vaikuttaa s&atopiiriin 1 ja saatopiiriin 2

E1/E2 Vaihtokytkenta tulot “E1” / “E2” (kun kaytdssa vain yksi saatopiiri)
(4D)

Reset Laitteen tdydellinen uudelleenkdynnistys
(10D)

Max. kierrosluku
(11D)

Oletus Max. kierrosluku “EIN” / “POIS”

Kun kaytdssa on kaksi saatopiiria, vaikuttaa kulloinkin asetettuun arvoon “1. Max.
kierrosluku” ja “2. Max. kierrosluku”.

Override Time
(21D)

Ajastintoiminnon paéallekirjoitus (kun kaytéssa ajastin).

Kayttotilassa kierroslukusaadin EE

Ohjearvo 1/2

Vaihtokytkenta “Oletus Sisainen1” / “Oletus Sisdinen2”

(5D) “Ulkoinen 1” -asetusarvon on oltava tilassa “OFF”
Fastlagt verdi intleks |Vaihtokytkenta “Sisainen”/ “Ulkoinen
(6D)

Kayttotila — Laite sadtimena +

Ohjearvo 1/2

Vaihtokytkenta “Ohjearvo 17/ “Ohjearvo 2” s&atopiirille 1

5D
Fasﬂagt(ver:ji int/eks |Vaihtokytkenté “Siséinen” / “Ulkoinen ”
(6D) Mahdollista vain, kun kdytéssé on yksi saatopiiri!
S3ito | Kisi Vaihtokytkentd “Sa&td” / “Kasikaytto”
(7D) Mahdollista vain, kun kaytéssa on yksi s&atopiiri!
Lammitys/Jaihdytys |Vaihtokytkenta saatofunktio (esim. “Lammitys” / “Jaahdytys”)
(8D)

1.0hje+séaatoalue 1/2

Saatopiirille 1: Vaihtokytkenta valilla ohjearvo 1/2 ja saatdalue 1/1
Tatéa toimintoa ohjelmoitaessa tulee saatdpiirille 1 kohtaan “Asetukset” liséksi para-

(15D) metriarvo: “1.Saatbalue 1”
Mahdollista vain, kun toinen sdatépiiri on aktivoitu
Saatopiirin 2 1ahtéon kytketdan “A2” ohella “A1” (siita riippumatta, mika toiminto on
ohjelmoitu :Ile). Ensimmaisen saatopiirin 1&hto ei toimi piirien vaihtokytkennén
E1/E2 aikana.
(4D)

Vaihtokytkenta valilla tulo “E1” / “E2” kuten kayttotilassa yhdella s&atopiirilla ei ole enda
mahdollista.

2. Ohjearvo 1/2
(9D)

Séaéatopiirille 2: Vaihtokytkenté “Ohjearvo 17/ “Ohjearvo 2”

2.0hjet+saatoalue 1/2
(16D)

Saatopiirille 2: Vaihtokytkenta valilla ohjearvo 1/2 ja sdatdalue 1/2

Tatéa toimintoa ohjelmoitaessa tulee saatopiirille 2 kohtaan “Asetukset” liséksi para-
metriarvo: “2.Saatbalue 2”

Toiminnot 12D, 13D ja 22D ... 29 D ilman toimintoa!
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Raja-arvot GW E1 ja GW E2

Toiminto Toimintoselosteet GW E1, GW E2
OFF ei Toiminto
Hairid limoitus (+ ryhmahairié) ohjelmoidulta releelta (I0-osoitustoiminto ).
(1L) Varoitustunniste ndytdssé, “AL” -koodi tapahtumamuistissa.
Viesti Nayttd Tapahtumat-valikossa pelkéstaén viestina “msg”.
(L)
Suodatinhdirié |Kuten toiminto + vikateksti “Suodatin”
(3L)
Suodatinviesti |Kuten toiminto + vikateksti “Suodatin”
(4L)
PIN:it
PIN Toiminto

PIN 0010 Huoltotason avaaminen, kun PIN-suoja on aktivoitu

PIN 1234 Valikkoryhman “Asetus” avaaminen.
Kun “asetussuoja”= “ON” (nahda Ohjainlaitteen alkuasetus)

PIN 9090 Nollaus takaisin kayttéjékohtaisille asetuksille

PIN 9091 Kayttdjakohtaisten perusasetusten tallennus (vastaa toimintoa “Save User Setup” = “ON”nah-
da Ohjainyksikon alkuasetus)

PIN 9095 Nollaus takaisin tehdasasetuksiin = toimitustila
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Diagnoosivalikko

Diagnoosivalikko

Paavalikko

10 Setup
Raja-arvot
Ajastin
Auto Osoite
Diagnoosi

Diagnoosivalikko ilmoittaa laitteen ajankohtaisen tilan.

Diagnoosi

000419:27:28
Ohjainl.kayttéaika

Kayttétunnit verkkoon liitettyna

Kayttotuntien laskenta (h:m:s) k&ynnistyy heti kun laite saa jannitteen verkosta ja on
kytketty paalle (ilman hairigita).

Mikali havaitaan tapahtumia (esim. tunnistinhairio, MODBUS-kommunikaatio jne.),
kayttdétunnit niiden havaitsemisajankohtana tallennetaan muistiin (&= Protokolla).

Diagnoosi

000146:23:54
Moott.kdyttoaika

Kayttétunnit ohjaustilassa
Kayttétuntien laskenta (h:m:s) kdynnistyy vain, jos ohjainlaite on ohjaustilassa

Diagnoosi

20.0°C
E1-KTY

Diagnoosi

9.0 mA
E1-virta

Diagnoosi

40V
E1 - jannite

Signaalin korkeus analogitulossa E1 (Analog In 1)

Diagnoosi

20.0 °C
E2-KTY

Diagnoosi

9.0 mA
E2-virta

Diagnoosi

40V
E2 - jannite

Signaalin korkeus analogitulossa E2 (Analog In 2)

Diagnoosi

065535:28:50
Kaytté h Ryhma1

Kéytté h Ryhma1
Ryhman 1 kayttétuntien nayttd
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Diagnoosi Kaytté h Ryhma2
Ryhman 2 kayttétuntien nayttd

048535:28:50
Kaytté h Ryhma2

Diagnoosi Kaytté h Ryhma3
Ryhman 3 kayttétuntien nayttd

078535:48:50
Kéytté h Ryhma3

Diagnoosi Kaytté h Ryhma4
Ryhman 4 kayttétuntien nayttd

012335:45:50
Kaytté h Ryhma4

12 Poytakirja

12.1 Tapahtumien nédyttd ja ilmoitusten haku

Paavalikko Kaytonaikaiset tapahtumat voivat johtaa laitteen virhetoimintoihin.

Start Viimeiset 100 tapahtumaa tallennetaan valikkoryhmaan “Protokolla”.

Asetus Kohta 1 = viimeisin tapahtuma, naytté: Protokolla 1/100

Péoytakirja Kohta 100 = viimeinen tallennettu tapahtuma, nayttd: Protokolla 100 / 100

Perusasetus

Ohjainyks.-setup Tallennetut tapahtumat jaavat muistiin myés silloin, kun palataan tehdasasetuk-
siin (& Valikkoryhmé Start / PIN-sy6tto)!

Laitteessa on tunnistus eri tapahtumatyypeille, joilla on omat tunnisteensa.

Esimerkki
Péytakirja 1/100 B | symboli Huomio = viesti
Viesti listataan pelkdstaan protokollaan. Vuorotellen oloarvon ndytdn kanssa ei
Ohjaus tule ilmoitusta ja eiké viestia hairidtilareleelta.
Ohjainl.kayttoaika Poikkeus
000493:04:59 Tunnistinh&iriésté tulee aina iimoitus nayttéén (& Controller Setup / Tunnistin-
hélytys).
Poytékirja 2/100 . Symboli Kello = halytys
Error MODBUS Com Halytysviesti listataan protokollaan ja se nakyy naytésséa vuorotellen oloarvon
Ohjainl.kayttoaika kanssa.
000193:04:59 Hairittilareleen kautta tuleva viesti riippuen héirién lajista ja ohjelmoinnista.
Poytakirja 2/100 . Symboli Ruksi = aiemmat viestit
Vaihevirhe Viestin aiheuttanut syy ei ole enda ajankohtainen.
Ohjainl.kayttoaika
000493:04:59
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Poytakirja

Esimerkki: Aiemmin esiintynyt verkkohiirié jossakin komponentissa

Paytakirja 2/100

Vaihevirhe
Ohjainl.kadyttoaika
000493:04:59

komponentissa.

Aiemmin esiintynyt verkkohairié jossakin MODBUS-liitantéporttiin verkotetussa

Ajankohtana, jolloin hairié on korjattu (verkkovirta taas kunnossa), laite oli ollut
liitettyna verkkoon 493 tuntia, 4 minuuttia ja 59 sekuntia.

[P] Details

[ESC]Menu

Paina P-nappainta, jos haluat tarkastella muita yksityiskohtia

Péytakirja 2/100

Vaihevirhe
Paivays

15.04.13 10:24

Kellonaika

Paivays ja kellonaika, jona hairié on korjattu (aika-asetus &= ajastimessa)

[P] Details

[ESC]Menu

Paina P-nappainta, jos haluat tarkastella muita yksityiskohtia

Péytakirja 2/100 [ %]
Vaihevirhe Verkkokomponentti, jossa hairid esiintyi.
Kohde
Puhallin 1
[P] Details [ESC]Menu

Paina P-nappainta, jos haluat tarkastella muita yksityiskohtia

Péytakirja 2/100 [ %]
Vaihevirhe Verkkokomponentin ohjaus viestin tullessa.
Ohjaus
0%
[P] Details [ESC]Menu

Valikosta poistutaan Esc-ndppdainyhdistelmalla ¥V + A.

12.2 llmoitukset ja vianetsinta
Ajankohtaisen halytysviestin tai vikailmoituksen tunnistaa vilkkuvasta naytosta, joka vaihtuu nayttoon
vuorotellen oloarvon ndytén kanssa.

Naytto Rele kytkee * Syy Ohjainyksikon reaktio
Kaytto | Hairio Aputoimenpiteet
- - Tuleeko verkkovirtaa?
Laite kytkeytyy tilaan OFF ja heti, kun
. L jénnitteensy6ttd on taas kunnossa, ti-
S Ei verkkojannitetta | ON
ei nayttéa . . aan
Liitin J1 UBS-porttiin Tarkasta etusulake
Tarkasta liitin J1, veda irti tai liitd nas-
taan
Katkaisu erillisen koskettimen vélityk-
OFF X - |Eivirtaa sella (toiminto = vapautusohjel-
mointi tuloon Digital In)
. - - EPROM-héiri6 Kaytto tehdasasetuksilla.
Tehdasasetus
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Naytto Rele kytkee * Syy Ohjainyksikon reaktio
Kaytto | Hairio Aputoimenpiteet
. - X EeEnP'm”'St'ssa hairid, vialli- |5\ tts tehdasasetuksilla.
EEP-virhe
. X X Virheellinen data Toimii muistista luetuilla asetuksilla.
EEP-korruptio
o Viasta (oikosulku tai katkos) ja ohjel-
lemnlstln 1 ) _ |moidusta kéayttétilasta riippuen laite
—r ; x  |Oikosulku tai katkos tunnis- \toimii joko minimi- tai maksimiohjauk-
Tunnistin 1 tinjohdossa, mitta-arvot mit- |ggji5.
tausalueen ulkopuolella I i T S
o Viasta (oikosulku tai katkos) ja ohjel-
leunnlstln2 ) _|moidusta kéayttétilasta riippuen laite
—r - x  |Oikosulku tai katkos tunnis- |toimii joko minimi- tai maksimiohjauk-
Tunnistin2 tinjohdossa, mitta-arvot mit- |ggji5.
tausalueen ulkopuolella I i TGS
Ulkoinen hdirio *
EC Moottorit
Suodatin
Pakkassuoja i X Erillisen kosketinanturin lau- |Laite toimii normaalisti edelleen.
Adiabaattinen tila kaisema Kosketinanturin tarkastus.
Palohalytys
Painevartija
Kaasuhalytys
Vesihalytys
RCD
limoitukset ohjelmoiduilla raja-arvoilla
. Raja-arvoilmoitus ohjauksel-|Laite toimii normaalisti edelleen.
Ohjaus ) X la &~ Raja-arvot ohjauksen funktiona.
Suodatin **
. Raja-arvoilmoitus minimi Laite toimii normaalisti edelleen.
GW E1 mi - X |Oloarvosignaali toiminnolle |~ Raja-arvot oletus- tai tunnistin-
min. “E1” alle asetuksen signaalin funktiona.
Suodatin **
. Raja-arvoilmoitus: maksimi |Laite toimii normaalisti edelleen.
GWE1 - X |Oloarvosignaali toiminnolle |~ Raja-arvot oletus- tai tunnistin-
max. “E1” yli asetuksen signaalin funktiona.
Suodatin **
. Raja-arvoilmoitus minimi Laite toimii normaalisti edelleen.
GW E2 mi - X |Oloarvosignaali toiminnolle |8~ Raja-arvot oletus- tai tunnistin-
min. “E2” yli asetuksen signaalin funktiona.
Suodatin **
. Raja-arvoilmoitus: maksimi |Laite toimii normaalisti edelleen.
- X Oloarvosignaali yli asetuk- |&~ Raja-arvot oletus- tai tunnistin-
GW E2 max. sen signaalin funktiona.
Suodatin **
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Naytto Rele kytkee * Syy Ohjainyksikon reaktio
Kaytto | Hairio Aputoimenpiteet
. Raja-arvoilmoitus: poikkea- |Laite toimii normaalisti edelleen.
- X ma Offset 1 -arvoon liian &~ Raja-arvot ohjearvon poikkeaman
Offset 1 suuri funktiona
Suodatin **
. Raja-arvoilmoitus: poikkea- |Laite toimii normaalisti edelleen.
Off - X ma Offset 2 -arvoon liian & Raja-arvot ohjearvon poikkeaman
set 2 suuri funktiona
Suodatin **
Ka r

Komponenttikohtaiset vikailmoitukset tulevat nayttéon, kun verkotus on toteutettu MODBUS Master -liitantépor-
tin kautta. Riippuu verkkokomponentin tyypista (&= ko. laitteen kayttéohje).

Esimerkki:
Yhteys MODBUS Master - Laite toimii normaalisti edelleen.
X litantaportiin katkennut Tarkasta verkkokomponenttien luku-
Error MODBUS Com Sydtetty komponenttien lu-  |Maara.
Puhallin: 8 kumaéara liian korkea Tarkasta MODBUS-yhteys.
. Esimerkki: moottorihairia I?Se;iatomoduull toimii edelleen normaa-
- X komponentissa osoitteessa )
Moottorihairid 3 P I ! Verkkokomponentin reset tarpeen (&=
Puhallin: 3 ' ko. laitteen kayttéohje).
. Esimerkki: verkkohairié ?Sa;iatomoduull toimii edelleen normaa-
- X k ti itt )
Vaihevirhe 60mponen 55 osortieessa Tarkasta komponentista verkkovirran
Puhallin: 6 ' saanti.

* Vaihtoehtoiset néyttétekstit vikailmoitukselle ulkoisen koskettimen kautta &&= Controller Setup / Néyttéteksti Ulkoinen viesti.
** Vaihtoehtoiset néyttétekstit raja-arvoilmoituksille & Raja-arvotoiminto

13 Liite

13.1 Tekniset tiedot

Mallit UL-hyvaksynnalla

Laitteille, joissa vastaava hyvaksyntdmerkinta (katso tyyppikilpi)

Authorization: PROCESS CONTROL
EQUIPMENT
C us FILE No. E342692
LISTED
indoor use

TRANSIENT OVERVOLTAGES - OVERVOLTAGE CATEGORY I

Tyyppi Tuote-n:o Verkkojannite Paino
CXE/AV 320066 1~100...240 V (-10 % etta +10 %), |UL: 1 ~ 100...240 V, 50/60 Hz 0,61 kg
CXE/AVE 320067 50/60 Hz 0,53 kg
L-BAL-E255-FIN 1921 Index 002 e
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Kayttéohje UNIlcon MODBUS Master Liite
CXG-24AV 320068 24V DC +/-20 % UL: 24V DC 0,58 kg
CXG-24AVE 320069 Virrantarve maks. 0,2 A * Virrantarve maks. 0,2 A * 0,5 kg

* Maksimikuormituksella 24 V Jénnitteensyotté ulkoisia komponentteja esim. tunnistimia varten

Malli ilman UL-hyvaksyntaa
Tyyppi Tuote-n:o Verkkojénnite Paino
CXE/AV 320070 2~400V (-10 %...+10 %), 50 / 60 Hz 0,72 kg

Tulovastus - tunnistin- / kierrosluvun
oletussignaali (E1, E2)

tulossa 0 - 10 V R; > 900 kQ
tulossa 4 - 20 mA: R; = 250 Q (kork. kuormitus 500 Q)

Jéannitteensyo6ttd, esim. tunnistimet

+24 V (-30...+20 %), lnax 70 MA

(24 V DC -malleissa se on valittdémasti kayttdjannitteen funktio.)

Analogilahts (A1, A20-10 V)

Kuormitusvastus (kuorma) > 5 kQ
Oikosulkuvarma, kork. oikosulkuvirta = 24 mA

Digitaaliset tulot (D1, D2)

R;ca. 7,8 kQ

Tuloliitdnnan virta tyypp. 2,5 mA
Jénnitealue — high-taso: 7,1...19 V DC
Jannitealue — low-taso: 0...2,7 V DC

ton aikana

Max. haviéteho n.10 W
Max. etusulake 10A
Korkein sall. ymparistdn lampétila kdy- |55 °C UL: 40 °C

L-BAL-E255-FIN 1921 Index 002
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Liite

Alhaisin sall. ymparistdn lampdtila kay-
tén aikana

0 °C (jos laite saa virtaa, kork. -20 °C saakka)

Varastointi ja kuljetus: sallittu lampétila-
alue

-30...+80 °C

Suurin kayttdkorkeus

0...4000 m merenpinnasta
<2000 m:iin saakka ei rajoituksia

> 2000 m: suurin sall. verkkojannite = arvokilvessa ilmoitettu laht6jannite miinus
1,29 % /100 m

Sall. suhteellinen kosteus

85 % ei tiivistyen

Sahkdmagneettinen hairionkesto vakio-

Hairiosateily, EN 61000-6-3 (asuintilat)

jannitteillda 230 / 400 V vastaa DIN IEC
60038-standardia

Hairionkesto, EN 61000-6-2 (teollisuuskayttd)

Kotelo PC (polykarbonaatti)
Palosuojausluokka UL94V0
Kotelointiluokka IP54 (not testet by UL)

Tyypit CXE/AV E & CXG-24AV E (malli kytkintauluasennukseen) vain etupaneeliin
asennettuina.

Liitettdvat johtimet (tiedot liitintdnavoista)

Poikkileikkauksen|Poikkileikkauksen
minimi maksimi
Puistusalue, mitoitettu liitanta 0,13 mm? 1,5 mm?
Johdinliitdnn&n poikkipinta AWG AWG 24 AWG 16
-Fr)gf’nﬂ'i'r']re“ls yksilankainen H05(07) V-U 0,2 mm?2 1,5 mm?
. = |hienolankainen H05(07) V-U 0,2 mm? 1,5 mm?
varust. litinhylsy DIN 46 228/1 0,25 mm? 1,5 mm?

y [varust. litinhylsy DIN 46 228/4 0,25 mm? 0,75 mm?

Abisolierldnge: 8 mm

Jaykat johdot ja liitinhylsylla varustetut johdinsédikeet voidaan liittda suoraan navalle ilman tytkaluja. Joustavia
johtoja liitettdessa ja irrotettaessa paina painiketta.

Tiedot viittaavat napojen liitantdmahdollisuuksiin. Tarpeellinen johtimen poikkipinta on mitoitettava tapauskohtai-
sia vaatimuksia vastaavasti.

13.2 Yhteys suunnitelma

L-BAL-E255-FIN 1921 Index 002

151119 ZIEHL-ABEGG 2.




Kayttéohje UNIlcon MODBUS Master Liite

e 1
| UNIcon CXE/AV(E), CXG-24AV(E) :
P ‘
i
\ o Staue v - :
: ! MODBUS Master : .
| @ | isolated | ‘
i Kontaktbelastung i ] | ‘
! N T3 Contact rating | AT 1B [ 2A [ 28 :
| ) | (+) max. AC 250 V2 A | ‘(1D+) (1D,)‘(2D+) (QD,)‘24V‘24V ‘ 24V‘ UsB ‘
: t ) i i \
‘ l ] | , :
i ‘ (’21) (L;I) PE‘ ‘ 1" ‘ 14 ‘ 12 ‘ 21 ‘ 24 ‘ 22 ‘ ] ‘ ID ‘C:E-D D1 ‘24V‘ D2 ‘ A1l ‘GND‘ A2 ‘GND‘GND‘ E1 ‘ T ‘GND‘ E2 ‘ T ‘GND‘ |
] .
: K1 K2 L N O N \
T S N JERE R I N U R DR N U I I A, _ . .
|»
@ Netz
Line
o o
CXE/AV(E) 2. 2.
o) - o - o
. £ 53 58
c us g Ck Ck
o
LISTED N L1 PE < 4 2
.......... — + 1 + 1 + L +
1~ 100...240 V 50/60 Hz MODBUS | MODBUS ID- | Digitale Ausgénge Eingang Eingang
Slave | Master GND: Eingénge Outputs Input Input
(RS-485) | (RS-485) | fur 0..10V 0..10V 0..10V
CXE/AV(E) @ | ! potenzialfreie  (R_>5kQ) 0..20 mA 0..20 mA
L isolated | Kontakte @ 4..20 mA 4..20 mA
""""""" Digital inputs @ @
@ for potential
free contacts MCRE18K0

L2 L1 PE
2 ~400V 50/60 Hz

20.05.2015

CXG-24AV(E)

@u | |

LISTED

L+

DC 24V

verkko

MODBUS Slave -liitanta

MODBUS Master -liitédnté, galvaanisesti eristetty

Digitaaliset tulot potentiaalivapaille koskettimille

Lahdb6t (Imax = 2 mA): A1 esiohjelmoitu sédétimen ulostulo, esim. kierroslukuséétimen ohjaukseen; yhdysrakenteisella ohjainyksikélla ja O -
10 voltin sisdantulolla varustetut puhaltimet: suora ohjaus. A2 esiohjelmoitu vakiojannitteelle +10 V

Sisééntulot E1: 0...10 V, 0...20 mA, 4...20 mA, TF.. (KTY, Pt1000)

Sisééntulot E2: 0...10 V, 0...20 mA, 4...20 mA, TF.. (KTY, Pt1000)

Liitin J1 UBS-porttiin (esilataaja)

Kosketinkuormitus max. AC 250 V 2 A (ohminen kuormitus)

©CON®D OGhwh=

Huomio!

Litin J1 vain ohjelmiston péivitykseen, liitda USB-portin molemmille nastoille. Laite ei kdynnisty silloin, jos tdma liitin on yhdistetty
portin nastoille!

Liittimia ei saa kytkea / irrottaa jannitteellisina, noudata turvaohjeita!

13.3 Mittapiirustukset [mm)]
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Tyyppi CXE/AV & CXG-24AV (seindasennus)
166
144
4.5 60
L BN
1
ol
= 5
o | @ ©
q il
Do @4*4 GMO0020A
b5 — 18.12.201€
M16 oMz M16
Typ CXE/AVE & CXG-24AVE (asennus kytkentdpaneeliin)
19653 | 57.5
$3.3 183 49
J:::
(
(
\ / )
GMO0025A
27.03.2019
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13.4 Hakemisto

A

Ajastintoiminto

Asennus ulkotiloihin

Asetussuoja

Automaattinen
osoitteenmuodustus

automaattista
osoitteenmuodostusta

C
COM2

D

D-osa
Diagnoosivalikko
Digitaaliset tulot
DSG

l-osa

K

K-kerroin
Kayttdjaasetusten
Kayttotila

kellonaika
kesaaika-automatiikka
Keskiarvon muodostus
kylmé&aineen

Kytkenta

kytkentaajat

L

laatuvaatimuksia
Limit (raja-arvo)

MAL

MBG

MODBUS Master
MODBUS Slave

(o)

Ohjausjohtojen
osoitteet

P

P-osa
Parijohdintunnistimissa
paivays

PIN-koodilla
PIN-suojan

PIN-sy6tto

Protokolla

82
10
50

87

14

58

53
102
69

38, 41

53

41
50
16
82
83
29
35
71
84

11
51

45
34
13, 87
13, 86

11
14

53
11
82
47
49
47
103

PT1000

R

Raja-arvot
Releiden 1&8hdot
RS-485
ryhmaohjaukseen

S

saadinkokoonpano
Saatopiiri 2
saatdpiiriin 1

SIM

SMS

T

talviaikaan
tapahtumat
Tekniset tiedot
tilavalikko
toinen saatopiiri
Tulovastus

u

Ulkoinen ohjearvo
USB

Vv

Valikkotaulukko
Vahimmaiskatkaisu
Verkkojannitteen
verkkokomponenteille
verkkokomponentit
vikailmoituksen

11, 28

78
12
13
53

52
18
17
58
58

83
103

4, 106
89

18
107

20
16

89
51
11
87
89
104
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13.5 Valmistajan lissthuomautus C €

Tuotteemme on valmistettu voimassa olevia kansainvélisid maarayksia noudattaen. Mikali iimenee

tuotteidemme kayttdon liittyvia kysymyksia tai erikoissovelluksien suunnittelutarvetta, pyydamme
ottamaan yhteytta:

ZIEHL-ABEGG SE
Heinz-Ziehl-StraBe

74653 Kiinzelsau

Puhelin: +49 (0) 7940 16-0
Faksi: +49 (0) 7940 16-504
info@ziehl-abegg.de
http://lwww.ziehl-abegg.de

13.6 Asiakaspalveluun liittyvaa

Kayttéonottovaiheeseen tai hairidtapauksiin liittyvissa teknisissa kysymyksissé pyyddmme ottamaan
yhteytta tekniseen tukipalveluumme (Regelsysteme - Lufttechnik).

Puhelin: +49 (0) 7940 16-800

Email: fan-controls-service@ziehl-abegg.de

Ulkomaan toimituksissa asiakkaiden kaytettavissa on maailmanlaajuinen Ziehl-Abegg -verkosto. Ks.
www.ziehl-abegg.com.
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